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Servo Sistema AC

Aplicacoes

Na Maquina de Curvar Tubos
Ao controlar o curvamento dos tubos,
a série ASDA-A+ é capaz de operar
estavelmente a alta velocidade,
realizar posicionamento altamente
preciso e estender a vida da maquina.

brar
oferecer controle preciso
ta estabilidade, que néo
)aixo rendimento no corte como
ofc )ra a segurancga e a produtividade.
Além disso, a série ASDA-A+ também gera
economia de energia, o baixo consumo de energia
€ a alta eficiéncia..

N

N

Na Maquina de Molas

A série ASDA-A+ usada para acionar ndo sera restringida
pelo excéntrico da maquina mas sim pode conduzir o
processamento em diferentes dire¢des para realizar
moldagem complicada. O tempo de instalagao reduzido
pode ainda melhorar a produtividade, e a alta resolucéo
pode assegurar a alta precisao.

Asérie JW'A + apresenta encoder com resolugao de 20 bits (1.280.000 p/rev),

que oferece perfeitamente controle mais preciso para a industria de ferramentas de maquinas
(p. ex.o fuso na ferramenta de maquina CNC, maquina de esculpir, maquina de moldagem a
injecdo, centro de usinagem tipo coluna dupla) requerendo processamento altamente preciso.
Além disso, para equipamentos que requerem alta saida de torque (p. ex., maquina de
enrolamento, maquina de curvamento de tubos, maquina de embalagem e de alimentagao),

a série ASDA-A+ oferece alto torque de 3kW a 7,5 kW (19,1 N.M. - 47,74 N.M.).




Servo Sistema AC

Caracteristicas

Caracteristicas Funcionais

A série ASDA-A+ de nova geragéao de alta poténcia
ndo somente acompanha as caracteristicas dos
produtos servo Delta existentes, mas também
proporciona fungdes especificas para industrias
que requeiram alto torque de saida e alta resolugéo. : i ¥
¢ Modos Integrados de Posigao/Velocidade/Torque : E’ﬂ"
¢ Controle de posigdo de eixo Unico interno facil stj{‘(}gasddai;if;jgdoaze"r‘%‘g‘rfv‘? CLP controlam as entradas
¢ Modo de controle de etapa de alimentacéo

(controle de corte). 27 posigdes podem ser facilmente

controladas e implementadas através dos ajustes dos

parametros e trabalhando com entradas/saidas digitais

e protocolo de comunicagao Modbus.
¢ Comunicagédo Modbus de suporte (RS-485/RS-422/RS-232)
¢ Proporciona entrada de pulso de driver de linha de alta velocidade (Max. 4MHz).
¢ Aumenta a resolugao do encoder para 20bit (1280000 p/rev)

Excelente Desempenho

¢ Tempo de setting do motor abaixo de Tmseg

¢ Caracteristica de responsividade da velocidade: 550 Hz

+ Grande estabilidade e desempenho a baixa velocidade: menos de 0,5% de
erro a 1 r/min por rotagéao

Sofware ASDA-Soft

A nova versao do software ASDA-A-Soft tem uma interface melhor e é integrado com mais fungdes,
aumentando em muito a conveniéncia do software e reduzindo consideravelmente o tempo para que os
usuarios se acostumem com o ASDA-Soft.

Escolher Ajustar

Selecionar LerlEscrever Modo de Ganhos e Monitorar Completar

Servo Drive Parametros Controle o Operacao Sintonia
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Servo Drive de Série ASDA-A+
ASD - A 45 23 -

Nome do Produto:

Servo Drive ACASD

Série
A: A series

Forgca de Saida
Especificada

B

Resolugao do
Encoder B: 20-bit

Tensdo de Entrada e

45: 4.5kW
55: 5.5kW
75: 7.5kW

Motor Auxiliar de Série ECMA
ECM A-F2 18 45 P

Nome do Produto
ECM: Motor de Comutacéao
Elétrico

Acionamento Tipo A:
Motor Auxiliar AC —

Fase 23: 220V Trifasico

S

Dimensdes do Eixo Padrao: S(35mm)'1
Dimensdes do Eixo Especificado:
2=22mm,3=42mm

Nenhum freio| Com freio; |Nenhum freio| Com freio;
;Nenhum Nenhum ;Comlacre | Com lacre
lacre de dleo|lacre de 6leo| de dleo de 6leo

Tipo de Eixo e
Lacre de Oleo

Eixo Redondo

(com orificio de A B C D

parafuso)
Chaveta;

(com orificio de P Q R S

parafuso)

Série Tensao Especificada/ Tarmiamlie e Esiruira

Forca de Saida

Velocidade Especificada F: do Motor Especificada
220V/1500 r/min, Sensor 18:180mm 30: 3kW 55: 5.5kW
Tipo 2: 20-bit ' 45: 4 5kW  75:7.5kW

Nome do Modelo

4.5kW ASD-A4523-B
5.5kW ASD-A5523-B

7.5kW ASD-A7523-B

*1.Paraa sobre
*2. Os quadrinhos (1) nos nomes do modelo sao para configuragdes opcionais (freio, tipo de eixo e lacre de 6leo).

Motor Auxiliar Conectavel

ECMA-F21830£S(3kW)
ECMA-F21845£S(4.5kW)

ECMA-F21855£3(5.5kW)
ECMA-F21875£3(7.5kW)

queira consultar "Medium and High Inertia Servo Motor Dimensions (ECMA Series)" (Dimensdes do Motor Auxiliar de Inércia Média e Alta (Série ECMA)) na pagina 15
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Configuragcao do Sistemae
Conexoes Padroes

Configuragao do Sistema Modo do Controle do Modo e Posicao (Pt)

Entrada do pulso, para o uso da
alimentacao de forga interna
Controlador de Movimento Delta B Controlador de Host (Externo) (entrada do Coletor-aberto)
¢ g Servo Drive
4,5kW - 7,5kW; Trifasico 200V-230V 1 1 DC24V
[ ] E 1 A frequéncia do
g 11 ple g e
1 : 1 200 Kpps MCCB Servo Drive Resistor
1 : 3 1 Aproximadamente Py MC Regenerativo
i 1 L AC 220/230V 50— R
: : : Faseunicaou _{§ 1y | s
ifaci TN
Interruptor sem Fusivel (NFB) : DVP 20PM DVP EH2 DVP 285V : Trifasico 50/60Hz. 57T | T
Instalar um NFB pode impedir que MDD R R —————————— L1
gocrl:?trg_ecﬁzﬁietzs:)‘(jaﬂzz?;uzu;gg:?grlgg Conectado a controladores de série Delta L2
& ligada e desligada, de modo a evitar o DVP ou a outras marcas de PLCs externos. Encoder
dano no servo drive. ERfradald i = CN1
ntrada de pulso, para o uso da
alimentacao de forga externa E SIGN |37 FG Verde Cabo de par trangado
(entrada do Coletor-aberto. Entrada de Pulso /SIGN |36 ou cabo de blindagem
Servo Drive (Driver de Linha) E PULSE |41 trangada
- . Afrequéncia do /PULSE|43
Médulo do Bloco Terminal fnugime;;gada _________________________________
(ASD-BM-50A). 35 200 Kpps v nsion o E
L] Transmita os sinais da interface Aproximadamente . High-speed E/HSIGN 40 CN1.
Contator ! L CN1 para os controladores * e ' Pulse Input MENNEERE :
Eletromagnético (MC)J ! externos através deste modulo de ) I + (Line Receiver) '
Conector de Entrada/ bloco terminal. ASD-BM-50A. ! ' |§ 8 CN2
Se ocorrer uma falha, o Saida CN1. ecoferminal, ! . /HPULSE |29 ' i SD| Azul
uso da saida digita ALRM 5 A L OO I r--"""""" /SD| Azul/Preto  —
Para Conexao de E/S
ietromagnétice s cortar ~ Conestada ao Controlador Host +10V —‘{ E T-REF |18 14,16]_+5V| Vermelho - —
a forga do drive auxiliar.. ) GND 13 13,15| GND| Preto SG
DC24V
; |: VDD |17 ﬁ-
- Servo Drive -
Conector CN2 J T COM+(11 CN1
3 Afrequénc
— | Para conex&o do Engeder VDD g\z{i“ml”:gg';ﬂm COM- (45,47,49 'H:'ﬁ-'; - 16
E Soorppe SONls>—DI1 |9 AY2K 12,13,19
1 -
A B . T CCLRs>—DI2 |10 2
4 SIGN
P . i E= 37 (PULSE) o
. | N ) TCMO s> DI3 |34
- o > Asp ! TcM1 |-o—{Dl4_ |8
1 2 1 i
H B e ARST ° >—DI5 [33
S B (43)(/PULSE) L o
P i Conector CN3 e CWL[=w>—|DI6 [32 21T 0A
—O C --------- - 1. Para conexdo de comunicagio Modbus CCWL <.0— DI7 31 _lt Um pulso de fase\
22| /0A
RS-485/RS-422/RS-232. Atengao: Devido este fotoacoplador —
Resistor Regenerativo 2. Para controle de comunicag&o sobre o qu;‘:;‘:,’:‘s‘;f;‘r’ﬁfjf;aa"':;ggfgz‘l’;s;‘g&da EMGS —.>—|DI8 (30 —lt 25| OB
Software, ASDA-Soft. corrente do comando do pulso de entrada. 23 /OB Pulso de fase B
Aforca regenerativa retornada gerada quando em Saida do Pulso
frenagem pode resultar em dano. Para prevenir isso, CN1 50| 0Z > al u
recomendamos que os usuarios devam usar o resistor 1.5K 241/0Z Pulso de fase Z do Encoder
regenerativo. Ao usar um resistor externo, conecte-o ] SRDY L+ DO1+|7 :I t{
aoPeaoC, eassegure um circuito aberto entre Pe D. _@_ DO1- 6
Ao usar um resistor interno, certifique-se de que o (Driver de Linha) 1.5K 48]0CZ
circuito esteja fechado entre P e D, e que o circuito Controlador ASDAA+ 7SPD T +——DO02+|5 31 t{ —> golfetor;berto J
esteja abertoentre Pe C. _ C rente er)n: 13 |GND[—» de fase
Servo Motor ) pav Tsk ng; g gﬁ?ﬁ;{"fﬁm@owv
[{ — HOME._C1 - HDO3- 2 :I t£ CN3(6|RS4227T-
¥ rpos| — | D04+[1 ey S {RS422T+ =
5 1@ [Doa- |26 4|RS422R- 8 RS232_RX|—|_Jf#
i 1.5K 3|RS422R+
P 13— DO5+| 28
i ALRM Be=2 2[RS232_TX
Nota P )+ DO5-[27 =
- - . . o L . = 1|RS232_GND
1. Certifique-se de verificar se a alimentacéo da forca e a fiagdo dos terminais de "forca é L
(R,S, T, L1, &L2) estdo corretos. sc¥ [] Al260832
. 0
2.Certifique-se de verificar se a fiagdo dos terminais (U, V & W) da "saida do servo motor"esta correta. ! :
Atencao: Certifique-se de que o terminal de terra do
5 controlador e do drive auxiliar sejam ligadas entre si. 6
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Exemplos de Conexao Padrao

L]
L]
"
H:.

Modo do Controle do Modo e Posicéao (Pr) Modo do Controle de Velocidade (S)
MCCB MG Servo Drive Resistor IVI/C':\CB MC Servo Drive Eesistor .
AC 229/?30V —O/:\ - R Regenerativo AC 220/230V —O/i\ — R egenerativo
IFesR Wlies) @ —o/i\o | S Fase Unica ou —0/5\0 ! S
Trifasico 50/60Hz. _ ™% | T Trifasico 50/60Hz.—G | O | T
Servo L1 Servo
t; Motor L2 Motor
Encoder Encoder
CN1 o
+OV= E T-REF|18 Twisted-pair or 104« V-REF 52] °N Twisted-pair or
GND |13 twisted-shield +10V = GND [13 twisted-shield
cable ~ T10Kje——T-REFII8 cable
VCC |20] GND [13
VCC [20]
DC24V CN2
CN1 5 SD|Azul DC24V  cN2
[ VDD |17 4 /SD|Azul/Preto — | ﬁ 5 SD|Azul
— VDD (17
COM+| 11 = 14,16] +5V|Vermelho e |: 4 /SD| Azul/Preto —
COM- [ 45,47,49 13,15] GND| Preto SG COM+|11 I 14,16] +5V|Vermelno o —
SON |5 o—{ DI T80 COM- (45,4749 |8 _-__, 13,15 GND| Preto SG
oTR ot |8 ?o =14 SON (-s>o—DI1_ |9 H:Iﬂ_’K
POSO | c*o—|DI3_ |34 ToR 2 ong TRQLM -s">—DI2_ |10 S
Pos1s>—{Di4a_ |8 ToEs SPDO -5'o—DI3 |34 LI
235k 16 " "—E¥=3E CMt
ARST 'o—{DI5_ |33 ITEETY 12,13,19 SPDT ool 8 AT =14 16 MON1
cwWL ero—{ D16 |32 5= 15 ARST -0 >—DI5 |33 H:.ﬂ: 12,13,19|GND
COWL |oro—{DI7_ |31 s 234 CWL [~e:o—|DI6 |32 b= 15 MON2
EMGS “6>—{DpI8__|30 TR COWL —o.o— IBIiEe G =
EMGS —19— DI8 30 ==
CN1
CN1 4& 21| OA :,_r—: CN1
1.5K DO1+7 22 JOA Um pulso de fase 511 OA
SRDY—@— DO1- |6 BE=2 —|E 25| 0B _lt 52T 1OA j: Um pulso de fase
} Pulso de fase B
1.5K DO2+| 5 { 23] /0B ulso de fase , 1 5K CN1 25/ OB
ZSPD jlt 50| 0z Saida do Pulso SROY T +—|DO1+|7 { % >3] /0B Pulso de fase B
1_@% Do 4 24]/0Z Pulsodefase . [ do Encoder —_@porle ¥ Saida do Pulso
24!_— HOME._@. gggf g :It{ ZSPD1%_ DO2+|5 :It{ _IE 22 /OOZZ :,_r: Pulso de fase Z do Encoder
T o | DO4+| 1 5 48|0CZ [— Coletor aberto ‘W@_ DO2- |4
TPOS._@_ DO4- | 26 jtitmfren(eldg 13|GND [ defaseZ 24V| Trspp —+—DO3+/3 jt{ 48|0CZ —¥ coletor aberto
1.5K S0omAL Tonag0 40V. = ¢——K){DO3- |2 13|GND > defasez
] B3 T 1K o,
@_ DO5- | 27 CN3|6|RS422T- SRR DO4+| 1 jltizoom;nnsamov.
5|RS422T+ 1o 004 |26 CN3[6[Rs422T-
4|RS422R-& RS232_RX || &8 AR —1DOSH28/ N ¢ g 5|RS422T+
3|RS422R+ ©@1Dos-[27 4|RS422R- & RS232 RX—|[ e
2|RS232_TX 3|RS422R+ =
1|RS232_GND 2|RS232_TX
1|RS232_GND
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Exemplos de Conexao Padrao

Especificagoes

. 4.5kW 5.5kW 7.5kW
AR

8 o Fase / Tensao Trifasico 220VAC
g o
E ©  Faixade T ens&o Permissivel Trifasico 200~230VAC, -15%~10%
£ o
TMOdO dO Contl"0|e de Torque (T) <—E'° Faixa de Frequéncia Permissivel 50/60Hz +5%
Sistema de Resfriamento Resfriamento por Ventoinha
Resolugédo do Encoder / Resolugdo do Feedback 20bit (1280000 p/rev)
Controle do Circuito Principal SControle SVPWM (Modulagao da Amplitude do Pulso do Vetor Espacial)
Modos de Sintonizagéo Automatico / Manual
Freio Dindmico Integrado

MCCB Servo Drive Resistor . o Frequéncia de Pulso de Entrada Maxima Entrada de pulso de altla yglocigggel-(: 4Mpgsl|\/|et'1xim8 5(tJOKpps (Driver de linha) /
AC 220/230V MC Regenerativo S aximo pps (Coletor aberto)
Fase tnica ou —0/1\0—4—| R P 28 Tipo de Pulso Pulso + Diregdo, Fase A + Fase B, Pulso CCW + Pulso CW
Trifasico 50/60Hz —O/E\O | S D 8 % Fonte de Comando Trem de pulso externo (modo Pt)/ Parametros internos (modo Pr)
—S1 o { T g g Estratégia de Suavizagédo Filtro passa-baixa e de Curva P
L1 COro=-=-~ 838 Engrenagem Eletronica Engrenagem Eletrénica N/M multipla N: 1-32767, M:1:32767
L2 uO §° Operacao de Limite de Torque Ajustado por parametros
VO Compensacédo Feed Forward Ajustado por parametros
oN wo ETGREE ~ EntradaAnalégica 0~£10 Voc
V-REF |42 FG Twisted-pair of %in%ao(ifaESQZZo Resisténcia de Entrada 10K
GND |13 twisted-shield ® Constante de Tempo 2.2s
T-REF [18 cable K Faixa de Controle de Velocidade 1:3000
GND |13 S3S Fonte de Comando Sinal Analégico externo/ Parametros Internos
% ici Estratégia de Suavizagao Filtro passa-baixa e de Curva P
VCC El ‘g g Operagao de Limite de Torque Ajustado por parametros ou via entrada Analdgica
B 3 Caracteristica de Resposta de Frequéncia Maximo 550Hz
= T de Flut 30 de Velocidade *2 0,01% ou menos a flutuacao de carga 0 a 100% (a velocidade especificada)
axa de Flutuacédo de Velocidade 5 5 = o . e
DC24V CN2 (Na velocidade de rotagdo especificada) 0,01 /o‘OU menczs a flutuacgao de forga 1.-1 0% (a veIomdadg espef:lflcada) .
CN1 5) SD|Azul 0,01% ou menos a flutuagdo da temperatura ambiente 0°C a 50°C (a velocidade especificada)
|: VDD |17 4 /SD|Azul/Preto — Camands 6le Faixa de Tensé&o 0~+10Voc
COM+| 11 M 14,16 +5V|Vermelho g'— 03 Entrada Resisténcia de Entrada 10K Q
COM-|4547.49 || 13,15 GND|Preto SG E% ag’_ Analégico  Gonstante de Tempo 2.2ps
SON ls*o—| D11 9 ) X =de Eogl‘g‘ Fonte de Comando Sinal Analdgico externo/ parametros Internos
L ‘ .‘""'::"": =S Estratégia de Suavizagéo Filtro passa-baixa
SPDLM —o"o— DI2 10 < :-‘-‘-‘_;‘E. Operacéo de Limite de Velocidade Ajuste de Parametro ou via entrada Analdgica
TCMO |—o>— DI3 34 r '_-_-_-_:-_-: CN1 Monitor Analégico O sinal do Monitor de Saida pode ser ajustado por parametros (gama da tenséo de saida: +8V)
1.
TCM1 | o o—| DI4 8 Ay 16 MON1 Servo Ligado, Reset, comutagédo de ganho, Liberagéo de pulso, GRAMPO de velocidade Zero,
1 9 Limite de Velocidade/Torque Ativado, Parada de emergéncia, Limite de inibicdo Para Frente/
ARST [° >—DI5 33 r 12,13,19| GND Reverséao, Posicdo/Comutacéo de velocidade de modo, Comutagdo de modo de Velocidade/
CWL Fo1o— DI6 32 15 MON2 Entrada Torque, Comutagio de Modo de Torque/Posigio, Entrada de Selegio de Etapa de Alimentagao,
9 ’ » Entrada de operagdo automatica, Selecdo de razdo de engrenagem eletrénica (Numerador)
CCwWL _o/—:o_ DI7 31 Entrada/Saida Digital Saida de sinal de encoder (Driver de Linha A, B, Z e Coletor Aberto Z)
EMGS —21o— DI8 30 Servo pronto, Servo Ligado, A velocidade Zero, a velocidade atingida, Ao posicionamento
Saida completado, ao Limite de Torques, Alarme servo (falha de servo) ativado, controle de freio
CN1 eletromagnético, Homing concluido, aviso de sobrecarga de saida, alerta servo ativado,
211 OA comando de posigéo interna completado
;f 22 /OA : Um pulso de fase Sobrecorrente, Sobretensao, Subtensao, Motor superaquecido, Erro de regeneragao,
1.5K CN1 Sobrecarga, Sobrevelocidade, comando de controle de pulso anormal, Desvio excessivo,
T T+—|DO1+|7 % 25| OB Pulso de fase B Pausa de execugao de vigia, erro de encoder, Erro de ajuste, Parada de Emergéncia ativada,
SR @ DO1-|6 ::I ti 23| /0B i Fungdes Protetoras erro da chave de limite Reverso/ Adiante, Erro de meméria, erro de comunicagado DSP,.Erro de
1.5K = 50| OZ Saida do Pulso comunicacéo serial, perda de fase de forga de entrada, Pausa de comunicagéo serial,
spol 1 DO2+|5 ]t{ [% 241707 PulsodefaseZ [ doEncoder erro de escrita de comando. Protegao de curto-circuito de U, V, W e CN1, CN2, Cn3.
'W@_ DO2- |4 Interface de Comunicagao RS-232/RS-485/RS-422
T +—DO3+|3 = Localizagdo Interna (livre de luz solar direta), nenhum liquido corrosivo e gas
24V| TSPD‘ C DO3- |2 :,I t{ :g 8CN:E > dColfetorgberto Local da Instalagéo (distante de névoa de 6leo, gas inflamavel, poeira)
o - orrente de I etase .
T 1%_ DO4+| 1 Eggg"aArf"Tézjggmv Altitude Altitude 1000 m ou menos acima do nivel do mar
BRKR ] t{ ' ' Presséo Atmosférica 86kPa to 106kPa
'1 5K @ DO4- | 26 CN3|[p RS422T- T tura O 5 | 0°C - 55°C (Se a temperatura operacional estiver acima de 45°C,
T +——DO5+|28 emperatura Operaciona resfriamento forgado sera necessario).
ALRM ey 5|RS422T+
@- DO5- |27 4IRS422R- & RS232 RX Temperatura de Armazenagem -20°C a65°C (-4°F a 149°F).
3 RS422R-|- Ambiente Umidade 0a90% (sem condensagao)
5TRS232 TX Vibragao 9,80665m/s” (1G) menos do que 20Hz, 5,88m/s*(0,6G) 20 a 50 Hz.
= Classificagéo IP20
1|[RS232_GND Sistema de Forga Sistema TN
IEC /EN 61800-5-1

Aprovacdes CE cus o

e Mark uLieuL CTICK Mark

*1. Velocidade de rotagéo especificada: Quando carga completa, a razao da velocidade é definida como a velocidade minima (o motor ndo pausara).
9 *2. Quando o comando é velocidade de rotagéo especificada, a taxa de flutuagdo de velocidade é definida como: (velocidade de rotagao de carga vazia - velocidade de rotagéo de carga plena/ 1 0
Velocidade de rotagéo especificada.
*3. Sistema TN. Um sistema de distribuigao de forga que tem um ponto diretamente aterrado, as partes condutivas expostas da instalagédo sendo conectadas a esses pontos por condutor de terra protetivo.




«~ Servo Sistema AC

Mod CMA Series

Forga de saida especificada (Kw)

Torque especificado (N-m)
Torque maximo (N-m)
Velocidade especificada (r/min)
Velocidade maxima (r/min)
Corrente especificada (A)
Corrente maxima (A)

Regime de forga (kW/s)

Momento de inércia do rotor
(Kg.m?)(sem freio)

Constante de tempo mecanica (ms)
Constante de torque-KT (N-m/A)
Tenséao constante-KE (Mv/r/min))

Resisténcia de induzido (Ohm)
Indutancia de induzido (mH)
Constante de tempo elétrica (ms)
Classe de isolagéo
Resisténcia a isolagédo
Forga de isolagéo
Peso (kg) (sem freio)

Peso (kg) (com freio)

Carga de eixo radial maxima (N)
Carga de eixo de empuxo maxima (N)
Regime de forga (kW/s) (com freio)

Momento de inércia do rotor
(Kg.m?)(com freio)

Constante de tempo mecéanica
(ms) (com freio)

Torque de detengéo do freio [Nt-m (min)]
Consumo de forga do freio (a 20°C) [W]
Tempo de liberagéo do freio [ms (Max.)]

Tempo de tragéo do freio [ms (Max)]
Grau de vibragédo (mm)
Temperatura de operacgao(°C)
Temperatura de armazenagem(°C)
Umidade de operagao
Umidade de armazenagem

Capacidade de vibragéao

Classificagao IP

Aprovacoes

Exemplos de Conexao Padrao

Acessorios

Especificacoes do Servo Motor

19.10
57.29

19.4

58.2

66.4
54.95E-4

1.28
0.98
35.0
0.077
1.27
16.5

18.5
22.5
1470
490

63.9

57.06E-4

1.33

28.65 35.01
71.62 87.53
1500
3000
32.5 40.0
81.3 100.0
105.5 122.9
77.75E-4 99.78 E-4
0.92 0.96
0.88 0.88
32.0 31.0
0.032 0.025
0.89 0.60
27.8 24.0

Classe B (CE)
100MQ, DC 500V
AC 1500V, 50 Hz, 60 segundos

23.5 30.5
29 36
1470 1764
490 588
101.8 119.4
80.65E-4 102.70E-4
0.96 0.99
25
20.4
10
70
15
0~40
-10~80

20% a 90% UR (sem condensacgao)
20% a 90% UR (sem condensacéo)
2.5G

F218
3.0 4.5 5.5 7.5

47.74
119.36

47.5
118.8
159.7

142.7 E-4

0.63
1.01
35.5
0.015
0.40
26.7

37.0
43
1764
588
156.6

145.55E-4

0.64

IP65 (quando se usa conectores a prova d"agua, ou quando um lacre de 6leo é usado para ser
adaptado no eixo de rotagcdo (um modelo de lacre de 6leo é usado).

IEC60034-1 C€ cmus

Satety Approved

Velocidade do Servo Motor de Média e Alta Inércia - Curvas do Torque

Torque (N-m)

Zona de Dever
Intermitente

Velocidade
(r/min)

1 1 ECMA-F21830[][]

(1;03% Zona de Dever Continuo

Torque (N-m)

Zona de Dever
Intermitente

0

0 1.5k 3k

ECMA-F21845[ ][]

Velocidade
(r/min)

Torque (N-m)

Zona de Dever
Intermitente

35.0
(100%)
175 q
i8] Zona de Dever Continuo

Velocidade
0 1.5k 3k (r/min)

ECMA-F21855[ ][]

Torque (N-m)

119.36,
(250%),

Zona de Dever

Intermitente
47.74
(100%)
23.87
(50%)
0

Zona de Dever Continuo
Velocidade
0 1.5k 3k (r/min)

ECMA-F21875[ ][]

Conector de Forga

ASD-CAPW2000
(para modelos de 4,5kW e abaixo)
CLAMP : MS3057-16A

5
)

\ Plugue Normal MS 3106A-24-11S

Cabo de Forca

ASD-CAPW4000
(para modelos de 5,5kW e abaixo)
CLAMP : WPS3057-20A

ASD-CNBR1000
(para modelos de 5,5kW e abaixo)
CLAMP : WPS3106A-4S-R

\ Plugue Normal WPS3106A-32-17S

ASD-CAPW2203/2205(para servo motor de 3kW)

@
| {J

(100mm)

(80mm)
(3.15inch)

ASD-CAPW2303/2305(cabo para motores com freio)

—/

(para modelos de 3kW e abaixo) /
@

(3.94inch)

(80mm)

(3.15inch)

(100mm)

ASD-CAPW3203/3205(para modelo de 4,5kW)

L (80mm)

(3.94inch)

"
M RIS m [ e ]
1 ASD-CAPW2203 MS 3106A-24-11S 3000 + 100 118+4
| 2 ASD-CAPW2205 MS 3106A-24-11S 5000 + 100 197 + 4
1
Direlo
¢ | mm [ inc_ |
ASD-CAPW2303  MS 3106A-24-11S 3000+ 100 118+ 4
2 ASD-CAPW2305 MS 3106A-24-11S 5000 + 100 197 + 4

(3.15inch)

-l
|

-
i
J &

ASD-CAPW3303/3305(cabo para motores
com freio ) (para modelo de 4,5kW)

:

(80mm)
L (3.15inch)

[
| mm | inc__|

L1

2

Conector do Encoder

ASD-CAPW3303
ASD-CAPW3305

ASD-CAPW3203 MS 3106-24-11S 3000 £ 100 118 +4
ASD-CAPW3205 MS 3106-24-11S 5000 + 100 197 £ 4
Direto I8 L
[ _mm [ _jnc___ | mm | _inc |
MS 3106A-24-11S 3000+ 100 118+0.4 3100+100 122+0.4
MS 3106A-24-11S 5000+ 100 197 +0.4 5100+ 100 201+0.4

ASD-CAEN1000

Plugue Normal MS 3106-20-29S

12
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Servo Sistema AC

—— s
i

Acessorios

gy gy

Cabo Encoder

ASD-CAEN1003/1005

C ° A L]
aecall DI
1

‘ O ASD-CAEN1003 MS 3106-20-29S 3000 + 100 118 +4
| L 2 ASD-CAEN1005 MS 3106-20-29S 5000 + 100 197 £ 4
Conector de Sinal de E/S
ASD-CNSC0050 e’
Bm[ |:| 3M TAIWAN LTD 10150-3000PE
3M TAIWAN LTD 10350-52A0-008
“x
Cabo de Comunicac¢ao (para PC)
ASD-CARS0003
|

L
sl
1

ASD-CARS0003 3000 + 100 118 £4

Bloco de Terminal

ASD-BM-50A

| 0.5m |

86.8 mm

Servo Drive de 4,5kW e Servo Motor de Inércia Média e Alta de 3kW

Servo Drive ASD-A4523-B

Servo Motor ECMA-F218300IS
Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor

ASD-CAPW2203 ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303 ASD-CAPW2305

Cabo do Encoder Cabodo Encoder Cabodo Encoder CabodoEncoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector de Forca ASD-CAPW2000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Conector

Servo Drive de 4,5kW e Servo Motor de Inércia Média e Alta de 4,5kW

Servo Drive ASD-A4523-B

Servo Motor ECMA-F21845(1S
Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga Cabo de Forga
Cabo do Motor do Motor do Motor do Motor
ASD-CAPW3203 ASD-CAPW3205 ASD-CAPW3303 ASD-CAPW3305
Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Conector de Forga ASD-CAPW2000
Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Servo Drive de 5,5kW e Servo Motor de Inércia Média e Alta de 5,5kW

Servo Drive ASD-A5523-B

Conector

Servo Motor ECMA-F21855(13
Cabo do Encoder Cabo do Encoder
Cabo ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Conector de Forca ASD-CAPW4000
Conector Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Freio Connector ASD-CNBR1000

Servo Drive de 7,5kW e Servo Motor de Inércia Média e Alta de 7,5kW
Servo Motorr ECMA-F21875(13

Cabo do Encoder Cabo do Encoder

Cabo ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Conector de Forca ASD-CAPW4000
Conector Conector do Encoder ASD-CAEN1000

Freio Connector ASD-CNBR1000

Especificagoes do Resistor Regenerativo
Especificagoes Recomendadas para Ty
Resistor Regenerativo Integrado ReEi?neecr:ggggg?ara Resisténcia
Y y—— - . . Permissivel Minima
Resisténcia Capacidade Resistor Regenerativo (Ohm)
(parametro P1-52) (parametro P1-53) Externo

Servo Drive (kW)

4.5kW 20Q 100W 12 Q 4.5KW 100
5.5kW = - 8 O 5.5KW 8Q
7.5kW - - 8 Q 7.5KW 8Q

Nota: 1. Quando ocorre a falha ALEO5 (Erro Regenerativo), por gentileza aumente a capacidade do resistor regenerativo.
2. Ao combinar multiplos resistores regenerativos de pequena capacidade em paralelo para aumentar a capacidade do resistor regenerativo, certifique-se de que o valor da resisténcia
total dos resistores regenerativos deve ser inferior do que a resisténcia permissivel minima relacionada na tabela acima.

14
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Servo Sistema AC

Dimensoes

] ECMA-F2183005

=

MOTOR CONNECTOR

WK

ENCODER CONNECTOR

0
Wapgss

#5h6

LC
LZ
LA
S
LB
LL
LR
LE
LG
LS
LW
RH
WK
w
T
TP

M12, Profundidade 25

180
13.5
200
35

114.3

202 .1
79
4
20
73
63
30
10
10
8

| ~{_L Too [A

ZLBhT

O |z0m |A

KEY DETAILS

aLe

A [ —
4 pLz
PCD@200
BLA

OIL SEAL(TC TYPE)

ECMA-F218450]S
180
13.5
200

35
114.3
235.3

79

4

20

73

63

30

10

10

8

M12, Profundidade 25

1) As dimensoes estéo citadas em milimetros (polegadas); os Pesos estéo citados em kilogramas (kg) e em libras-peso (Ibs)).
NOTA 2)As dimensoes e os pesos dos motores auxiliares podem ser revisadas sem notificagao prévia.
3) Os quadrinhos (o) nos nomes do modelo sdo para configuragdes opcionais (freios, tipo de eixo e lacre de 6leo.

ONLY FOR OIL-SEAL MODEL

Dimensodes do Servo Motor de Inércia Média e Alta (Série ECMA)

0
Woe3

MOTOR CONNECTOR
SHAFT END DETAILS KEY DETAILS
ENCODER CONNECTOR
L6 LR
|
LS
LW
=
i T Y——— § =
[ Toos [a]

aLe

4-@L7
PCD 8200

OIL SEAL(TC TYPE)
ONLY FOR OIL-SEAL MODEL

_ ECMA-F2185501S ECMA-F21875(1S

LC
LZ
LA
S
LB
LL
LR
LE
LG
LS
LW
RH
WK
w
T
TP

180
13.5
200
42
114.3
279.7
113
4
20
108.5
90
37
12
12
8

M16, Profundidade 32

180
13.5
200
42
114.3
342.0
113
4
20
108.5
90
37
12
12
8

M16, Profundidade 32

1) As dimensoes estéo citadas em milimetros (polegadas); os Pesos estéo citados em kilogramas (kg) e em libras-peso (Ibs)).

I:@ NOTA 2) As dimensdes e os pesos dos motores auxiliares podem ser revisadas sem notificagéo prévia.

3) Os quadrinhos (o) nos nomes do modelo s&o para configuragdes opcionais (freios, tipo de eixo e lacre de 6leo.
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«} Servo Sistema AC

Dimensoes
Dimensoes do Servo Drive (Série ASDA-A+) ASD-A4523-B (4.5kW) Dimensodes do Servo Drive (Série ASDA-A+) ASD-A7523-B (7.5kW)
110(4.33) 70.0(2.76) 206.0(8.11)
o, 91(3.58) 200(7.86)
= ] 185.6(7.31) 238(9.37)
Hm
nn i
- i —i i
§ LLLLL e % Amggsggm
1l | | e ®
A
3.0 (6.6) g
1) As dimenses estao em milimetros (polegadas & M4 x iy pm E
EDEER | ot i o) K I @185 - 3;’ =
Dimensoes do Servo Drive (Série ASDA-A+) ASD-A5523-B (5.5kW) b % e
123(4.84) 70.0(2.76) 206.0(8.11) - ‘ @ %% ‘ 7
107.0(4.21)
h -
5587 T - -
el
il -
g LRAAN o
g ®F m ol o
|| g AN
@ |v-e ~
(o] L N
I il ABIRANGERARRe]
| I D = AR
T
[ Peso | = [ Peso |
5.5 (12) = 8(17.6)
[ JES)Y NoTA | 2 §ZE;"Qi!i‘}?zfi‘i‘LS?&3’!!22!;’59‘)”5:5322?52;0ubs». §§ JEY noTA [t s ab AU
s dimensdes e os pesos dos drives auxiliares podem
ser revisada sem notificagédo prévia. SCREW : M4x
MOUNTING SCREWTORGUE 14 (kgf-cm)
17 18




