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Introduccién de la Serie 4524-A2

Rapida, Estable, Pre
Mas Rapida, Mas Esta

Delta Electronics, Inc., una principal fabricante de productos de automacién industrial, tiene el placer de
anunciar que fueron lanzados en el mercado los nuevos motores auxiliares y drives auxiliares de alto desempefio de
control de movimiento de la serie ASDA-A2.

La tendencia actual del control de movimiento es tener la fuente de mando de control cerca del drive.

Para acompafar esa tendencia, Delta desarroll6 la nueva serie ASDA-A2, ofreciendo excelente funcién de control de
movimiento de modo que el controlador externo pueda casi ser eliminado.A série ASDA-A2 apresenta uma fungao de
excéntrico eletronico (E-CAM) que é a melhor solugao para aplicagdes de tesoura voadora, corte rotativo e movimento
sincronizado.La total nueva modalidad Pr de control de posicion es una funcion inédita y muy significativa que
proporciona una gran variedad de modalidades de control y que definitivamente mejora el desempefio del sistema.

La avanzada interfaz CANopen para conicacién en alta velocidad posibilita que el drive se integre con otras partes de
la automacion mas eficaz y eficientemente.Las funciones totales de control de loop cerrado, de filtro de entalle
automatico, de supresion de vibraciones y de control de caballete ayudan a ejecutar movimientos complejos que
requieren alta precisiéon y operacion fluente. El codificador de resolucién superior de 20-bit que es esencial para
aplicacion de posicionamiento exacto esta equipado como estandar. Ademas de ello, las excepcionales funciones de
Captura y Comparacién para pulsos de alta velocidad ofrecen el mejor soporte para posicionamiento sin peldafio.Otras
funcionalidades adicionales, tales como respuesta de frecuencia de hasta 1kHz, innovador software de ediciony la
funcién de monitoreo de la PC de alta velocidad (similar a un osciloscopio digital), etc. todos maximizan drasticamente
el desemperfio de la serie ASDA-A2.

La nueva serie ASDA-A2 de Delta es el sistema servo / auxiliar que proporciona una
solucion total para una amplia gama de maquinas operatrices y aplicaciones industriales.
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® Control de Alta Precision

Estuche/
Caja para Bateria Externa

B Los servomotores / motores auxiliares de la serie
ECMA presentan codificador incremental con resolucion
de 20-bit (1280000 pulsos/rotacion). Las funciones ya
existentes para atender a los requisitos de proceso delicado

fueron perfeccionadas. Una rotacion estable a baja .
Terminal de

velocidad también fue conseguida. Conexién de Bateria

Codificador de tipo absoluto es soportado.

La posicion homing no se perdera cuando se corte
la electricidad. (Un estuche externo para bateria para
el codificador absoluto es facil de instalar y de usar).

B Lapotencia de la bateria externa es de 4,5 VDC.

Excepcional caracteristica de respuesta

B Respuesta de frecuencia de hasta 1kHz.
B Tiempo de fijacion abajo de 1ms.

m Tiempo de aceleracion de 10 ms de -3000r/min a 3000r/min
cuando esté operando sin carga.
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Nota:El producto servo/auxiliar con codificador del tipo absoluto estara disponible en la brevedad.

e Superlativa supresion de vibraciones para una gran variedad de aplicaciones.

B Supresion de vibraciones de baja frecuencia automatica integrada (para control de griia): dos filtros de supresion de
vibraciones son proveidos para minimizar la vibracion en los bordes de la maquina automatica y suficientemente..

Filtro de Corte Automatico

oz . Hr
W Supresion de resonancia de alta ] i
0=
frecuencia automatica integrada: = o
. fe £
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. . . [
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1 sec)
Activar Funcion Automatica
de Supresion de Vibraciones

B Los puntos de resonancia se pueden monitorear tras la funcion FFT (Rapida Transformacion Fourier) del
software de sintonizacion ASDA-A2-Soft de modo en completar la supresion con mayor precision.




Sistema Auxiliar 4524-A2 CA

> Caracteristicas

e Control de Loop Cerrado

Total (Capaz de leer segundas
sefales de feedback)

Maquinas de cortar hilo CNC

® Modo de Posicién Interna Flexible (Modo Pr)

B Elsoftware de configuracion ASDA-A2-Soft proporciona funcion de edicion de pardmetro interno para definir el
trayecto de cada eje libremente.

B 64 ajustes de posicion interna son ofrecidos para control de movimiento continuo.

W Laposicion del destino y mandos de velocidad y aceleracion y desaceleracion se pueden cambiar en el medio de la
operacion.

B 5 modos de control son disponibles: 35 tipos de modos de homing, modo de saltar programa, modo de registro de
parametro, modo de velocidad y modo de posicion.

B Lainterfaz de feedback de posicion integrada.
(CN5) es capaz de leer segundas sefiales de
feedback del codificador del motor y enviar
la actual posicion de vuelta al drive para
formar un loop cerrado completo de modo
que se pueda hacer un control de posicion
de alta precision.

B Reducir los efectos de imperfecciones
mecanicas tales como juego muerto y
flexibilidad para garantizar la precision de
la posicion en los bordes de la maquina.

e Excéntrico Electréonico Integrado Inédito (E-Cam)

W Hasta 720 puntos de Excéntrico Electronico

M Lainterpolacion suave entre puntos se puede completar automaticamente para producir una programacion flexible.

m Elsoftware de configuracion ASDA-A2-Soft proporciona funcion de edicion del perfil del excéntrico electronico
(E-CAM).

W Aplicable para aplicaciones de corte rotativo y de tijera voladora.

Aplicacion de los
F i productos industriales
- ASpAAZ de automacion de Delta

t en lamégquina de
L E o2 Rollo | rotulacién.
o PucoMassirol: - :

= ' Codificador

Tabla del Excéntrico
Electrénico
Engranaje 1
Ejes Maestros

Velocidad

Banda 1 /BandaZ

Velocidad

AY
N
N b4
Banda1 -\ Banda2

e

] 1
DLY 1 Tiempo

Banda en Orden
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Sobreposiciéon de Banda
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Banda 1| Banda 2 (INS) Banda 1 Banda 2
1
DLY 1 Tiempo (CTRG+INS) Tiempo

Interrupcion Interna
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Interrupcion Externa




Sistema Auxiliar 4524-A2 CA

® Funciones de CAPTURAY
COMPARACION en tiempo real.

Funciéon de CAPTURA para pulsos de alta

velocidad.

W Capaz de capturar la coordinada de la posicion
instantanea del eje del movimiento. El tiempo
de respuesta es de Sus.

B Aplicable a las aplicaciones de sensores digitales
de marcado de color.

La funcion de COMPARACION para pulsos

de alta velocidad.

W Capaz de lograr coordinada de posicion
prestablecida del eje del movimiento y de
producir pulsos instantaneamente. El tiempo
de respuesta es de Sus.

W Aplicable a las aplicaciones de camara CCD
industrial.

Aplicacion de la serie ASDA-A2 de Delta
en la maquina de insercién de rétulo de
alta velocidad.

Funcion de CAPTURA para pulsos de alta velocidad.

La primera posicién Conjunto/
deleje sepuede [T > ggﬁ;ﬁ;:gﬁ‘gﬂ lafuncién de Sistema de Datos
definir como el 5

valords ajusts Primer punto, guardando la direccion en P5-36+1
ges‘ ;g’é"‘e"" \ Segundo punto, guardando la direccion en P5-36+1

| Tercerpunt, guardandola dieccionen 5.6+

k/o*

CAPTURAR FI FI r| o,
[DEEEE) La cantidad de CAPTURA
estd establecida por P5-38.

Digital Output: CAP_OK

La X0 del P5-39 es reajustada automaticamente
en 0 tras la conclusion de la operacion de CAPTURA. <---

Cuando X0 del P5-39 es ajustada en 1, la operacion

siguiente de CAPTURA se activara y la sefial de salida
digital, CAP_OK sera libre cuando la operaciéon de CAPTURA sea concluida.

Funcion de COMPARACION para pulsos de alta velocidad.

Conjunto/
Sistema de Datos

Primer punto, guardandola direccion en P5-56+1.

Ssgundc punto, guardando la direccion en P5-36+1 | POS 1

! Teroopunto, guarcandoladirecciénen?S:36+2_| pos 2

CAPTURAR i | | POS 3
la posicion i I " 0
del eje (P5-37). f I H 'S -
B !
v Vv v v
COMPARAR _r\_r\_r\—n_,
Sefial (Do4). i

acantidad de CAPTURA

Modo no-continuo; X0 de P5-59 es restablecida EIECEteb ekice PorReSE

n 0 tras la dela 4
Sporacion o COMPARAGION.

l Capaz de activar la funcion de COMPARACION. «--.

o

e Red de Comunicacion Fieldbus (Soporta protocolo CANopen).

W Lavelocidad de comunicacion de CANbus es de 1 M bps, en compatibilidad con CANopen D301 estandar.
B Modos de movimiento CANopen son proveidos para CANopen DS402 estdndar.
B Laconfiguracion de la estacion se puede establecer por via ajustes de parametro.
W En conjunto con el PLC de Delta, es capaz de grabar los cables y establecer la configuracion del sistema de
bus de campo (fieldbus) de Delta.
W Capaz de leer y escribir parametros del drive auxiliar en cualquier modo a través de la comunicacion CANopen.

Red de Comunicacién Delta de Alta Velocidad.

DVP28SV11T + DVPCOPM-SL

Méaximo de 127

B
¥

® Modelo/Diseiio Compactoy Fino

B Lanuevaserie ASDA-A2 ahora estd mas compactay
mas fina. El ancho total fue reducido el 40% con
relacion a la serie ASDA-A anterior.

B Tamafio compacto para instalacion lado a lado,
requeriendo espacio minimo entre las unidades

enun

e Expansibilidad Versatil

B Lapuerto de extension en el lado

derecho del drive auxiliar es para o
Puerto de extension

conectar una gran variedad de
& del lado derecho

opciones para la extension




AS24-A2 Combinaciones de Drive Auxiliar CAy Motor

Linea de Prod

tos

Drive
Auxiliar

0.2kwW 0.4kW

0.75kwW

1.0kW

1.5kW

2kwW

3kW

ASD-A2-0221-] ASD-A2-0421-]

ASD-A2-0721-]

ASD-A2-1021-[]

ASD-A2-1521-]

ASD-A2-2023-]

ASD-A2-3023-]

Motor
Auxiliar

ECMA-C10602[]S | ECMA-C10604[]S
ECMA-C10804[]7
ECMA-E11305[]S
ECMA-G11303[]S

ECMA-C10807[]S
ECMA-G11306[]S

ECMA-C11010[]S
ECMA-E11310[]S
ECMA-G11309[]s*

ECMA-E11315[]S

ECMA-C11020[]S
ECMA-E11320[]S
ECMA-E11820[]S

ECMA-E11830[]S
ECMA-F11830[]S

Nota: 1. Los cuadraditos (_])en los extremos de los nombres de los modelos del drive auxiliar son para configuraciones opcionales (sefial de segundo feedback,
CANopen y puerto de entrada digital de extension). Para el nombre del modelo efectivo, consulte la explicacion del modelo del drive auxiliar.
9 2. Los cuadraditos (_])en los nombres del modelo del motor auxiliar son para configuraciones opcionales (camino de llave, freno y lacre de aceite).

3. * Luego estaran disponibles.

Explicacion del Modelo

® Drive Auxiliar de Serie ASDA-A2

ASD - A2 04

mbre del Producto
ve Auxiliar CA

Serie
A2 : Serie A2

Tipo (ver la tabla abajo)

Tensién y Fase de Entrada:

21:220V 1-Fase/3-Fases
23:220V 3-Fases

Potencia de Salida Especificada
02:200W  10:1kW

04:400W  15:1.5kW
07:750W  20:2kW
30:3kW

. . Puerto de Extension
Tipo Segun Sefial de Feedback CANopen de Entrada Digital
M (Tipo de Comunicacion) Si Si No
U (Tipo de Control de Posicion Interna) Si No Si

® Motor Auxiliar de Serie ECMA

ECM A-C1

Nombre del Producto
ECM: Motor de Conmutacién Eléctrica

Accionamiento
Tipo A: Motor Auxiliar CA

Serie; Tension Especificada /
Velocidad Especificada:
C:220v /3000 r/min

E: 220V/ 2000 r/min

F:220V/ 1500 r/min

G:220V/ 1000 r/min

Tamafio de la
Estructura del Motor

06:60mm 13:130mm
08:80mm 18:180mm
10:100mm

Sensor Tipo
2: 20 bit (3kW y modelos inferiores)

Nota: Solamente motores auxiliares con estructura de tamafio 180 mm estéan disponibles.

Dimensiones del Eje Estanar: S

Dimensiones del
Eje Especificado: 7 = 14 mm

Con freno;
con lacre
de aceite

Potencia de Salida
Especificada

:200W 1 900W
:300W 1kW

1 400W :1.5kW
:500W 1 2kW
:600W 1 3kW

1 750W

10




> Caracteristicas

Los motores auxiliares de serie J. C M A son servomotores/ motores auxiliares permanentes CA de 200W a 3kW, capaces
de combinarse con drives auxiliares CA de 200 a 230V de serie ASDA-A2.Existen los de 60 mm, 80 mm, 100 mm,

130 mm y 180 mm, seis tipos de estructuras de tamafio estan disponibles.La velocidad del motor es de 1000 r/min a

5000 r/min y la salida del par es de 1,92 N-M a 57,29 N-M.En términos de configuraciones opcionales, a serie ECMA provee
lacre de freno y de aceite para dar completo soporte a las necesidades de nuestros clientes. Adicionalmente también ofrece
eje redondo y camino de llave para diferentes selecciones de ejes para varias aplicaciones.

Potencia de Salida Especificada

' ificada (kW)

Momento de inercia del rotor
(Kg.m?) (sin freno)

)
i ima (N)

Peso (Kg) (con freno
Carga del eje radial maxima
Carga del eje de empujo maxima (N)

Capacidad de potencia (kW/s) (con freno)

Peso (Kg) (sin freno)

Momento de inercia del rotor
(Kg.m2) (con freno)

Constante de tiempo mecanica
(ms) (con freno)

Par de retencién del freno [Nt-m (min

Consumo de fuerza del freno (a 20°C) [W|

IP

Aprobaciones

C110

zo
0.2 0.4 0.4 0.75 1.0 2.0
0.64 1.27 1.27 2.39 3.18 6.37
1.92 3.82 3.82 7.16 9.54 19.11
3000
5000
1.55 2.6 2.6 5.1 7.3 12.05
4.6 7.8 7.8 15.3 21.9 36.15
22.4 57.6 24.0 50.4 38.1 90.6
0.177E-4 0.277E-4 0.68E-4 1.13E-4 2.65E-4 4.15E-4
0.80 0.53 0.74 0.63 0.74 0.61
0.41 0.49 0.49 0.47 0.44 0.53
16 17.4 18.5 17.2 16.8 19.2
2.79 1.55 0.93 0.42 0.20 0.13
12.07 6.71 7.39 3.53 1.81 1.50
4.3 4.3 7.96 8.37 9.3 11.4
Clase A (UL), Clase B (CE)
>100M, DC 500V
1500V AC, 60 segundos
1.2 1.6 21 3.0 4.3 6.2
1 2.0 2.9 3.8 4.7 7.2
196 196 245 245 490 490
68 68 98 98 98 98
21.3 53.8 221 48.4 30.4 82
0.192-E-4 0.30-E-4 0.73-E-4 1.18-E-4 3.33E-4 4.953-E-4
0.85 0.57 0.78 0.65 0.93 0.66
1.3 1.3 2.5 2.5 12 12
7.2 7.2 8.5 8.5 19.4 19.4
10 10 10 10 10 10
70 70 70 70 70 70
15
0~40
-10~80

20% a 90% de Humedad Relativa (no condensador)
20% a 90% de Humedad Relativa (no condensador)
2.5G

IP65 (cuando se usa conectores a prueba de agua, o cuando un lacre de aceite es
usado para adaptarse al eje rotativo (se usa un modelo de lacre de aceite)).

Ce G“US
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Motores Auxiliares de Serie ECMA

specirticaciones

Modelo: Serie ECMA

E113

E118 G113

5o [ | o [ o | o]

T
1.5 2.0 2.0

Potencia de Salida Especificada (W) [ 1.0 3.0 3.0 0.3 0.6 0.9
2.39 4.77 7.16 9.55 9.55 1432 19.10 2.86 5.73 8.59
7.16 14.3 21.48 28.65  28.65 4297  57.29 8.59 1719 21.48
3000 2000

2.9 5.6 8.3 11.01 11.22 16.1 19.4 25 48 7.5
8.7 16.8 24.9 33.03 33.66  48.3 58.2 75 14.4 225
7.0 27.1 45.9 62.5 26.3 37.3 66.4 10.0 39.0 66.0

Momento de inercia del rotor
(Kg.m?2) (sin freno)

8.17E-4 8.41E-4

11.18E-4 14.59E-4 34.68E-4 54.95E-4 54.95E-4

1.91 1.51 1.10 0.96 1.62 1.06 1.28
083 085 087 087 085 089  0.98
30.9 31.9 31.8 31.8 31.4 32 35
057 047 026 0174  0.119 0052  0.077
7.39 5.99 4.01 2.76 2.84 1.38 1.27
12.96  12.88 1531  15.86  23.87  26.39  16.51
Clase A (UL), Clase B (CE)
1500V AC, 60 segundos

6.8 7 75 7.8 13.5 18.5 18.5
8.2 8.4 8.9 9.2 17.5 225 225
490 490 490 490 1176 1470 1470
98 98 98 08 490 490 490
Capacidad de potencia (kW/s) (con freno) 6.4 24.9 43.1 59.7 24.1 35.9 63.9

Momento de inercia del rotor
(Kg.m2) (con freno)

Constante de tiempo mecanica
ms) (con fpeno) 2.07 1.64

Par de retencion del freno [Nt-m (min 16.5 16.5

= (m
Consumo de fuerza del fr a20°C) [W 21.0 21.0
Tiempo de liberacion del freno [ms (Max.)] 5.0 5.0

: : )

0
250 250

Capacidad de vibracion

Regimen IP

Aprobaciones

1.19 1.05 1.77 1.10 1.33
16.5 16.5 25 25 25
21.0 21.0 31.1 31.1 31.1
5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
25.0 25.0 25.0 25.0 25.0
15
0~40
-10~80

8.17E-4 8.41E-4 11.18E-4

1.84 1.40 1.06
1.15 1.19 1.15
42.5 43.8 41.6
1.06 0.82 0.43
14.29 11.12 6.97
13.55 13.50 16.06
6.8 7 7.5
8.2 8.4 8.9
490 490 490
98 98 98
9.2 35.9 62.1

8.94-E-4 9.14-E-4 11.90-E-4 15.88-E-4 37.86-E-4 57.06-E-4 57.06-E-4 8.94-E-4 9.14-E-4 11.9-E-4

2.0 1.51 1.13
16.5 16.5 16.5
21.0 21.0 21.0
5.0 5.0 5.0
25.0 25.0 25.0

20% a 90% de Humedad Relativa (no condensador)
20% a 90% de Humedad Relativa (no condensador)

2.5G

c..€ 0““8

IP65 (cuando se usa conectores a prueba de agua, o cuando un lacre de aceite es
usado para adaptarse al eje rotativo (se usa un modelo de lacre de aceite)).

> Dim

30050

one

® Motores Auxiliares de Serie ECMA - Tamano de la Estructura 80 mm y menos

(Unidades: mm)

300£50

LS ]

e
Bh7

o
0.03

TP

[oug

0
KEY DETAILS SHAFT END DETAILS
LL = LR
Model C1060200S C106040S C10804017 C10807008
LC 60 60 80 80
LZ 5.5 5.5 6.6 6.6
LA 70 70 90 90
S 14 14 14 19
LB 50 50 70 70
LL(Con Freno) 105.5 130.7 112.3 138.3
LL(Sin Freno) 141.6 166.8 152.8 178
LS(Con Lacre de Aceite) 27 27 27 32
LS(Sin Lacre de Aceite) 24 24 24.5 29.5
LR 30 30 30 35
LE 3 3 3 3
LG 7.5 7.5 8 8
LW 20 20 20 25
RH 11 11 11 15.5
WK 5 5 5 6
w 5 5 5 6
T 5 5 5 6
i) M4xP0.7 M4xP0.7 M4xP0.7 MéxP1
Depth:15mm Depth:15mm Depth:15mm Depth:20mm

) Las dimensiones y los pesos del motor auxiliar se pueden revisar sin previa notificacion.

1) Las dimensiones son en milimetros. Los pesos son en kilogramos (Kg) y (libras-peso (Ibs)).
2 ion

Jen los
(camino de llave, freno y lacre de aceite).

Curvas de Velocidad-Par (Curvas T-N)
Par (N-m) Par (N-m) Par (N-m)
(300%) (300%) (300%)
(100%) (100%) (100%)
soop  (min) so0  so0  (min) o0 sop (min)

ECMA-C106020S ECMA-C106040S

ECMA-C1080407

ECMA-C108070S
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Motores Auxiliares de Serie ECMA

> Dimensiones

o Motores Auxiliares de Serie ECMA - Tamafo de la Estructura100 mm y menos

} Dimensiones

o Motores Auxiliares de Serie ECMA - Tamaino de la Estructura 100 mm y menos

(Unidades: mm). (Unidades: mm).

i @

KEY DETAILS KEY DETAILS
o < hid N hi3
44 gt \\ EVal \\
® g =ﬁ
=t =t
SHAFT END DETAILS SHAFT END DETAILS
- LL LR
Model G113030IS E1130500S G113060S G1130900S c1101001S Model E1131000S | E113150S | C1102000S | E1132000S | E1182000S | E118300S | F118300S
© 130 130 130 130 100 'I:g 120 130 180 130 11,?% 115% 11;3%
Lz 9 9 9 9 9 - - -
LA 145 145 145 145 115 LSA 12425 1 2425 12125 12425 23050 23050 23050
S 22 22 22 22 22
) 110 110 110 110 95 LB 110 110 95 110 114.3 114.3 114.3
LL(Con Freno) 147.5 1475 1475 163.5 153.25 LL(Con Freno) 147.5 167.5 199 187.5 169 202.1 202.1
LL(Sin Freno) 183.5 183.5 183.5 198 1925 LL(S'Eg'em) “‘3‘3745 24072 23276 24176 2‘;33-1 23753'3 23;2-1
LS 47 47 47 47 37
LR 55 55 55 55 45 II:: 565 565 455 565 749 749 749
LE 6 6 6 6 5
LG 1.5 1.5 1.5 1.5 12 t\(/;v 131{55 131.65 ;g 1;65 gg gg gg
LW 36 36 36 36 32
WK 8 8 8 8 8
W 8 8 8 8 8 w 8 8 8 8 10 10 10
T 7 7 7 7 7 T 7 7 7 7 8 8 8
M6xP1 M6xP1 M6xP1 M6xP1 M6xP1 TP M6xP1 M6xP1 M6xP1 M6xP1 M12xP1.75 | M12xP1.75 | M12xP1.75
TP Depth:20mm Depth:20mm Depth:20mm Depth:20mm Depth:20mm Depth:20mm | Depth:20mm | Depth:20mm | Depth:20mm | Depth:25mm | Depth:25mm | Depth:25mm

Par (N-m)

954
(300%)

1) Las dimensiones st

urvas de Velocidad-Par (Curvas T-

on en milimetros. Los pesos son en kilogramos (Kg) y (libras-peso (Ibs))

los pesos del

pueden revisar sin previa notificacion.

3) Los cuadraditos () en los nombres del modelo son para configuraciones opcionales
(camino de llave, freno y lacre de aceite)

N

Par (N-m)

7.16
(300%)

239
(100%)

Par (N-m)

859
(300%)

IS nora|

(camino de llave, freno y lacre de aceite),

Par (N-m)

1911
(300%)

Par (N-m)

14,32
(300%)

urvas de Velocidad-Par (Curvas T

Par (N-m)

215
(300%)

Par (N-m)

2866
(300%)

1) Las dimensiones son en milimetros. Los pesos son en kilogramos (Kg) y (libras-peso (Ibs)).
2) Las dimensiones y los pesos del motor auxiliar se pueden revisar sin previa notificacion.
3) Los cuadraditos (1))en los nombres del modelo son para configuraciones opcionales

318 286 6.37 477 7.16
(100%) o mftz?l (100%) (100%) (100%)|
191 o 382 52 48
foow) (©7%) (67%) (60%) (66%) (67%)
Velocidad Velocidad Velocidad Velocidad Velocidad Velocidad Velocidad
00 soc0  (fmin) 200 aoop (rimin) 1000 2000 (fmin) a000  soo0  (rimin) 200 o0 (imin) 2000 3000 (1min) 200 3000 (rmin)
ECMA-C110100S ECMA-E1130508 ECMA-G1130308 ECMA-C110200S ECMA-E113100S ECMA-E113150S ECMA-E113200S

Par (N-m)

2148
(300%)

Par (N-m)

1719
(300%)

Par (N-m)

28.65
(300%)

Par (N-m)

(300%)

Par (N-m)

5729
(300%)

as0 573 as5 e 19.10
(100%) (100%) (100%), (100%) (100%);
) &
0%) (50%) 0 e ?
1 5 Velocidad Velocidad Vt/?lnc\dad V&/s\m:idad Vk;loc\dad 1 6
100 2000 (Fmin) 1000 (rimin) 2000 3000 (i) (rimin) 000 (i)

ECMA-G113090S

ECMA-G113060S

ECMAE118200S

2000 3000
EcunEnEDs

155000

ECMAF118300S
ECMAE118300S




Drives Auxiliares de Serie 4524-A2
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® Puerto de Segundo Feedback de Seiial

Nombres y Funciones de la za

e Visor LED/Panel de Operaciones/ Carga LED e

® Terminal Resistor Regenerativo Interno y Externo/ Terminal
del Circuito de Control/ Terminal del Circuito Principal

m Visor LED
E1LED de 5 digitos, 7 segmentos, exhibe el
estado del servo o los codigos de falla.
Panel de Operaciones
Usa teclas / llaves de funciones para
hacer la exhibicion del estado,
monitorear y diagnosticar, y ajuste
de funcién y de pardmetro.
Teclas de Funcion
MODO: Apriete esta tecla para
seleccionar/ cambiar el modo.
SHIFT: Apriete esta tecla para
desplazar el cursor hacia la izquierda.
UP: Apriete esta tecla para incrementar los valores en el visor.
DOWN: Apriete esta tecla para disminuir los valores en el visor.
SET: Apriete esta tecla para guardar datos.
B LED de carga
Un LED encendido indica que o la electricidad esta
conectada al drive auxiliar o una carga residual esta
presente en los componentes de fuerza internos del drive.

Visor LED

Panel de
Operaciones

LED de carga

W Usado para conectar escala lineal opticay
codificador para controlar seiales de fase A, B, Z.

Interfaz de Entrada/ Salida

W Usado para conectar PLC de serie DVP de
Delta u otros controladores externos para controlar sefiales
de Entrada/ Salida.

*

Puerto de Comunicacion de Alta Velocidad

MW Usado para conectar redes CANopen.Los puertos de comunicacion
1-in/1-out (1 dentro / 1 fuera) son faciles para la conexion en serie.

m Interfaz CANbus soportando modos de movimiento para
implementacién CANopen Ds402.

Interfaz del Codificador del Motor
W Usada para conectar el codificador del motor auxiliar

*

Puerto de Conexién de Entrada Digital
de Extension

W Usada para conectar el bloque del terminal
de entrada digital amovible. Se puede agregar un
maximo de seis (6) entradas digitales.

Puerto de Comunicacion en Serie

W Usada para conectar controladores PLC, HMI, etc.
Para comunicacion serial RS-485/RS-232.

Puerto de Conexion USB

B Usada para conectar computadora personal (PC) o notebook.La Ver. 1.1 USB esta equipada como estandar.
m Conectividad directa a la computadora personal o notebook, capaz de acceder datos a través del software de configuracion ASDA-1A2 Soft.
W Lavelocidad de monitoreo con el software es de hasta IMbps.

m Terminal Resistor Regenerativo Interno y Externo.

1. Al usar un resistor externo, conéctelo a Pey C, y garantice un circuito abierto entre Pey D.

2. Al usar un resistor interno, asegure que el circuito sea

3. Al usar unidad de frenado externo, encienda la unidad
de frenado aP@y © e asegure un circuito abierto entre
Poy D, y entre Poy C.

B Terminal del Circuito de Control, (L1c, L2¢) Usado
para conectar alimentacion de electricidad de

200 ~230 Vac, 50/60Hz de fase Ginica o VAC trifasica.

B Terminal del Circuito Principal (R, S, T)Usado para
conectar alimentacion de electricidad comercial de

200 ~230 Vac, 50/60Hz

W Al usar unidad de frenado externa, conecte la unidad
de frenado a Peye .

e Salida del Motor Auxiliar
(U, V, W).

W Usada para conectar motor auxiliar.
Nunca conecte el terminal de salida a la
electricidad del circuito principal pues
el drive CA puede destruirse sin arreglo si
se conectan cables incorrectos a los
terminales de salida.

® Puerto de Extension

® Terminal de Conexiéon
de Tierra

W Usado para conectar el hilo de conexion
de tierra de la alimentacion de electricidad
y del motor auxiliar.

e Disipador de calor.

W Usada para proteger el drive auxiliar
y para la disipacion de calor.

Por favor observe:
*Esta es una pieza opcional Delta.

cerrado entre Poy D, y que el circuito sea abierto entre Poy C.
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Entrada del pulso de alta
velocidad (Driver de linea!

Ejemplos de Conexion

Drives Auxiliares de la Serie Z524-A 2

- 7

tandar

e Posicione (Pt) el Modo de Control de Modo (para Entrada de Mando del Pulso).

Entrada del pulso para el uso de
alimentacién de electricidad interna
Entrada del recolector abierto).

Drive Auiar

O
SIGN]
"
o

Entrada del pulso, para el uso de
alimentacion de electricidad externa
(Entrada del recolector abierto).

Drive Ausiiar

La frecuencia

Cable de par
trenzado o de
blindaje trenzado.

Entrada del pulso
(entrada del driver de linea).

Drive Auilar

La fecuencia
del pulso de

entrada méxima
s de 500 Kpps.

En virtud del hecho del fotoacoplador
ser un optoacoplador de una direccion,
atente a la actual direccion del
‘mando del pulso de entrada.

Contolasor

Atencion:
Asegure que el terminal de conexion
de tierra del controlador y del drive auxiliar
sean conectados uno con el otro.

Salida del Pulso
del Codificador

19

Por favor observe:

MCcCB
CA220/230V, —6 1 o—t

?

ASDA-A2 serie

Fase unicao 010

Resistor

M
-
e
.
:

fan
Trifase 50/60Hz —© ' ©

Entrada delo Pulso
(Driver de Linea)

Entrada del Pulso
de alta velocidad

Recolector
abierto de fase Z

D regenerativo.

FMWWW
a

de Electricidad

®=<coo

4
N

Id

Azul
Azul/Negro
Verde
Verde/Negro|
Rojo

Negro

Twisted-pair or
twisted-sh
cable

RS485-
RS485+
RS232_RX

RS232_TX

GND
45,47,49

9
10

+5V D
PEICH
Data+
Ground

N 2 oN®w o s o pd

CANH
CANL
CAN GND

Salida maxima, =
corriente 3A,
tensién 50V,

CAN GND

*1. Drives de 400W y de menos no proveen resistor regenerativo integrado.
2. Labobina del freno no tiene polaridad.

® Posicione (Pt) el Modo de Control de Modo
(para Control de la Posicién Interna).

McCCB

C

ASDA-A2 serie

CA220/230V, _g T3
Fasetnicao —& 1 ¢

Trifase 50/60Hz

Resistor

M

~
—0 1 O——o—
1
1 regenerativo.

Freno

Azul
Azul/Negro
Verde
Verde/Negro|

14,16 +5V  Rojo

13,15 GND_ Negro

Twisted-pair or
twisted-shield

Cable de par cable

trenzado o de

RS485-
RS485+
RS232_RX

RS232_TX

DO3-

DO4-
DO5+

Salida del Pulso
del Codificador

Recolector

abierto de fase Z

Salida maxima,
corriente 3A,
tensién 50V.

CAN GND

Por favor observe:
*1. Drives de 400W y de menos no proveen resistor regenerativo integrado.
2. Labobinadel freno no tiene polaridad.
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Drives Auxiliares de la Serie Z524-A 2

Ejemplos de Conexion Estandar

e Modo de Control de Velocidad (V) y de Par (T) (para Entrada de Tensién
Analégicay Parametro Interno).

MCCB
CA220/230V, —G 10—
e P
Fase Unica o —0 1

ASDA-A2 serie

)
Trifase 50/60Hz —0 !

Cable de par
trenzado o de

TRQLM/SPDLM
SPDO/TCMO
SPD1/TCM1

Salida del Pulso
del Codificador

Recolector
abierto de fase Z

Por favor observe:

*1. Drives de 400W y de menos no proveen resistor regenerativo integrado.

M
-
i
N
i

45,47,49
9

10

34

8

33

Salida méxima,
corriente 3A,
tension 50V.

21 2. Labobina del freno no tiene polaridad.

Resistor
regenerativo.

Alimentacion
de Electricidad

Freno

Twisted-pair or
twisted-shield
cable

AzuliNegro
Verde
Verde/Negro
Rojo

GND Negro

RS485-
RS485+
RS232_RX
RS232_TX
GND

+5V
Data-
Data+
Ground

CAN GND

e Modo de Comunicacion CANopen (parala Serie ASDA-A2-M).

mMccB M
fan
CA220/230V, w,;\t)—%’ z ASDA-A2 serie Po
h
|

Fase tnica o 0
Trifase 50/60Hz —© ' ©

Resistor
regenerativo.

Twisted-pair or
twisted-shield
cable

Azul/Negro
Verde
Verde/Negro|
Rojo

Negro

CANH
CANL
CAN GND
Entrada de datos
Salida del Pulso
del Codificador

CAN GND

Recolector

abierto de fase Z

Salida maxima,
corriente 3A,

tension 50V. CANH
CANL
CAN GND

RS485-
RS485+
RS232_RX

Salida de datos

RS232_TX CAN GND

GND

Por favor observe:
*1. Drives de 400W y de menos no proveen resistor regenerativo integrado.
2. Labobinadel freno no tiene polaridad.
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ASDA-A2 Serie

Gama de Tensién Permisible

Gama de Frecuencia Permisible

Frecuencia Maxima
del Pulso de Entrada

Compensacion de Alimentacion Adelante
Gama de Tensién
de Mando de
Entrada Analégica
Gama de Control de Velocidad '

Caracteristica de Respuesta de Frecuencia

Modo de Control
de Velocidad

Precisdo de Velocidad
(Na velocidade de
rotagao especificada)
Gama de Tensién
de Mando de Resistencia de Entrada
EntradaAnalégica | Constante de Tiempo
Modo de Control de Par
Fuente de Mando
Estrategia de suavizacion
Monitor Analogico

o
=
£9
Qo
o=
8
3
<
3
g
=

Drives Auxiliares de la Serie Z524-A 2

specificacione

Trifase 220VAC
Trifase 200 ~ 230VAC, -15%~10%

Trifase or Fase Unica 220VAC
Trifase or Fase Unica 200 ~ 230VAC, -15%~10%
50/60 Hz 5%
Enfriamiento por Ventilador
20-bit (1280000 p/rev)
Control del SVPWM
Max. 500Kpps (Line driver), Max. 200Kpps (Open collector);Max. 4Mpps (Line receiver)

Circulacion de Aire Natural

Ninguno Integrado

Maximo de 500 Kpps (Driver de linea);Maximo de 200 Kpps (Recolector abierto)
Max. 4Mpps (receptor de linea)

Pulso + Direccion,Fase A + Fase B,Pulso CCW + Pulso CW
Tren de pulso externo (Modo Pt) / Parametros internos (Modo Pr)
Filtro pasa-bajos y de Movimiento
Engranaje electronico N/M multiple N: 1~32767, M: 1:32767
Ajustado por Parametros
Ajustado por Parametros
0~+10VDC

10KQ

2.2ps

1:5000

Sefial analégica externa / Parametros internos
Filtro de pasa-bajos y de curva-S
Ajustado por parametros o via entrada analégica
Méximo de 1kHz
0,01% o menos la fluctuacién de carga 0 a 100% (a velocidad especificada)
0,01% o menos la fluctuacion de forga + 10% (a velocidad especificada)
0,01% o menos la fluctuaciéon de temperatura ambiente de 0 a 50°C (a velocidad especificada)
0~+10VDC
10KQ
2.2ps
Sefial analégica externa / Parametros internos
Filtro de pasa-bajos
Ajuste de parametro o via entrada Analégica

La sefal del monitor de salida se puede ajustar por parametros (gama de tension de salida: +8V)

ia, Liberar pulso, GRAPA de velocidad cero, control de reversion de entrada de

vado, seleccion del mando de posicién, Paro del motor, Seleccién de la Posicién

de la Velocidad, conmutacién del modo Posicién / Velocidad, conmutacién del modo Velocidad / Par, conmutacién del modo Par / Posicién,

Servo Encendid c i6n de g
mando, Mando accionado, Limite de Velocidad / Par Acti
Entrada ion del mando PY/Pr, Paro d Limite de inhibicion Adelante / Reversion, Sensor de referencia "Home?", limite de par
de operacion Adelante / Reversion, Mover hacia “Home", Excéntrico electronico, Entrada JOG Adelante / Reversion, Mando Pr accionador
de evento, Seleccion del coeficiente de engranaj )y entrada de inhibicién de Pulso.

Salida de la sefial del codificador (Driver de Linea A, B, Z y Recolector Abierto Z).

operacion de captura completado, Posicion maestro del Excéntrico Electronico (E-CAM).

Entrada/ Salida digital
Salid Servo Punto, Servo Encendido, En velocidad cero, En velocidad lograda, Al posicionamiento concluido, Alimite de pares, Alarma auxiliar
alida (falla del Auxiliar) activado, Control de fr ico, Homing aviso de. de Salida, aviso de Servo / Auxiliar
activado, sobreflujo del mando de posicion, limite del software Adelante / Reversion, mando de posicion interna completado, salida de
P M),

mando de control

Funciones de Proteccion

de pulso anormal, Desviacion excesiva, Error del Codificador, Error de ajuste, Paro de emergencia activado, error de llave limite Reversion /
Adelante, desviacion excesiva del loop totalmente cerrado, error de comunicacion en serie, pérdida de fase de potencia de entrada, intervalo
= 0 € R0 < © £

serie, pi

Interfaz de comunicacién

los terminales U, V, Wy CN1, CN2, Cn3.

RS-232/RS-485/CANopen / USB

Ubicacién interna (libre de la luz solar directa), ningun liquido y gas corrosivo
distante de niebla de aceite, gas inflamable, polvo).

Altitud de 1000 m o menos arriba del nivel del mar

86kPa~106kPa

IEC/EN 61800-5-1, UL508C

( )
0°~55°C (si la temperatura operativa estuviere arriba de 45 °C, sera necesario un enfriamiento forzado).
200~65°C

Entorno 04a90% (no condensador)
9.80665m/s’ (1G) menos que 20Hz, 5.88m/s’ (0.6G) 20 a 50Hz
1P20
Sistema TN*

c € C@

Nota de rodapie: *1 Velocidad de rotacién especificada: Cuando con carga plena el coeficiente de rotacién esta definido como la velocidad minima (el motor no haré pausa)
+2 Cuando el mando es velocidad de rotacion especificada, la tasa de la fluctuacion de la velocidad esta definida como: (Velocidad de rotacion con carga vacia - Velocidad de rotacion

con carga plena)/ Velocidad de rotacion especificada.

*3 Sistema TN: Un sistema de distribucion de fuerza que tiene un punto directamente conectado a tierra, las piezas conductivas de la instalacion expuestas estando conectadas a esos

puntos por conductor de conexion de tierra de proteccion.

170(6.69)

Dimensiones s, oF mam

cro

180(7.09)

203(7.99")

200w /400w
1.5(3.3) s 2
s <
3 ~ D
12(0.47)|, [27501.08) " pE TERMINIAL
65(2.56) 2O
o> 70(2.76)
5
B gy
750W /1.0kW /1.5kW
- n
b s
20 (4.4) : g
=A@ &
13(0.51) ‘ 47183 | PETERMINIAL
6(0.24")
82(3.23") 70(2.76")
2.0kW / 3.0kW
2.89 (6.36) i
8 g
g o)
o @
8 S
14(0.55") oyl 62(2.447) \—PE TERMINIAL

[XTeR 7Y | Las dimensiones son en milimetros. Los pesos son en kilogramos (Kg)y (ibras-peso (Ibs)).
2. Las dimensiones y los pesos del motor auxiliar se pueden revisar sin previa notificacion
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Software de Configuracion 4$24-A2-SOFT

]

SAEAEL OB o T fxax

—
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T =
= s e - Bime
5 Ay ke S

i e —
RIS 55 s e i 1 ey

VT Qeeicmrmiet] grwni| g |

SPPTeRE— -

et | U ' e |

okt A, ke At T ¥

B Fuertes funciones de CAPTURA y COMPARACION para pulsos de
alta velocidad ayudan a completar la configuracion rapidamente.

] | T

e 01 = 3 e

e

B Interfaz de edicion E-CAM amigable para el usuario para disefiar
libremente contornos y curvas de E-CAM. Ademis de ello, también

son proveidos rapidos ajustes para aplicaciones de corte rotativo y de
tijera voladora.

W Funcion versatil de monitoreo en linea, semejante a un
osciloscopio digital puede rapidamente registrar el
estado y los datos de cada eje. El monitoreo en tiempo
real no es simple.

Famire— e

B Convenientes funciones de alarma, capaz de
reparar el sistema facilmente y de
recomendar medidas correctivas en

tiempo habil.

B Interfaz de edicion de facil uso para modo de control de
posicion interna (Pr) perfeccionado. Las funciones de
homing y de punto a punto, etc. para control de posicion
en multiples ejes son facilmente completadas.
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Unidades Opcionales

m Usado para drives auxiliares de
100W a 300W.

m Una palanca operativa es
proveida para insercion de hilo
en el bloque de terminales.

Cable de Alimentacion

m Cables estandares de 3m y de Sm son disponibles.

m Servicio personalizado es ofrecido para atencion
de las necesidades de los clientes.

m Dos tipos son posibles de seleccionar:
con freno y sin freno.

Cable del Codificador

m Cables estandares de 3m y de 5m son disponibles.

m Servicio personalizado es ofrecido para atencion de
las necesidades de los clientes.

Cable de Comunicacién RS-232.
m Conecta ASDA-A2 a controladores PLC,

HMI etc., por via comunicacion RS-232.
m [aextension estandar del cable es de 3m.

Médulo del Bloque de

Terminales.
m Facil de hacer la instalacion y los cables.

m Es proveido un cable de conexion de 0,5m .

Facil de reducir el espacio necesario.
m La configuracion de Entrada / Salida del
sistema es de facil expansion.

Resistor regenerativo.

m 400W/400hmio y 1kW/20 Ohmio:
dos tipos de espcificaciones estan
disponibles.

m Arespecto de la seleccion del resistor
regenerativo, por favor consulte la tabla
de las especificaciones del resistor
regenerativo en el catalogo en la
pagina 38.

Cable de Comunicacion

USB (para PC)

m Conecta ASDA-A2 aunaPC (con
ayuda del software de configuracion
ASDA-A2).

m La USB Ver. 1.1 estd equipada como
estandar.

Accesorios CANopen.

m Usandose la caja de distribucion Delta
TAP-CNO3 se puede conectar a
ASDA-A2 al PLC CAN Master de Delta.

m Cabo de comunicagdo CANopen é
fornecido. A extensdo padrao do cabo ¢
de0,5mede I m.
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Accesorios Opcionales Delta Z524-A2

® Conectores de Alimentacion

ASDBCAPW0000

M C4201H00-2*2PA JOWLE
C4201TOP-2 JOWLE

ASDBCAPWO0100

M C4201H00-2*3PA JOWLE
C4201TOP-2 JOWLE

® Cables de Alimentacion

ASD-CAPW1000

MS 3106A-20-18S

ASD-CAPW2000

MS 3106A-24-11S

ASD-ABPW0003, ASD-ABPW0005

LTEREN  C4201H00-2*2PA JOWLE

H ] SN

Y
| é“, C4201TOP-2 JOWLE

‘ Part No.

T R T

ASD-ABPW0103, ASD-ABPW0105

3000 +100 118+4

ASD-ABPW0003
B3l Asp-asPwooos  s000:100  197:4

C4201H00-2*3PA JOWLE

{1
‘ S ) caorror2  sowie
L _ mm
ASD-ABPW0103 3000100 11814
ASD-ABPW0105 5000+100 1974

ASD-CAPW1003, ASD-CAPW1005

(50mm)

S

(80 mm)
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(3.15 mm)

[

n ASD-CAPW1003 3106A-20-18S 3000100 11814

ASD-CAPW1005 3106A-20-18S 5000+100 1974

® Cables de Alimentacion

ASD-CAPW1103,ASD-CAPW1105

(50mm
® m
— = /=

‘ L (80mm)

ASD-CAPW1103
- ASD-CAPW1105

o \—out—070)

(3.15inch)

ASD-A2PW1003, ASD-A2PW1005

(50mm)

)
2 L

- ASD-A2PW1003
. ASD-A2PW1005

(80mm) C

(3.15inch)

ASD-A2PW1103, ASD-A2PW1105
(50mm)
(1.97inch)
—‘Z E

- ASD-A2PW1103
. ASD-A2PW1105

(80mm) °

\ (3.15inch)

ASD-CAPW2003, ASD-CAPW2005

(80mm)
(3.15inch)

(100mm)

II ASD-CAPW2003
H ASD-CAPW2005

| (3.94incn)

ASD-CAPW2103, ASD-CAPW2105

(80mm)
(3.15inch)

(100mm)

EN Asp-capwaios
ASD-CAPW2105

(3.94inch)

Straight
3106A-20-18S
3106A-20-18S

Straight
3106A-20-18S
3106A-20-18S

Straight
3106A-20-185
3106A-20-185

Straight
3106A-24-11S
3106A-24-11S

Straight
3106A-24-11S
3106A-24-11S

L
[ o hch
3000100 118+4

5000100 1974

L
3000100 11844

5000£100 1974

3000£100 1184

5000100 1974

3000+100 118+4

5000100 1974

[ mm [ inch |
3000+100 1184

5000+100 1974
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Accesorios Opcionales Delta /5%

® Conectores del Codificador ® Moédulo del Bloque de Terminales

ASD-ABEN0000 ASD-BM-50A

CLIELE]  AMP(1-172161-9) AMI
MOTOR SIDE | Teri AMP(170359-3) AMP
A DELTA(34703237XX) DELTA
3M 10120-3000PE M
DRIVE SIDE £
3M 10320-52A0-008 3M :
:
= e S
stoeaz020s o ® Cable de Comunicacién RS-232.
SRESEE 3M 10120-3000PE 3m
3M 10320-52A0-008 3Mm ASD-CARS0003 L
O | |
I
® Cables del Codificador ~ PartNo.
L B Asocarsooss  soootoo e
e I I icacid ;
LE e e Cable de Comunicacién entre el Drive y la Computadora (para PC).

AMP

MOTORSIDE AMP(170359-3) AMP DOP'CQUSBAB 140030 B
DELTA(34703237XX) DELTA P4 5 - "2 3
e \ =i . i

3M 10120-3000PE 3m

L lplSRES  3M 10320-52A0-008 3m
CONDUCTOR  INSULATOR
:
Part o
ASD-ABEN0003 3000£100 11844 Part No.
ALUMINUM
ASD-ABEN0005 5000100 1974 TINNED COPPER BRAID n DOP-CAUSBAB 140030 55£1.2
PVC JACKET

® Cable de Comunicacion CANopen

TAP-CBO03, TAP-CB04

ASD-CAEN1003, ASD-CAEN1005

L+10
MOTOR SIDE 3106A-20-29S —
3M 10120-3000PE am
DRIVE SIDI
ISR 3M 10320-52A0-008 3M L
I S
Part No.
T —
Straight TAP-CBO3 T | e
ASD-CAEN1003 3106A-20-29S 3000+100 11814 TAP-CB04 1000£10 39:0.4
X + k
ASD-CAEN1005  3106A-20-295 5000100 19734 ® Cajade Distribucion CANopen

TAP-CNO3 66.50[2.62]

ASD-CNSC0050

3M TAIWAN LTD 10150-3000PE
3M TAIWAN LTD 10350-52A0-008

42.00(1.65]

87.00[3.43]

— B

31 d 2 ! IR Y | Otros accesorios para la serie ASDA-A2 se agregarén gradualmente. 32
2. Las imagenes de los accesorios mostradas aqui pueden diferir de Ia

apariencia real del producto. Por favor verifique la apariencia real del producto.




Accesorios Opcionales Delta Z524-A2

| > Combinaciones de Servo Drive, Servo Motor y Accesori

Servo Drive de 200W, e Servo Motor de Baixa Inércia de 200W.

Servo Drive ASD-A2-0221-0O0
Servo Motor
ECMA-C1060201S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M
Cable Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion
ASD-ABPWO0003 ASD-ABPWO0005 ASD-ABPWO0103 ASD-ABPWO0105
Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador
ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0005 ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0005
c ¢ Conectores de Alimentacion ASDBCAPWO0000  Conectores de Alimentacion ASDBCAPWO0100
onector

Cables del Codificador ASD-ABENO00OOO

Servo Drive de 400W, y Servo Motor de Baja Inercia de 400W.

Servo Drive ASD-A2-0421-0O1

Servo Motor ECMA-C10604 0
de Baja Inerc ECMA-C1080407

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cables de Alimentacién Cables de Alimentaciéon Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion
Cable ASD-ABPWO0003 ASD-ABPWO0005 ASD-ABPWO0103 ASD-ABPWO0105

Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador
ASD-ABEN0003 ASD-ABEN0005 ASD-ABEN0003 ASD-ABEN0005

c " Conectores de Alimentacion ASDBCAPW0000 Conectores de Alimentacién ASDBCAPWO0100
onector
Cables del Codificador ASD-ABEN00O0OO

Servo Drive de 400W, y Servo Motor de Mediana Inercia de 500W.

Servo Drive ASD-A2-0421-0O
Servo Motor de
ECMAE 1130505

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M
Cable Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentacion ASD-CAPW1000
Conector
Cables del Codificador ASD-CAEN1000

33

Servo Drive de 400W y Servo Motor de Alta Inercia de 300W

Servo Drive ASD-A2-0421-0

de Alta Inercia

ECMA-G113030S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cabl Cables de Alimentacién Cables de Alimentaciéon Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion

able ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105
Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentacién ASD-CAPW1000
Conector

Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Servo Drive de 750W y Servo Motor de Baja Inercia de 750W

Servo Drive ASD-A2-0721-0O

Servo Motor.
de Baja Inercia

ECMA-C108070S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cabl Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion

able ASD-ABPW0003 ASD-ABPW0005 ASD-ABPW0103 ASD-ABPW0105
Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador

ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0005 ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0005
Conectores de Alimentacion ASDBCAPWO0000  Conectores de Alimentacion ASDBCAPW0100

Conector

Cables del Codificador ASD-ABEN000OO

Servo Drive de 750W y Servo Motor de Alta Inercia de 600W

Servo Drive ASD-A2-0721-0

de Alta Inercia

ECMA-G113060S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M
Cable Cables de Alimentacion Cables de Alimentaciéon Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003

ASDBCAEN1005

Conectores de Alimentacién ASD-CAPW1000
Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Conector
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| > Combinaciones de Servo D
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Accesorios Opcionales Delta /5%

ve, Servo Motor y Accesori

Servo Drive de 1kW y Servo Motor de Baja Inercia de 1kW

Servo Drive ASD-A2-1021-0O0

Servo Moto
de Baja Inerci

ECMA-C110100S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cable Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cables del Codificador ~Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentacion ASD-CAPW1000
Conector
Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Servo Drive de 1TkW y Servo Motor de Mediana Inercia de 1kW

SORE BXVG ASD-A2-1021-0
Servo Motor de
ECMA-E11310005

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M
Cable Cables de Alimentacién Cables de Alimentaciéon Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cables del Codificador ~Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentaciéon ASD-CAPW1000
Conector
Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Servo Drive de 1kW y Servo Motor de Alta Inercia de 900W

Servo Drive ASD-A2-1021-O
Servo Motor
EcwA-G1130905
Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M
Cable Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cables del Codificador ~Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentacion ASD-CAPW1000
Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Conector

Servo Drive de 1,5kW y Servo Motor de Mediana Inercia de 1,5kW

Servo Drive ASD-A2-1521-00

Servo Motor de
Mediana Inercia

ECMA-E113150S8

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M
Cable Power Cables Power Cables Power Cables Power Cables
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW 1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105
Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Conectores de Alimentacion ASD-CAPW1000
Conector

Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Servo Drive de 2kW y Servo Motor de Baja Inercia de 2kW.

Servo Drive ASD-A2-2023-00

Servo Motor
de Baja Inercia

ECMA-C110200S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cable Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion

ASD-A2PW1003 ASD-A2PW1005 ASD-A2PW1103 ASD-A2PW1105
Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentacién ASD-CAPW1000
Conector

Cables del Codificador ASD-CAEN 1000

Servo Drive de 2kW y Servo Motor de Mediana Inercia de 2kW.

Servo Drive ASD-A2-2023-00

Servo Motor de
Mediana Inercia

ECMA-E113200S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cables de Alimentacién Cables de Alimentaciéon Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion

Cable ASD-A2PW1003 ASD-A2PW1005 ASD-A2PW1103 ASD-A2PW1105
Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentacién ASD-CAPW1000
Conector

Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Servo Drive ASD-A2-2023-01

Servo Motor de
Mediana Inercia

ECMA-E118200S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cables de Alimentacién Cables de Alimentaciéon Cables de Alimentacién Cables de Alimentacion

Cable ASD-CAPW2003  ASD-CAPW2005 ASD-CAPW2103  ASD-CAPW2105
Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador Cables del Codificador

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de Alimentacion ASD-CAPW2000
Conector

Cables del Codificador ASD-CAEN1000
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Y7-A2 Safety Information

} Combinaciones de Servo Drive, Servo Motor y Accesori

Servo Drive de 3kW y Servo Motor de Mediana Inercia de 3kW

Servo Drive ASD-A2-3023- 0
Servo Motor de
EomAE118300S

Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M
Cable Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion
ASD-CAPW2003 ASD-CAPW2005 ASD-CAPW2103 ASD-CAPW2105

Cables del Codificador ~Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Power Connectors ASD-CAPW2000
Conector

Cables del Codificador ASD-CAEN1000

Servo Drive de 3kW y Servo Motor de Mediana-Alta Inercia de 3kW
Servo Drive ASD-A2-3023-0O
S Motor d
Sin Freno Con Freno
3M 5M 3M 5M

Cable Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion Cables de Alimentacion
ASD-CAPW2003 ASD-CAPW2005 ASD-CAPW2103 ASD-CAPW2105

Cables del Codificador ~Cables del Codificador Cables del Codificador ~Cables del Codificador

e Especificaciones del Resistor Regenerativo

Especificaciones Recomendadas Especificaciones
. - para el Resistor Regenerativo Integrado. Recomenqadas Resistencia Minima
Drive Auxiliar (kW) | Resistencia (Ohmio)| Capacidad (Watt) para Resistor Permisible (Ohmio)
(parametro P1-52). | (parametro P1-53). | Regenerativo Externo.
0.2 - - 50Q 40Q
0.4 - - 40Q 30Q
0.75 400Q 60W 300 200
1.0 400 60W 30Q 200
1.5 400 60W 300 200
2.0 200 100W 30Q 200
3.0 20Q 100W 15Q 10Q

1) No hay ningun resistor regenerativo para 400W y abajo del drive auxiliar de serie ASDA-A2.

2) Cuando ocurre la falla, ALEO5 (Error de Regeneracion), incremente la capacidad del resistor
regenerativo o disminuya la resistencia del resistor regenerativo (la resistencia del resistor regenerativo
no debe ser menor que la resistencia minima permisible listada en la tabla anterior).

Nota: 3) Sila situacion no pudo ser mejorada tras el aumento de la capacidad del resistor regenerativo o de la

disminucién de la resistencia del resistor regenerativo, compre el médulo del resistor regenerativo.

4) Al combinar multiples resistores regenerativos de pequefia capacidad en paralelo para aumentar la
capacidad del resistor regenerativo, certifiquese que el valor de la resistencia total de los resistores
regenerativos no sea inferior a la resistencia minima permisible listada en la tabla anterior.

e Safety Information

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Power Connectors ASD-CAPW2000
Conector
Cables del Codificador ASD-CAEN1000
Otros Accesorios (para la serie ASDA-A2 os los modelos)
Descripc Numero de Pieza Delta

Conector de sefial de Entrada / Salida de 50 Pernos (Cn1). ASD-CNSC0050

Médulo de Bloqueo del Terminal ASD-BM-50A
Cable de Comunicacién RS-232. ASD-CARS0003
Cable de Comunicacion entre el Drive y la Computadora (para PC). DOP-CAUSBAB

Cable de Comunicacion CANopen TAP-CB03/TAP-CB04

Caja de Distribucién CANopen. TAP-CNO3
Resistor Regenerativo 400W 40Q BR400W040
Resistor Regenerativo 1kW 20Q BR1KOW020

S

La serie ASDA-A2 fue proyectada para atender plenamente a los exigentes estandares internacionales,

Estandares Globales es decir, del IEC y del EM, etc., para todos los campos de la tecnologia de la automacién industrial.

EN61000-4-6 Nivel 3

EN61000-4-3 Nivel 3

EN61000-4-2 Nivel 2 andNivel 3
Estandar SEM

EN61000-4-4 Nivel 3

EN61000-4-8 Nivel 4

EN61000-4-5 Nivel 3

Emisiones Conducidas [ compatible con EN550011 Clase A, Grupo 1, con filtro EMC externo.
e Irradiadas

M i6n CE Reconocido por el CE. Compatible con la Directiva 2006/95/EC del Parlamento Europeo y con la
arcacion Directiva EMC 2004/108/EC.

Aprobacion de la UL Reconocido porla UL (US), cUL (Canada)
IEC/EN50178,IEC/EN600028-2-27

Estandar de Prueba

1P20
Vibracién 1G menos que 20Hz, 0,6G 20 a 50Hz. Compatible con IEC/EN50178.
Choque 15gn 11ms. Compatible con IEC/EN600028-2-27.

Grado de Contaminacién| Grado 2. Compatible con IEC/EN61800-5-1.
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