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Alta Confidenciabilidade, Facil de Usar, Uma Combinacao
de Inteligéncia e Versatilidade para um Desempenho Supremo

A Delta Electronics, uma marca lider de tecnologia de acionamento, langou, oficialmente, a série
VFD-C2000 de melhor custo-beneficio, um acionamento de motor AC de controle orientado

de campo classico. Com caracteristicas importantes basicas (alta eficiéncia, alto desempenho,
baixo custo de manutengdo e longa vida util do produto), os usudrios estardo aptos a aumentar a
competi¢do e economizar custos a0 mesmo tempo.

Principais Fungoes e Caracteristicas

H Controle orientado de campo com fungao PLC replaceatoo

m Ampla variedade de aplicagdes

m Ampla série de modelos para atender as solicitagoes

B Projeto modular para facil manutencao e muitas extensées

m Interface de comunicagao de alta velocidade, e CANopen e MODBUS embutidos
(cartoes PROFIBUS-DP, DeviceNet, MODBUS TCP e EtherNet/
IP sdo acessoérios opcionais)

B Projeto de vida util longa e detecgcao da vida util de componentes importantes

B Protecdes e adaptacdo aprimorados para condigcdes ambientes

B Compativel com padrdes de seguranga global, inclusive CE, UL e cUL

Modelos-Padrao (IP20/NEMA1)
Faixa de poténcia
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*AVISO: Disponivel no Q2 2010

e 2000

Liderando o Futuro da Tecnologia de Acionamento

A série VFD-C utiliza o controle FOC como a tecnologia de nticleo para cumprir as exigéncias do torque de alto
arranque, velocidade de precisdo e controle de torque. Apropriada para muitas aplicagdes, ela oferece ajuste de
PID, interface de operagdo simples, extensdo I/O flexiveis, modulos de fieldbus, faixa ampla de energia,
protecdo completa, adaptacdo a condigdes severas de ambiente, projeto de vida util longa, cumpridora dos
padrdes de seguranga global (CE/UL/cUL), prego competitivo de mercado, de facil manutengdo, taxa baixa de

defeitos e auto-diagnostico.

Tecnologia de frequéncia
Variavel de Alto desempenho

1. Largura da faixa de controle de até 600Hz

. Modo de controle de velocidade/torque/posigao
rojeto de dupla avaliagao

axa normal/taxa pesada)

ontrole/limite de torque em 4 quadrantes

m 1 (motor de indugdo e motor sincrono)*

*AVISO: Disponivel no Q12010

Adaptabilidade Ambiental
. 50°C de temperatura de operagao
Reator DC embutido
Quadros de circuito revestido
Filtro RFI
adroes de segurancga global (CE/UL/cUL)

Controles de
Acionamento Versatil
1. Fungcao embutida de

parada segura

PLC embutido

nidade de freio embutida
uporte de varios protocolos

e rede

ontrole de posicao
incronizadora

Projeto Modular

1. Teclado digital de
tamponamento quente
Cartoes de extensdo I/O
Varios cartoes de
ealimentagcdo PG (encoder)
artoes de rede para
o6dulos de fieldbus
ntarola removivel




Eficiéncia do Motor Aprimorado em Aplicagoes Gerais

B Resposta aprimorada em modo vetorial malha
aberta (SVC) e do controle do torque em,
por exemplo, aplicagdes de guindaste.

Fungao de Parada Segura

B A série VFD-C2000 cumpre com os padrdes de parada segura, inclusive com o EN954-1,

EN60204-1 ¢ IEC61508, para prevenir prejuizos pessoais provenientes de partida acidental.

Chave de parada de emergéncia

Modulo de Seguranga

Controle Orientado de Campo de Alto desempenho

B A melhor escolha para o controle de alta precisdo de posi¢do e velocidade, como o controle
de maquinas impressoras.

Controle Orientado de Campo de Alto desempenho

B No modo de controle FOC+PG, ele pode produzir um torque de partida de 200% a velocidades extremamente
baixas, resultando em um controle de velocidade mais estavel.

Exemplo para um modelo 3.7kW
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Impacto Valorizado de Carga

m Em mudangas de carga, o VFD-C2000 fornecera a melhor resposta do torque, através do FOC, para reduzir as
mudangas de velocidade do motor ao minimo para prevenir vibragdes.

Speed(RPM)
3
L

100 150 200 250 300 350 400 450 500

R _ Time
Maquinas de Impresséao

Tecnologia PID inovadora

m Além do tradicional controle de PI, a VFD-C2000 também fornece o controle de PDFF na regulacio de
velocidade, para eliminar o excesso e aumentar o tempo de resposta.

Pl

PDFF




Controlador Inteligente Légico e Programavel

B Em sistemas de rede, o controle distribuido ¢ a operagdo independente podem ser facilmente
alcangados com o Delta PLC embutido.

i i_“.'_-._f‘._'.'_'u_.._"'_._u_'f_:x.s

(T A

Acionamento de Motor de ima Permanente (PM)

m A série VFD-C2000 oferece uma fungéo 2-em-1 para motores de indugdo e motores de ima
permanente para controlar, precisamente, a posicdo, a velocidade e o torque, através da
resposta dindmica dos motores de ima permanente. (disponivelno Q12010)

Encoder

T

Ventilador

SN

Motor servo Acionamento de motor AC

Motor de ima permanente

Projeto Modular

B O projeto modular cumpre as necessidades das aplicagdes de sistema e da manutengdo do equipamento.

W Facil de ser B Acessério opcional
com um toque

M Use o cabo RJ45
padrio para
operagdes de
longas distancias

M Etiqueta do produto, incluindo a
corrente 1/0,
avoltageme
aavaliagdo
da drea
cercada

B Através do projeto modular, a ventoinha pode, de
forma simples, ser
substituida e
limpa por muito
tempo

B D do do filtro RFI

W Pressione as pastilhas
em cada um dos
lados do
revestimento
dianteiro, apés
remover os
parafusos

B Fornece varios acessorios, inclusive cartdes de extensdo I/0, cartdes de realimentacgdo de encoder, cartdes
de comunicagdoes, teclado LCM de tamponamento quente, terminais removiveis e ventoinha removivel.

» Cartoes de PG (Encoder) » Cartoes de I/O
EMC-PG010 EMC-PGO1L EMC-R6AA

» Cartoes de Comunicagao
CMC-PD01 CMC-DNO1

= Ventoinharemovivel
Todos os modelos vém com a ventoinha embutida,
exceto o tamanho A. A diferenga ¢ a posigdo e de local.

Indicador de ene

Para prevenir lesdes pessoais, por favor ndo realize
ligagdes por fio antes de o indicador de energia
estiver desligado.

CMC-mMODO1
CMC-EIP01 EMC-COPO01

Terminais removiveis

Ligagdo oportuna por fio
e equipamento de
seguranga

*AVISO:" B "s@o acessodrios opcionais



Estrutura de Rede de Alta velocidade

Fornece varios cartoes de rede de comunicacéao e cartdes de fieldbus

B Interface de comunicagao padrao internacional RS-485 embutida

B Fungodes avancgadas de rede

L] CﬂNop@ﬂ embutido

O Delta desenvolve o software CANopen Builder, exclusivamente projetado para a
comunicagado CANopen. Ele fornece aos usuarios uma interface mais comoda para
o controle de movimento e para um grande aumento da produtividade.

= Suporta todos os produtos de automagao industrial do Delta = Caixa de distribuigdo TAP-CNO3 para
(todos os arquivos EDS dos produtos de automagéio industrial do longas distancias
Delta estao embutidos)

= Planejamento da fungdo para o controle de movimento

= Esquema dos dados I/0 de cada um dos equipamentos na rede CANopen

= WPL Soft

CANopen

CANopen

1Mbps 25m
500kbps 100m |

——————————

« DeviceNet2>

O software Delta DeviceNet Builder foi projetado, em particular, para a comunicagao
DeviceNet. Com esse software, fica facil planejar o
equipamento DeviceNet e 0 1/0 remoto, através de
parametros, para construir uma estrutura de
monitoramento DeviceNet padréo.

= Software do esquema DeviceNet — i

= Suporta todos os produtos de automacgao industrial do Delta
(todos os arquivos EDS dos produtos de automagéao industrial
do Delta estdo embutidos)

- Esquema dos dados I/0 de cada um dos equipamentos na rede
DeviceNet

= EtherNet/ P3

= MODBUS TCP

O software integrador de comunicagao do Delta

nao fornece apenas o ajuste de moédulo grafico e
o projeto de interface humana, mas também >
suporta os ajustes e o monitoramento online munication fnfe:
para todos os produtos Ethernet

5 -

eviceMel Builder

= Software do Delta para os produtos Ethernet/MODBUS TCP = Fungio de busca automatica

* Projeto de ajuste do modulo grafico e da interface humana * Interface de ajuste para COM port virtual

*AVISO: por favor baixe o software acima no website do Delta

Projeto de Adaptabilidade Ambiental

A prova de sujeira

B Aqueles modelos que tiverem um reator DC e um filtro
RFI embutidos obedecem aos padrdes
IEC/EN61000-3-2,61000-3-12 ¢ 61800-3.

m Reduz, de forma efetiva, as interferéncias harmonicas e de ruido

M Revestimento resistente para garantir uma operagao Dissipagao
segura em ambientes desarmonicos de calor >
e
B Componentes de dissipadores térmicos e eletronicos ,'E ::
==

ficam completamente isolados uns dos outros.

Com os dois seguintes projetos de dissipadores térmicos,

o melhor resfriamento, de acordo com as solicitagdes,

¢ alcancado:

(1) Montagem da flange: O calor, proveniente do acionamento,
podera ser dissipado para fora do gabinete

(2) Resfriamento forgado da ventoinha: Refina o ar resfriado
no dissipador térmico de aluminio.

Plataforma de Operagao Vantajosa para o Gerenciamento do
Sistema de Acionamento

B Fornece uma plataforma de operagdo completa para o facil controle e monitoramento, através de PC,
pelos usuarios, inclusive do ajuste/salvamento de parametros, monitor de onda em tempo real,
instalacdo rapida, suporte de multiplos idiomas e sistemas de operagdo compativeis com multi-idiomas.

L

Registros de diregoes

Ele monitora as curvas d
o

terminal /0. Util, por exemplo,
monitoramento do periodo expe

—~+— Gerenciamento do parametro
Fornece ajuste/salvamento/copia/comparagio para o
gerenciamento vantajoso do pardmetro.

—— Exibicdo do inicio da operagao

T 3 Exibe a poténcia, a voltagem nominal ¢ a corrente do presente modelo

Imunidade a
interferéncia



Informacgao sobre pedidos

230V:
0.75~3.7kW (1~5HP)

460V:
0.75~5.5kW (1~7.5HP)

230V:
5.5~11kW (7.5~15HP)

460V:
7.5~15 kW (10~20HP)

230V:
15~22 kW (20~30HP)

460V:
18.5~30 kW (25~40HP)

230V:
30~37 kW (40~50HP)

460V:
37~75 kW (50~100HP)

230V:
45~75 kW (60~100HP)

460V:
90~110 kW (125~150HP)

230V:
90 kW (125HP)

460V:
132~160 kW (175~215HP)

460V:
185~220 kW (250~300HP)

460V:
280~355 kW (375~475HP)

VFD007C23A/E
VFD037C23A/E
VFDO007C43A/E
VFDO015C43A/E
VFD037C43A/E
VFD040C43A/E
VFD055C43A/E

VFDO15C23A/E
VFD022C23A/E
VFD022C43A/E

VFDO055C23A/E
VFD075C23A/E
VFD110C23A/E
VFDO75C43A/E
VFD110C43A/E
VFD150C43A/E

VFD150C23A/E
VFD185C23A/E
VFD220C23A/E
VFD185C43A/E
VFD220C43A/E
VFD300C43A/E

VFD300C23A
VFD370C23A
VFD370C43A
VFD450C43A
VFD550C43A
VFD750C43A
VFD300C23E
VFD370C23E
VFD370C43E
VFD450C43E
VFD550C43E
VFD750C43E

VFD450C23A/E
VFD550C23A/E
VFD750C23A
VFD900C43A/E
VFD1100C43A/E
VFD750C23E

VFD900C23A/E
VFD1320C43A/E
VFD1600C43A/E

VFD1850C43A/E
VFD2200C43A/E

VFD2800C43A/E
VFD3150C43A/E
VFD3550C43A/E

» Conjunto de montagem

» Conjunto de montagem H Placa de Identif
da flange Modelo de
T MKC-AFM J Acionamento AC —»

Voltagem/ ———»
Corrente de Entrada

Voltagem/ ———»
Corrente de Saida

da flange Alcance ——p
I MKC-AFM1 de Frequéncia

» Conjunto de montagem = .
da flange Versao de Firmware —»
[ MKC-BFM J Certifications —»

icagao

MODEL:VFD007C43A
INPUT:

Normal Duty: 3PH 380-480V 50/60Hz 4.3A
Heavy Duty: 3PH 380-480V 50/60Hz 4.1A

OUTPUT:

Normal Duty: 3PH 0-480V 3A 2.4KVA 1HP

Heavy Duty: 3PH 0-480V 2.9A 2.3KVA 1HP
FREQUENCYRANGE: ;~""""""~ !
Normal Duty: 0-600Hz ! '
Heavy Duty: 0-300Hz | !
Version: VX. XX oA '

Avaliacdo de
Anexos (IPXX)

Numero Serial —p

007C43A7T9300002

A DELTAELECTRONICS. INC
LEANELTA MADE IN XXXXXXX

H Nome do modelo

VFD 007 C 43 A

T Tipo de versao

Voltagem de Entrada
23:230V 3-Phase
43:460V 3-Phase

Série C2000

Energia aplicavel do motor em kW

007:1HP(0.75kW)~ 1100:150HP(110kW)
Refere-se as especificagdes para detalhes

Nome da série
(Acionamento de Frequéncia Variavel)

» Conjunto de montagem
da flange
[ MKC-CFM |

» Conjunto de caixa de
derivagéo de tubos
[ MKC-DN1CB |

» Conjunto de caixa de
derivagéo de tubos
' MKC-EN1CB |

Disponivel no Q22010

Disponivel no Q22010

Disponivel no Q22010

*AVISO:" p"séo0 acessorios opcionais

B Acessorios Opcionais

CMC-EIP01
CMC-MODO01

CMC-PDO1
Cartédo de
comunicagao
CMC-DNO1
EMC-COP01
EMC-R6AA
Cartéo de I/O
EMC-D42A
EMC-PG010
Cartdo de PG
(codificador)
EMC-PGO1L
KPC-CEO01

Teclado digital

EtherNet/IP (CMC-EIP01)
MODBUS TCP (CMC-MODO01)

10/100 Mbps Auto-Detect

PROFIBUS-DP

Suporta 9.6kbps, 19.2kbps, 96.75kbps, 187.5kbps, 125kbps, 250kbps,
500kbps, 1.5Mbps, 3Mbps, 6Mbps e 12Mbps

DeviceNet

125kbps, 250kbps, 500kbps e velocidade de transmisséo serial prolongavel

CANopen
1M 500k 250k 125k 100k 50k

Cartao de relé (6 relés)

Cartao de extensao I/O (4 entradas digitais e 2 saidas digitais)

Sinal de saida PG com fungéo de divisao de frequéncia:

Sinal de saida de coletor aberto. Isso requer um resistor de alcance para a
energia externa V+ (como uma energia PLC) para prevenir interferéncia de ruidos
Frequéncia maxima de saida: 300kPulsos/Seg.

Sinal de saida PG com fungéo de divisdo de frequéncia:
Voltagem maxima de saida do acionamento de série: 5VDC
Corrente méaxima de saida: 50mA

Frequéncia maxima de saida: 300k Pulsos/Seg

Exibigdo de 7 segmentos com fungédo de cardapio:
facil, de operagéo acessivel, teclas de multi-fungéo, indicadores de alerta e
exibigdo de codigo de falha

Montagem do painel (MKC-KPPK)

O nivel de protegao IP56 podera ser montado, horizontalmente, na superficie

de um gabinete e a capa da frente sera a prova d'agua.

Dois modos de montagem do painel: montagem na parede e montagem

embutida. Os usuarios estarao aptos a instala-lo quando solicitado. 10
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Cabeamento

Quadro A~C

* It provides 1-phase & 3-phase power
Fuse/NFB(No Fuse Breaker)

7N
R(L1) ——O O

7N
S(L2y ——O0 O

T(L3) ——S o

DC choke

o

ptional
Jumperf{ ¥ vV

Brake resistor
(optional)

Factory setting:

NPN (SINK) Mode
FWD/STOP
REV/STOP
E.F.

JOG
Multi-step 1
Multi-step 2
Multi-step 3
Multi-step 4
RESET D
Accel/Decel prohibit !
Digital Signal Common;

Factory
setting

ISENOTE

* MI8 can input pulses 100kHz 3
*Don't apply the mains voltage directly

to above terminals.
~-

power removal safety function
| for EN954-1and IEC/EN61508
Digital Signal Common

| Modbus RS-485
| Pin1~2,6, 8: reserved
I Pin 3, 7:GND
1
I
1

Programmable relays
250Vac/5A (N.O.)
250Vac/3A (N.C.)
250Vac/2A (N.O.)
Estimate at COS (0.4)

Estimate at COS (0.4)

30Vdc/5A (N.O.)

1

]

1

]

I

1
250Vac/1.2A (N.C.) :
I

1

30Vdc/3A (N.C.) |
1

Programmable output |
terminals !

I
DCM3OV30mA 100kHz X

Programmable outputi
MO1 terminals |

48V/50mA !
MO2 Programmable output:

terminals
48V/50mA !
@ MCMProgrammable !

Analog Programmable |
Output Terminal !

i 0~10VDC/2mA !
Analog Signal common!
1

. Analog Programmable !
" Output Terminal :
0~10VDC/4-20mA |

1
connector 2| |extension card !

communication
extension card JI

Pin 4:SG- SG+
Pin 5:SG+ SG -
Main circuit

(power) terminals

@ Control terminals

T I Shielded leads & Cable

Quadro D

* It provides 1-phase & 3-phase power
Fuse/NFB(No Fuse Breaker)
I
RL1) ——& O
/\
S(L2) ——O o

T(L3) ——S o0

Factory setting:
NPN (SINK) Mode

FWD/STOP

REV/STOP

E.F.

JOG

Multi-step 1

Factory | Tyulti-step 2

setting Multi-step 3

Multi-step 4

RESET

Accel/Decel prohibit :

[ISSNoTH Digital Signal Commaon;
* MI8 can input pulses 100kHz y
*Don't apply the mains voltage directly
'_to above terminals.

power removal safety function
I for ENQS"’:‘ and IEC/EN61508
| Digital Signal Common

+10V/20mA 1

Analog Signal Common: :
-10V/20mA—

| Modbus RS-485
I Pin1~2, 6, 8: reserved
: Pin 3, 7:GND
I
I

Pin 4:SG- SG+
Pin 5:SG+ SG-
Main circuit

(power) terminals

@ Control terminals

Programmable relays

250Vac/5A (N.O.)
250Vac/3A (N.C.)
250Vac/2A (N.O.)
Estimate at COS (0.4)

Estimate at COS (0.4)

30Vdc/5A (N.O.)

|
I

!

I

|

|
250Vac/1.2A (N.C.) :
|

|

30Vdc/3A (N.C.) |
|

O DF Programmable output |

QE{’. terminals !
1
DCM3OV30mA100kHZ |

Programmable outputi

MO1 terminals !

48V/50mA 1
MO2 Programmable output

terminals !
48V/50mA !

@ MCMProgrammable |

Analog Programmablel
1 Output Terminal !

i1 0~10VDC/2mA
= Analog Signal common:

: Analog Programmable !
' Output Terminal :
0~10VDC/4-20mA )

communication !

extension card B

Shielded leads & Cable

12
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Caracteristica de controle
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Especificagoes

Tamanho
Modelo VFD-__C_ _

Aplicagdao Max
Saida do Motor (kW)

Aplicagao Max
Saida do Motor (hp)

Capacidade nominal
de saida (kVA)

Capacidade nominal
de saida (kVA)

REGIME NORMAL REGIME PESADA

Taxa pesada

Corrente de Entrada (A)

Taxa normal

Frequencia/ Voltagem nominal
Tens&o nominal de funcionamento

Tolerancia de Frequéncia
Método de resfriamento Natural

Braking Chopper
Reator DC
Filtro EMI

pe
Metodo de Controle
Torque inicial
Curva V/f

Resposta de Velocidade
Bandwidth

Limite de torque
Precisdo de Torque

Frequencia Max.
De saida (Hz)

Precisdo de
frequencia de saida

Resolugao de ajuste
de frequencia

Tolerancia de
Sobrecarga

Sinal de ajuste de Frequencia

Tempo de aceleragao/
desaceleragdo

Fungéo de controle
principal

Controle de ventilador

Protegédo de Motor

Protecdo Sobretensédo

Protecdo Sobretensao
Protegdo alta
temperatura

Protecao de Baia

Re-inicio apés
momento de finalizagdo

Protecdo aterramento

Corrente nominaldesaida(A) 4.8 7.1 10 16 24 31 47 62 71 86 114 139 171
Frequencia de Transmisséo (kHz)

Frequencia de Transmissao (kHz)

Corrente de Entrada (A)

acgoes gerai

007 015 022 037 055 075 110 150 185 220 300 370 450 550 750

0.75 1.5 2.2 3.7 565 7.5 1 15 18.5 22 30 37 45 55 75

1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100

19 28 40 6.4 9.6 12 19 25 28 34 45 55 68 81 96

204 242
2~6kHz

20 3.2 44 6.8 10 13 20 26 30 36 48 58 72 86 102

Corrente nominal de saida (A) 5 8 11 17 25 BE] 49 65 75 90 120 146 180 215 255

2~15kHz 2~10kHz 2~9kHz

6.1 1" 15 18.5 26 34 50 68 78 95 118 136 162 196 233

6.4 12 16 20 28 36 52 72 83 99 124 143 171 206 245

3-FaseAC200V-15%~240V+10%,50/60Hz

170~265Vac
47~63Hz
Ventoinha
Integrado Opgéo
Opgao Integrado
Opgéao

1:V/F,2:SVC,3:VF+PG,4: FOC+PG
Até 150% ouacimaem 0.5 Hz; até 150% em OHz para 1 minuto
4-Curvade quadroecurvaV/fcomponto ajustavel

5Hz (controle de vetor pode seraté 40Hz)

Correntede torque Max 200%
5%

Taxanormal: 0.01~600Hz, fungdopesada: 0.00~300.00 Hz

Comando digital: +0.01%, -10°C ~+40°C, Comando Analogico: ¥0.1%, 25%10°C

Comandodigital:0.01Hz, ComandoAnalogico: 0.03/60 Hz (+11 bits)
Taxanormal: 120% de corrente nominal de saida para 1 min.
Funcgéopesada: 150% de corrente nominal de saida para 1 min.)

+10V~-10,0~+10V,4~20mA,0~20mA,Pulse input

0.00~600.00/0.0~6000.0 segundos

Controledetorque e velocidade/controle feed forward, controle de zero-servo, buscade
velocidade, mnutengcaode quedamomentariade alimentagdo, deteccdode over-torque, liite de
torque, 16 velocidades fixas, comutagao derampas, curva S pararampas, seuqncia 3 fios,
auto-tuning, compensagédode escorregamento, compensacgaodetorque, janelade frequencia,
limites de frequencia, DC-Brake, controle PID, controle de economiade energia, comunicagao
Modbus, copiade parametros erestartde falhas

Tamanho B e abaixo: Chaveliga/Desl Tamanho C e acimacontrole PWM

Rele termico eletronico

Corrente até 240% da protegao de sobrecorrente, limite de 170~175%
emregimenornmale 180~185% emregime pesado

230:paraqdooDC-Busexcede410V
460:paraqdooDC-Busexcede 820V

Sensorde temperaturaincorporado
Prevengaode parad durante aceleragdo, desaceleragaoindependente
O ajuste de parametros podem ser feitorapidamente

Protegdode aterramento de até 50% dacorrente dodrive AC

REGIME NORMAL REGIME PESADA

Tamanho
Modelo VFD-__C_ _

Aplicagdo Max
Saida do Motor (kW)

Aplicagao Max
Saida do Motor (hp)

Capacidade nominal
de saida (kVA)

007 015 022 037 040 055 075 110 150 185 220 300 370 450 550 750 900 1100

0.75 1.5 2.2 3.7 40 55 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110

1 2 3 5 5 75 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150

23 3.0 45 6.5 7.6 9.6 14 18 24 29 34 45 55 69 84 114 136 167

Corrente nominalde saida(A) 2.9 3.8 5.7 81 9.5 11 17 23 30 36 43 57 69 86 105 143 171 209

Frequencia de Transmisséo (kHz)

Capacidade nominal
de saida (kVA)

Corrente nominal de saida

Frequencia de Transmissao (kHz)

Corrente de Entrada (A)
Taxa pesada

Corrente de Entrada (A)
Taxa normal

Frequencia/ Voltagem nom

Tens&o nominal de funcionamento

Tolerancia de Frequénci

Método de resfriamento

Braking Chopper
Reator DC

Filtro EMI

2~6kHz
24 32 48 7.2 84 10 14 19 25 30 36 48 58 73 88 120 143 175

(A) 3.0 40 6.0 9.0 10.5 12 18 24 32 38 45 60 73 91 110 150 180 220
2~15kHz 2~10kHz 2~9kHz

41 56 83 13 145 16 19 25 33 38 45 60 70 96 108 149 159 197

43 59 87 14 155 17 20 26 35 40 47 63 74 101 114 157 167 207

inal 3-FaseAC380V-15% ~480V + 10%, 50 /60 Hz

323~528Vac
ia 47~63Hz
Natural Ventoinha
Integrado Opgao
Opgéo Integrado

VFDXXXC43A:semfiltro EMI
VFDXXXC43E: filtro EMlintegrado

VFDXXXC43A: deve ser utilizado com
caixakit conduit; VFD XXX43E: NEMA 1

EAmbiente para operagdo, estoque e transporte

Ambiente

local de instalagao

Temperatura do
ambiente

Umidade

Presséo do ar

Nivel de poluigdo

Altitude

Queda
Vibragao
Resistencia a choques

Posigao de operagao

IEC60364-1/IEC60664-1 Grau de poluigédo 2, uso interno

Quando operando na corrente nominal a temperatura deve estar
entre -10~40°C. Para temperaturas entre 50~60°C, favor
diminuir a corrente em 2% a cada 1°C

NEMA 1/UL tipo 1

Operagao
When operating at rated current, the surrounding temperature must
UL tipo aberto be within -10~+ 50°C. For 50°C~60 “C, please derate 2% rated
current per increasing 1°C.
Estoque/Transporte -25°C ~+70°C

No condensation, no frost
Operagao
Estoque/Transporte

sem condensagao 90%
sem condensagéo 95%
No condensation

Operagao/ Estoque 86to 106 kPa
Transporte 70to 106 kPa

IEC60721-3-3 (aplicagao esta em progresso)

Operagao Classe 3C2: Classe 352
Estoque Classe 2C2; Classe 2S2
Transporte Classe 1C2; Classe 1S2

No condensation

0~1000m para 1000~3000m, favor abaixar 2% da corrente nominal ou 0,5°C da temperatura a
cada 100m. O sistema de aterramento so pode levar em consideragéo a alttude de 200m e abaixo

Operagao
Estoque/Transporte Procedimento ISTA 1A (de acordo com o peso) IEC60068-2-31
1.5mm pico a pico, 3-13Hz, 1G de 13-200Hz (atendendo a IEC60068-2-6)

15G por 11ms (atendendo a IEC/EM 60068 2-27)

1 D'ag—‘ o

Angulo maximo permitido +10°
(parainstalagdes em posi¢ao nomal)
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Dimensoées

H Quadro A

Modelo

VFD007C23A/23E
VFDO007C43A/43E
VFDO15C23A/23E
VFDO15C43A/43E
VFD022C23A/23E
VFD022C43A/43E
VFD037C23A/23E
VFD037C43A/43E
VFD040C43A/43E
VFD055C43A/43E

Quadro
mm
inch

H Quadro B

Modelo

VFD055C23A/23E
VFD075C23A/23E
VFD075C43A/43E
VFD110C23A/23E
VFD110C43A/43E
VFD150C43A/43E

Quadro
mm
inch

w
130.0
5.12

w
190.0
7.48

H
250.0
9.84

D
170.0
6.69

w1
116.0
4.57

D1

1

l
[
!

j
.

Qrre—r— £

H1

D1*

236.0 45.8
9.29 1.80

%}
6.2
0.24

]
00|
00
0|
B

808000892834 )000000000

L= Rols[afaafafu] fafs}
e oagaannnnnD

':g

91 g2 a3
22.2 34.0 28.0
0.87 1.34 1.10

H
320.0
12.60

190.0
7.48

w1
173.0
6.81

H1
303.0
11.93

D1*
77.9
3.07

8.5
0.33

a1 a2 a3
22.2 34.0 43.8
0.87 1.34 1.72

B Quadro C

Modelo

VFD150C23A/23E
VFD185C23A/23E
VFD185C43A/43E
VFD220C23A/23E
VFD220C43A/43E
VFD300C43A/43E

Quadro
mm
inch

B Quadro D

Modelo

Quadro_D

VFD300C23A
VFD370C23A
VFD370C43A
VFD450C43A
VFD550C43A
VFD750C43A

Quadro w H

D

D1

330.0
[12.99]

330.0
[12.99]

550.0
[21.65]

550.0
[21.65]

— = 5 5
: B ‘ o
= ®
== | L
e
el
=] .
[>al] \ﬂi o m [+ ) @
I a. — e
|
[—
=N
w H D w1 H1 D1* o} o1 02 03
250.0 400.0 2100 231.0 381.0 92.9 8.5 222 340 500
984 1575 827 909 1500 366 033 087 134 197
A
EIG
O
Quadro_D1
VED300C23E
VFD370C23E
VFD370C43E
VFD450C43E
VFD550C43E
VFD750C43E Unidade : mmlinch]
D w1 HA H2 H3 D1* o o1 02 o3
2750 2850 525.0 . 4920 1072 11.0 340 220  11.0
[10.83] [11.22] [20.67] [19.37] [4.22] [0.43] [1.34] [0.87] [0.43]
2750 2850 5250 688.3 4920 1072 110 340 220 110
[10.83] [11.22] [20.67] [27.10] [19.37] [4.22] [0.43] [1.34] [0.87] [0.43]
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D1*: Montagem da flange



Dimensoes

B Quadro E

Modelo
Quadro_E
VFD450C23A
VFD550C23A
VFD900C43A
VFD1100C43A

Quadro W H

370.0 589.0
[14.57] [23.19]

gq 3700 589.0
[14.57] [23.19]

E

Quadro_E1
VFD450C23E
VFD550C23E
VFD900C43E
VFD1100C43E

D w1 H1
0.0 335.0 560.0

300.
[11.81] [13.19] [22.05]

300.0 335.0 560.0

H1

D1

H2 H3 D1*

528.0 143.0
[20.80] [5.63]

7158 528.0 143.0
[11.81] [13.19] [22.05] [28.18] [20.80] [5.63]

Unidade : mm[inch]
[} a1 g2 @3 o4

13.0 22.0 340 76.0 920
[0.51] [0.87] [1.34] [2.99] [3.62]

13.0 220 340 76.0 92.0
[0.51] [0.87] [1.34] [2.99] [3.62]

D1* : Montagem da flange

Motores Padrao

- Usado com Motores Padrédo de 400V

Recomenda-se acrescentar um reator de uma saida
AC quando utiliza-lo com um motor padrido de 400V,
para prevenir danos ao isolamento do motor.

- Caracteristicas do Torque e Aumento

da Temperatura

Quando um motor padrio for controlado pelo
acionamento, a temperatura do motor serda maior do que
a com a operagio com DOL. Por favor reduza o torque
de saida do motor quando operar a velocidades baixas,
para compensar a eficiéncia de um resfriamento menor.

Para um torque constante, continuo a velocidades baixas,

recomenda-se o resfriamento forgado do motor externo.

- Vibracéo

Quando o motor acionar a miquina, poderdo ocorrer
ressondncias, inclusive ressondncias da miquina.

A vibragao anormal poderd ocorrer quando estiver
operando um motor de 2 pélos a 60Hz ou superior.

- Ruido

Quando um motor padrio for controlado por
acionamento, o barulho do motor serd maior que com
a operagdo DOL. Para diminuir o barulho, por favor
aumente a frequéncia do carregador do acionamento.
A ventoinha do motor poderi ficar muito barulhenta
quando a velocidade do motor exceder 60Hz.

Motores Especiais

- Motor de Alta velocidade

Para garantir a seguranga, por favor, experimente o
ajuste de frequéncia com outro motor antes de operar
o motor de alta velocidade a 120Hz ou mais.

- Motor a prova de Explosdo

Por favor utilize um motor e acionamento que
cumpram com as solicitagdes & prova de explosio.

Motor & Bomba Submersiveis

A corrente padrdo ¢ maior que aquela de um motor
padriio. Por favor verifique-a antes da operagio e
selecione a capacidade do acionamento do motor AC,
com atengdo.

As caracteristicas da temperatura do motor diferem de
um motor padrio, por favor ajuste a constante de tempo
térmico do motor a um valor mais baixo.

Motor de Frenagem

Quando o motor for equipado com um freio mecanico,
o freio devera ser comandado pelo suprimento de
condutores. Danos poderdo ocorrer quando o freio for
suprimido pela saida do acionamento. Por favor NAO
acione o motor com o freio engatado.

- Motor de Engrenagem

Em caixas de cimbio ou engrenagens de redugdo, a
lubrificagdo poderi ser reduzida caso o motor seja
operado, continuamentc, a baixas velocidades.

Por favor NAO opere neste modo.

- Motor Sincronizador

Esses tipos de motores necessitam de um software
adequado para controla-los. Por favor entre em contato
com o Delta para mais informagdes.

- Motor Monofasico

Motores monofisicos ndo sio adequados para serem
operados por um Acionamento de Motor AC. Por favor
use um motor de 3 fases em vez daquele, quando
necessirio

Atencgoes

Condigoes Ambientais

Posicéo de Instalagdo

1. O acionamento ¢ adequado para ser instalado em
um local com temperatura ambiente de -10 a 50°C.
. Atemperatura da superficie do acionamento e do
resistor do freio aumentara sob condigdes de
operagdo especifica. Portanto, por favor instale o
acionamento nos materiais que ndo sejam
combustiveis.

©

3. Assegure-se de que o local de instalagio atenda as
condigdes ambientes como fixadas no manual.

Ligacao por fio

Limite de Distancia por

Ligagédo por Fio

Para uma operagdo remota, por favor utilize um cabo
helicoidal e encapado com uma distdncia maxima de
20m entre o acionamento ¢ a caixa de controle.

Comprimento Maximo do Cabo

do Motor

Cabos muito longos do motor podem causar
superaquecimento do acionamento, ou picos da
corrente, devido a capacitancia erratica. Por favor
assegure-se de que o cabo do motor seja menor que
30m. Se o comprimento do cabo ndo puder ser
reduzido, por favor diminua a frequéncia do
carregador ou utilize um reator AC.

- Escolha o Cabo Correto

Por favor encaminhe-se ao valor da corrente para
escolher a segio correta do cabo com capacidade
suficiente, ou utilize os cabos

Equipamento Periférico

- Freios de Circuito de Caixa Moldada
(MCCB)

Por favor instale os recomendados MCCB ou ELCB
no circuito principal do acionamento e assegure-sei
de que a capacidade do disjuntor seja igual a ou
menor que o recomendado.

- Acrescente um Contator Magnético
(MC) no Circuito de Saida

Quando um MC for instalado no circuito de saida do
acionamento para ligar o motor para a cnergia
comercial ou outros propésitos, por favor
assegure-se de que o acionamento ¢ o motor estejam
completamente travados ¢ remova os absorvedores
de compensagio de pressio do MC antes de ligd-lo.

- Acrescente um Contator Magnético

(MC) no Circuito de Entrada

Por favor s6 ligue o MC UMA VEZ por hora, ou

ele podera danificar o acionamento. Por favor utilize
o sinal LIGAR/INTERROMPER para liga-lo,
muitas vezes, durante a operagdo do motor.

- Prote¢ao do Motor
A fungdo de protegdo térmica do acionamento
poderd ser usada para proteger o motor, através do
ajuste do nivel de operagio e do tipo de motor
(motor padro ou motor variavel). Quando for usar
um motor de alta velocidade ou um motor arrefecido
adgua, a constante de tempo térmica deverd ser
ajustada para um valor mais baixo.

Quando for usar um cabo mais longo para conectar
o relé térmico do motor a um motor, correntes de
alta frequéncia poderdo ser inseridas através da
capacitdncia errtica. Isso pode resultar em um mau

Instrucéo Basica
Por favor aterre, completamente, o acionamento
através do uso do terminal de instrugdo basica.

Como escolhera

Capacidade do Acionamento

Motor Padréao

Por favor selecione o acionamento de acordo com a
corrente nominal aplicivel do motor, listada na
especificagdo do acionamento. Por favor selecione o
préximo acionamento AC de maior energia no caso
de um torque de alto arranque ou de uma aceleragdo/
desaceleragdo rapida serem necessarios.

Motor Especial

Por favor selecione o acionamento de acordo com
Corrente nominal do acionamento > corrente nominal
do motor

Transporte e Armazenagem

Por favor transportar e armazenar o drive conforme
recomendagdes

do relé quando a corrente auténtica
estiver mais baixa que o ajuste do relé térmico.
Sob essa condigdo, por favor diminua a frequéncia
do carregador ou acrescente um reator AC para
sand-la.

- NAO Use Capacitadores para
Melhorar o Fator de Poténcia

Use um reator DC para melhorar o fator de poténcia
do acionamentoa DC. Por favor NAO instale
capacitadores de corregdo do fator de poténcia, no
circuito principal do acionamento, para prevenir
panes no motor devido a corrente excessiva.

- NAO Use Absorvedor de
Sobretensao Repentina
Por favor NAO instale absorvedores de Sobretensio
Repentina no circuito de saida do acionamento.

Diminua o Barulho

Para garantir o cumprimento dos regulamentos EMC,
sdo usados, em geral, um filtro e uma ligagdo por

fio encapado para diminuir o barulho.

- Método Usado para Reduzir a
Corrente de Sobretensao Repentina
Correntes de Sobretensio Repentina podem ocorrer
no capacitador lider de fase do sistema de energia,
causando uma sobretensdo quando o acionamento
estiver travado ou a cargas baixas.

Recomenda-se acrescentar um reator DC ao
acionamento.
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