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Introduccion

Gracias por haber adquirido un variador de la serie VFD-B de DELTA ELECTRONICS,
los cuales se fabrican con componentes y materiales de alta calidad e incorporando
microprocesadores de Ultima generacion.

#* Puesta en marcha

Este manual es de gran ayuda para la instalacion, parametrizacion y resolucion de
problemas. Para garantizar una operacion segura del equipo, lea las siguientes
recomendaciones antes de conectar el variador. Conserve este manual a mano y
hagalo llegar a todos los usuarios.

/\  ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

A Lea este manual por completo antes de utilizar un variador de la serie VFD-B.

A iPELIGRO! El equipo debe estar desconectado de la red eléctrica para realizar
cualquier operacion de mantenimiento. No conecten o desconecten cables y
conectores con el equipo en tension. El mantenimiento debe estar a cargo de
técnicos cualificados.

A iPRECAUCION! Hay componentes altamente sensibles MOS en los circuitos
impresos. Estos componentes son especialmente sensibles a la electricidad estatica. Para
evitar dafiarlos, no toquen estos componentes o los circuitos impresos con objetos
metdlicos o con las manos descubiertas.

A iPELIGRO! Incluso después de haber desconectado el equipo de la red, los
condensadores del Bus de c.c. del equipo quedan cargados peligrosamente. Para evitar
darios a las personas, asegurense por favor que el equipo ha sido desconectado antes de
cualquier manipulaciéon y esperen diez minutos para dar tiempo a que los condensadores
se hayan ido descargando a niveles seguros.

A iPRECAUCION! Conecte el variador VFD-B a tierra utilizando el borne previsto. El
sistema de puesta a tierra debe estar conforme a las leyes del pais donde se instale.
Véase el Esquema Basico de Conexionado.

A iPELIGRO! El variador puede resultar averiado en caso de conexionados erréneos.
No conecte jamas la red a los bornes U/T1, VIT2, W/T3 o el equipo quedara dafiado
irremisiblemente.

A iPRECAUCION! El armario donde quede instalado el variador debe cumplir la norma
EN50178. (Los componentes en tension deben quedar protegidos dentro armarios o detras
de barreras que cumplan con un grado de proteccion IP20. La superficie superior de los
armarios o barreras que sea faciimente accesible debe cumplir como minimo con un grado
de proteccion IP40). (Los variadores VFD-B estan afectados por esta norma).

A {PRECAUCION! El radiador del variador puede alcanzar una temperatura de hasta
70°C (158°F) durante el funcionamiento. No toque el radiador.
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CAPITULO 1 RECEPCION Y COMPROBACIONES

Los variadores VFD-B pasan rigurosos controles de calidad en fabrica antes de su
expedicion. Tras recibir el equipo, por favor realice las siguientes comprobaciones.

v' Compruebe que el variador esté completo, con todas las tapas, pasa-cables y
Manual.

v Revise que el equipo no haya sufrido ningin dafio durante el transporte.
v’ Asegurese que el equipo recibido corresponde al que ustedes habian pedido.

1.1 Informacion de la placa de caracteristicas:

Ejemplo variador 1HP/0,75kW 3 x 230 V

Madelo del variador » | | MODE VFDOO7B23A
Caract. Entra_da » INPUT 1 3PH 200-240V 50/60Hz 6.0A
Caract, Salida » | |OUTPUT  :3PHO0-240V 5.0A 1.9kVA 1HP
Rango Frec. Salida » | | Freq. Range : 0.1~400Hz
Tipo de caja » | |[ENCLOSURE: TYPE1
Nomerode seroy || NI IR RA MR A
Cédigo de Barras 007B23A0T0220001

1.2 Lista de modelos:
VFD 007 B 23 A
L] L ] [ ] L] L]

| L— Tipo de versién
Voltaje de entrada
21: Monofasico 230V
23: Trifasico 230V
43: Trifasico 460V
Serie B
Potencia del motor:
, 007: 1 HP(0,7kW)  150: 20 HP(15kW)
Nombre comerclzl 015: 2 HP(1,5kW)  185: 25 HP(18,5kW)
022: 3HP(2,2kW)  220: 30 HP(22kW)
037: 5 HP(3,7kW)  300: 40 HP(30kW)
055: 7,5 HP(5,5kW) 370: 50 HP(37kW)
075: 10 HP(7,5kW) 450: 80 HP(45kW)
110: 15 HP(11kW)  550: 75 HP(S5KW)
750: 100 HP(75kW)
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1.3 Explicacion del nimero de serie:

007B23A0 T 3 01

Numero de serie
Semana de produccién
Afio de produccién 2003
Fabrica de produccion
230V Trifasico 1HP(0'75kW) (Taoyuan)

Modelo

Si alguna informacién de la placa de caracteristicas no corresponde a su pedido,
o tiene cualquier otro problema, por favor contacte con su distribuidor.
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CAPITULO 2 ALMACENAJE E INSTALACION

2.1 Almacenaje:

Conserven el variador dentro de la caja de cartén hasta que vayan a instalarlo. Para
conservar el derecho a la garantia, el variador debe almacenarse correctamente
cuando no va a utilizarse durante un periodo de tiempo prolongado.

Condiciones ambientales admisibles:

Funcionamiento

Almacenaje

Transporte

Temperatura ambiente: -10°C a + 40°C (14°F a 104 °F) (UL&cUL)
+50°C (122°F) sin la tapa contra el polvo
Presion atmosférica: 86 a 106 kPa
Altitud: por debajo de los 1000m sobre el nivel del mar
Vibracién: Maximo 9,8 m/s? (1G) a menos de 20 Hz
Maximo 5,88 m/s? (0,6G) entre 20 y 50 Hz

Temperatura: -20°C a +60°C (-4°F a 140°F)
Humedad relativa: Menor del 90%, sin condensaciones
Presion atmosférica: 86 a 106 kPa

Temperatura: -20°C a +60°C (-4°F a 140°F)

Humedad relativa: Menor del 90%, sin condensaciones

Presion atmosférica: 86 a 106 kPa

Vibracion: Maximo 9,8 m/s? (1G) a menos de 20 Hz
Maximo 5,88 m/s? (0,6G) entre 20 y 50 Hz

Proteccién contra el polvo Grado 2: adecuado para un ambiente normal en una fabrica.
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2.2 Instalacion:

/\ ;PRECAUCION!

Los cables de control, de alimentacion y de motor deben disponerse separadamente.
No deben circular por la misma conduccion.

No deben realizarse pruebas de aislamiento a alta tension sobre los cables conectados
al variador.

Una instalacion inadecuada puede reducir considerablemente la vida del equipo.
Asegurense de seguir cuidadosamente las siguientes prescripciones.

La inobservancia de las siguientes indicaciones comporta la pérdida del derecho
a reclamar garantia en caso de averia.

= No monten el variador cerca de fuentes radiantes de calor o expuesto a los
rayos directos del sol.

= No instalen el variador en un lugar sujeto a altas temperaturas, mucha humedad,
vibraciones excesivas, gases o liquidos corrosivos, polvo o particulas metalicas
transportadas por el aire.

= Monten el variador verticalmente y no restrinjan el flujo de aire en las aletas de
los radiadores del equipo.

= Elvariador genera calor. Respete las distancias de separacion alrededor del
equipo, indicadas en el dibujo inferior, para obtener una adecuada aireacion.

120mm Flujo de Aire
¥
% e
3 - | 1l
3 o (W
a | |
= | E] [ L]
=
a ]
120mm P
¥
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CAPITULO 3 CONEXIONADO

/\ iPELIGRO!

Voltaje peligroso
Antes de acceder al variador:
= Desconecte el equipo de la red eléctrica.

= Espere 5 minutos para dar tiempo a que se descarguen los condensadores del
Bus c.c.

Cualquier modificacién eléctrica o mecanica de este equipo sin el
consentimiento escrito previo de Delta Electronics, Inc, conlleva la pérdida de
todo derecho a la garantia y puede constituir un peligro para las personas,
ademas de vulnerar las normas UL.

Resistencia al corto-circuito:

El voltaje nominal debe ser igual o menor que 240 V (480 Voltios para el modelo 460V)
y la corriente debe ser igual o menor que 5000 A RMS (10000 A RMS para modelos de
30 kW y superiores).

# Informacion general relativa al conexionado

Normas aplicables:

Todos los variadores de la serie VFD-B, excepto los modelos 015B21A, 015B23A y
075B23B estan clasificados como UL (Underwriters Laboratories, Inc) y cUL
(Canadian Underwriters Laboratories) y por tanto cumplen las normas National
Electrical Code (NEC) y Canadian Electrical Code (CEC).

Para que la instalacién cumpla con los requisitos UL y cUL se deben seguir las
instrucciones minimas facilitadas en el Apartado 3.6 Notas sobre el Conexionado.
Sigan las normas de su pais en el caso de que sean mas exigentes que las UL y cUL.
Tengan presente las caracteristicas eléctricas facilitadas en las placas del variador y
del motor.

En el apartado B.1 Tabla de fusibles y magnetotérmicos, se facilita la lista de fusibles
recomendados. Es necesario instalar el equipo con estos fusibles (o equivalentes) en
todas las instalaciones que deban cumplir la norma UL.
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3.1 Esquema Basico de Conexionado:
Conecten el variador de acuerdo con el esquema de conexionado de la figura 1.
NOTAS:

1. No conecte un modem o una linea telefonica al puerto de comunicacion RS-485,
el equipo resultaria averiado. Los terminales 1y 2 son la fuente de alimentacion
para el teclado opcional con funciones de copia de parametros y no deben
utilizarse cundo se establece una comunicacion RS-485.

2. Los equipos de 15 kW y superiores no llevan unidad de frenado interna. Puede
conectarse una unidad de frenado exterior entre los bornes (+2/B1) y (-).

3. Los variadores de alimentacion monofasica pueden alimentarse a través de dos
cualesquiera de los bornes R, S, T. Los equipo monofasicos a 1 x 220 V,
pueden alimentarse también a 3 x 220 V.

Figura 1 Esquema basico de conexionado.

Resistencia frenado
Babina OC (TY¥T)  (opcional)
{opcional) :

Fusibles/Magnetotérmice
eut e st S s

RILT) :
S(sz—ﬂ :

T(L3)

{ Esquema recomendado
i si en caso de alarma
i debe cortarse la

3 alimentacién Ver apartado 3.4
i Lista de bormes de control
Ajusto de fibrica; Marcha adelante
mada SINK T )
M ik » o () Atuste de tibrica:
wt i indicacién de marcha
M. 48V, 50 mA

Ver figura de la

ina siguiente {C)Apuste de fibrica:
ﬁ‘ canevionsda indicacidn frec. alcanzada
maodo SOURCE 48V, 50 mA

Ajuste de fébrica () Ajuste de fabrica:

" indicacion variader preparado

Salidas optoacopladas programables

Salids analbgica programabie
Ajuste fibrica: frecuencia salida
0810V (2 ma)

Coman sabda analégica

Salida impulsos (velocidad)
Ajuste de fabrica: 111, duty=S0%

4=~20mA =
=10-+10V; | L RS-485

Camin de sefales analbgicad 4: 5G+

O Barnes de potencia {6 Bornes de control 1 Cable apantallada
A
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Figura 2 Conexionado en modo SINK y conexionado en modo SOURCE.

modo SINK

Sink
|ﬂ5~w7 Marcha atra's_n
Source |Marcha a Is-m:»ult;og_ts

Alarma exterior © EF

Ajuste de fabrica

Inhibe acel./decel.
oW

Contador O TRG
| Comuin entradas digitales

* No conectar jamas a la red ninguno
de estos bornes

modo SOURCE
Sink |Marcha adelante

“E]sm 1

Source

Marcha atras

50
Marcha a impulsqg

Alarma exterior

Vel. program. 2.

Vel program. 3

Ajuste de fabrica

5 G
Inhibe acel./decel.

Contador per—

* No conectar jamas a la red ninguno
de estos bornes
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3.2 Conexionado Exterior:

Red alimentacion Posicion Notas

Red de Sigan las especificaciones relativas a la
alimentacion | alimentacion de potencia del APENDICE A.

Fusibles /
Magnetotérmico
Fusibles/Mag-| pisponer fusibles segun la tabla del
netotérmico APENDICE B, opcionalmente
magnetotérmico
(Opcional)
Contactor
Contactor | NO utilice el contactor como medio de
arrancar y parar el motor, ya que se
Opcional) | reduce la vida del varidaor. Utilice los
Inductancia (Opc ) bornes de control para este fin.
de entrada
( )) Anillo de ferrita Sirve para mejorar el factor de potencia,
Inductancia | "educe arménicos y proteje frente a
de perturbaciones de la red. (Fluctuaciones,
entrada puntas, etc). Debe instalarse cuando la

acometida es de mas de 500 KVA y de
(Opcional) mas de 6 veces la potencia del variador,
con un cable de alimentacién de menas
de 10 metros.

B Inductancia
5DC

resistencia  Anillo de | Se recomienda su instalacion cuando
efrenade  ferrita o | hay equipos de audio proximos al
inductancia | equipo. Para atenuar adecuadamente
de atenu- | las radiaciones producidas por el

bl WIS wrs @0 acién de | variador es conveniente su instalacion
perturbacio- | en la entrada y la salida.
Anillo de nes radiadas| Son adecuados para una banda de AM
( )) ferrita hasta 10 Mhz.
(Opcional) | Ver APENDICE B
Inductancia
de salida Filtro RF1 | Reduce las interferencias electromag-
(Opcional) | néticas, Ver APENDICE B
Resistencia | Se utiliza para disminuir el tiempo de
Metar de parada del motor.
frenado
Ver APENDICE B
(Opcional)

Inductancia | para cables de motor de mas de 100

de salida | metros de longitud, es necesario instalar
una inductancia de salida.
(Opcional) | Consulten a su distribuidor.
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3.3 Lista de Bornes de Potencia:

Borne

Funcion

R/L1, S/L2, TIL3

Bornes de entrada de la red de alimentacion.

U/T1, VIT2, WiT3

Bornes de salida hacia el motor.

+1, +2

Bornes para conectar una inductancia al Bus c.c. (opcional).

+2/B1, B2

Bornes para conectar una resistencia de frenado.

+2, - (negativo)
+2/B1, - (negativo)

Bornes para conectar una unidad de frenado exterior VFD-B.

®

Borne de puesta a tierra.

3.4 Lista de Bornes de Control:

Borne Funcion Ajuste de fabrica
FWD Marcha adelante / paro

REV Marcha atras / paro

JOG Marcha a impulsos

TRG Entrada del contador

MI1 Entrada multifuncion 1

Mi2 Entrada multifuncién 2

MI3 Entrada multifuncion 3

Ver parametros Pr.04-04 a Pr. 04-09

Mi4 Entrada multifuncion 4

MI5 Entrada multifuncion 5

Mi6 Entrada multifuncion 6

DFM Salida para tacometro digital Factor de escala 1:1 (Ver Pr. 03-07)

(salida de colector abierto) (méaximo 48 Vc.c., 50 mA)

+24V Salida +24V de la fuente interna | (+24V, 20mA), se utiliza en modo source
DCM Comun de las entradas digitales | Se utiliza en modo sink
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Borne Funcion Ajuste de fabrica
RA Salida relé multifunciéon (N.O.) a | Carga resistiva:
RB Salida relé multifuncion (N.C.) b 5A(N.O.)/3A(N.C.)240Vc.a.024Vc.c.
Carga inductiva:
RC Comun del relé de salida 1,5A(N.O.)/0,5A(N.C.)240V c.a. 0
24 Vc.c.
MO01 Salida multifuncion 1
M02 Salida multifuncion 2 Maximo 48 V c.c., 50 mA
i i ion
ditiu Ver parametros Pr.03-01 a Pr.03-03
MO03 Salida multifuncién 3
MCM Comun de las salidas -
multifuncion Maximo 48 V c.c., 50 mA
+10V Salida para alimentar el +10V. 20 mA
potenciémetro de consigna !
AVI Entrada analégica principal Oa+10V
ACI Entrada analodgica de corriente 4a20mA
AUI Entrada analdgica auxiliar -10Va+10V
AFM Salida analégica para 0a10V, 2mA

instrumento

# Para las conexiones de control utilice cable 18 AWG (0,75 mm?).
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3.5 Conexionado de los Bornes Principales:

0,75 a 2,2 kW (VFD007B23A, VFD007B43A, VFD007B21A, VFD015B21A,
VFDO015B23A, VFD015B43A, VFD015B21B, VFD015B23B,
VFD022B23B, VFD022B43B)

©
é

a
@ .
) T
QQQQQGQBQQQQi
I g ]|
1 1 [ 1 T T
R‘u|%m| Iu“” |'2-131|BZ |u-r|‘h:m|ufn] @

Te
O

| o

Ske

Regleta de control
Par: 4 kgf x cm (3 in-Ibf)
Cable: 12-24 AWG (3 — 0,25 mm?)

Regleta de potencia

Par: 18 kgf x cm (15,6 in-Ibf)

Seccion del cable: 10-18 AWG (5,5 — 1 mm?) cable trenzado,
12-18 AWG (3,5 — 1 mm?) cable macizo

Tipo de cable: cobre, 75°C
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2,2 a 3,7 kW (VFD022B21A, VFD037B23A, VFD037B43A)

Jn
GECE00eGECO0HT

+12] - [ Ba| [Jumi]wrz|wr:
== Par:
18K
= mandE FDO
101 BAWG
Q

& |RiL1|snz(Ts)

MIE oIf

C

Regleta de control
Par: 4 kgf x cm (3 in-Ibf)
Cable: 12-24 AWG (3 — 0,25 mm?)

Regleta de potencia

Par: 18 kgf x cm (15,6 in-Ibf)

Seccion de cable: 10-18 AWG (3,5 — 1 mm?)
Tipo de cable: cobre, 75 °C
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5,5a11 kW (VFD055B23A, VFD055B43A, VFD075B23A, VFD075B43A,
VFD110B23A, VFD110B43A)

&

(-]

Regleta de control
Par: 4 kgf x cm (3 in-Ibf)
Cable: 12-24 AWG (3 — 0,25 mm?)

Regleta de potencia

Par: 30 kgf x cm (26 in-Ibf)

Seccion del cable: 8-12 AWG (8 — 3,5 mm?)
Tipo de cable: cobre, 75 °C
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15a22 kW (VFD150B23A, VFD150B43A, VFD185B23A, VFD185B43A,
VFD220B23A, VFD220B43A)

Regleta de control

i
] d
[® Vi
§|:|
O S
®
=] =] ﬂﬂ
E @ a o % ]
oke
& @
)
JSEtnpeEaaEs)
L_lrii[snz[Tna[+1] 2| - Mvmwnsgj
@m POWER oci+) |pct-f  @moTor

Par: 4 kgf x cm (3 in-Ibf)
Cable: 12-24 AWG (3 — 0,25 mm?)

Regleta de potencia

Par: 30 kgf x cm (26 in-Ibf)
Seccion del cable: 2-8 AWG (38 — 8 mm?)
Tipo de cable: cobre, 75°C
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30a37kW 230V (VFD300B23A, VFD370B23A)

Regleta de control
Par: 4 kgf x cm (3 in-Ibf)
Cable: 12-24 AWG (3 — 0,25 mm?)

Regleta de potencia

Par: 200 kgf x cm (173 in Ibf)

Seccion del cable: 2/0 — 3/0 AWG (60 — 100 mm?)
Tipo de cable: cobre, 75°C
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30a45kW 460V (VFD300B43A, VFD370B43A, VFD450B43A)

Regleta de control
Par: 4 kgf x cm (3 in-Ibf)
Cable: 12-24 AWG (3 — 0,25 mm?)

Regleta de potencia

Par: 58,7 kgf x cm (50,9 in-Ibf) max.
Seccion del cable: 2-4 AWG (38 — 22 mm?)
Tipo de cable: cobre, 75°C
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55a75kW 460V (VFD550B43A, VFD750B43A)

Regleta de control
Par: 4 kgf x cm (3 in-Ibf)
Cable: 12-24 AWG (3 — 0,25 mm?)

Regleta de potencia

Par: 200 kgf x cm (173 in-Ibf)

Seccion del cable: 2/0-3/0 AWG (60 — 100 mm?)
Tipo de cable: cobre, 75°C
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3.6 Notas sobre el Conexionado:

1. Utilice terminales en los extremos de todos los cables.

2. A PELIGRO: No conecten la red a los bornes U/T1, V/T2, W/T3, ya que el
variador resultara averiado.

3. A PRECAUCION: Aseglrense de que todos los bornes estan apretados con el
par de apriete indicado.

4. Durante la instalacion, sigan todas las normas eléctricas, constructivas y de
seguridad del pais donde el variador va a funcionar.

5. Asegurense de que se han instalado los elementos de proteccién entre lared y el
variador (fusibles o magnetotérmico).

6. Comprueben que los cables estan conectados correctamente y que el variador esta
bien conectado a tierra. (Resistencia de tierra inferior a 0,1 Ohm).

7. Utilicen cables de tierra que cumplan con las normas AWG/MCM y procure que
sean lo mas cortos posible.

8. Cuando se instalen varios equipos en un mismo lugar, cada uno de los variadores
ha de estar conectado a un borne comun de puesta a tierra. Los bornes de tierra
también pueden conectarse en paralelo, como muestra la figura siguiente. Asegurense
de que no haya bucles.

Q O X

LU UNLER (oo mn.

9. Si se conectan los bornes U/T1, V/T2, W/T3 a los terminales U/T1, V/T2, W/T3 del
motor, respectivamente, el eje del motor girara en el sentido contrario a las agujas del
reloj (visto desde el eje del motor) cuando se dé una orden de marcha adelante al
variador. Si interesa invertir el sentido de giro, bastara con permutar cualquier par de
cables del motor.

10.Asegurense de que la red sera capaz de suministrar la tensién correcta y la
necesaria intensidad que precisa el variador.

11.No realicen operaciones de cableado en el equipo mientras esté conectado a la red.
12. No verifiquen sefales en la regleta de control con el variador en marcha.

13.En los variadores monoféasicos, la red puede conectarse a cualquier pareja de
bornes R/L1, S/L2, T/L3. Nota: Este tipo de variadores no sirven para alimentar
motores monofasicos.
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14.Los cables de potencia y los cables de control deben conducirse separadamente.
En caso de cruzarse, deben hacerlo a 90°.

15.Si se precisa un filtro de RFI, instalenlo lo mas cerca posible del variador. Las
emisiones también pueden reducirse seleccionando una frecuencia de portadora mas
baja.

16.Si se instala una inductancia de salida, ésta debe disponerse cerca de los bornes
U/T, VIT2, W/T3 del variador. No utilicen condensadores o filtros L-C o filtros R-C, a
menos que hayan sido aprobados por Delta.

17. Cuando se instale un diferencial, escojalo con una sensibilidad de 200 mA y con
un retardo de 0,1 segundos como minimo.

3.7 Advertencias sobre el Funcionamiento del Motor:

1. Cuando utilicen el variador para accionar un motor trifasico estandar, tengan
presente que las pérdidas calorificas seran mayores que en un motor disefiado
para trabajar especificamente con un variador de frecuencia.

2. Eviten hacer girar un motor estandar, por tanto autoventilado, a baja velocidad.
En estas condiciones, el motor puede sobrecalentarse debido a que produce
por si mismo un flujo de aire limitado.

3. Cuando un motor estandar trabaja a baja velocidad, la carga debe ser
moderada.

4. Sila aplicacion requiere un par cercano al 100% a baja velocidad, sera
necesario emplear un motor especial de los previstos para variadores de
frecuencia.
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CAPITULO 4 UTILIZACION DEL PANEL DE
PROGRAMACION

Este capitulo esta dedicado a las funciones de parametrizacién e indicacién del panel
de programacion PUO1. La informacion de este capitulo debe ser leida y comprendida
antes de empezar a parametrizar y a poner en marcha el equipo.

Dimensiones del Panel de Programacion VFD-PU01: mm (pulgadas)

7a.0[287] 12.0[0.78] 44.0[1.73) Me B0 7N

RLEEES]
870 [352]

3
.
7T O[303)

6 & @

65 [026] |
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Descripcion del Panel de Programacion VFD-PUO01:

Frecuencia de consigna
Indicador de modo

Frecuencia de salida —!
Indscadar de modo

Velocidad en otras
unidades
Indicador de modo

Tecla JOG
Pulsar la tecta J0G
para hacer marcha
a impulsos

Tecla a izquierda __} |

VFD-PUDT »—

RUN STOP JOG FWD REV

Visor
Visualiza frecuencia, corriente,
voltajes, alarmas, etc.

—— Referencia del panel

Indicador de estado
Sefizliza o estado actual
del variador

Tecla MODE

Permite que el visor pase
de un modo al sigulente

Tecla PROG/DATA

Desplaza el
ug:?;;: ol cursor a ‘\@ :{::;::[arop:u programar
Tecl P/Rl
Teclas J ecla STOP/RESET
aumentar/disminuir
Seleccionan el numero del RU N w
Dalrtiuwtro ¥ modifican RESET
ralares numericos, I ej.
I\;flecue::m dlz cunxnn’ o Tecla RUN (marcha)
Estado del Visor Significado

Muestra la frecuencia de consigna

Muestra la frecuencia de salida actual en los bornes

U/T1, V/T2 y W/T3.

F
nnn
L)

Velocidad en otras unidades ( U = F x Pr.00-05 ).
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Estado del Visor

Significado

Muestra la intensidad de salida en los bornes U/71,
V/T2 y W/T3.

| Marcha adelante

Marcha atras

Valor del contador (C).

Muestra el nUmero de un parametro

Muestra el valor actual de un parametro

Alarma E.F.

El visor muestra “End” durante 1 segundo después
de aceptar y memorizar un nuevo valor de un para-
metro. Para modificar un valor, utilicen las teclas

A, V]

“Err” significa que se ha intentado un ajuste erréneo.
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Diagramas de utilizaciéon del Panel de Programaciéon VFD-PU01:

Seleccion del Modo del Visor

START
(plnln]
000 gl () =, 000
B:-'&'MDD_E D:-ﬁloup

~ G- E2XD

[F<§ Mook [Fmooe

GO START

NOTA: Es posible desde cualquier Modo del Visor pasar a a ajustar parametros pulsando m i

Ajuste de pardmetros

i"lﬂ.l'l
--=' G -

~sThi»

= moDE vuelve hacia atrds

El nuevo valor se ha memorizado

i —

Error en el valor

NOTA: Pulsar la tecla |]--§'Juone para salir de programacién y volver a uno de los modos del visar.

Salto de digito

- mm w a wmm s mm w w wm s w4 4 mm s mm s 4 Em 6 mm s s e b o

Modificacion de un valor

START
000E 5999 6000
Y= AT

Seleccién del sentido de giro

-Fro- I8 - E-
A orv‘i:ﬂ A o "ﬂ
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CAPITULO 5 DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS

# . Significa que ese parametro puede modificarse con el variador en marcha.

5.1 Grupo 0: Parametros de usuario

[00 - 00 [ Codigo de identidad del variador | Aiuste de fabrica: ##

Ajustado en fabrica

\00 -0 \ Intensidad nominal de salida del variador \ \Ajuste de fabrica: ##

Ajustes Ninguno Unidad: 0.1A

[ Este parametro muestra la intensidad nominal de salida del variador. Esta basado
en el Pr.00-00, y es un parametro de sélo lectura.

[ Los usuarios pueden utilizar la siguiente tabla para comprobar si la corriente
nominal del variador se corresponde con el cédigo de identidad.

Equipos a 230 V:

kw 0,75 15|22 3,7|55|75|11 15| 18,5 22| 30 | 37

cVv 1,0 {[2,0(3,0(50|75|10 |15/20| 25 |30 | 40 | 50

Pr.00-00 04 |06 |08 10| 12|14 |16[18| 20 [22| 24 | 26

Intensidad nominal (A) | 50 7,0 11|17 | 25| 33 |49 /65| 75 | 90| 120 | 146
Frec. max. de portadora 15 kHz 15 kHz 9 kHz

Equipos a 460 V:

kW 0,75(1,5(2,2/3,7(55|7,5|/11|15|18,5/22|30(37 45| 55 | 75
CcVv 1,0 (2,0/3,0/50(7,5/10 |15/20| 25 |30({40|50 60| 75 |100
Pr.00-00 05 |07 (09|11 |13|15|17|19| 21 |23|25|27|29| 31 | 33
'"te"s'd?:)mm'"a' 27 |42|55(85|13|18|24|32| 38 |45|60|73|91 /110|150
Frec. max. 15 kHz 15 kHz 9 kHz 6 kHz
portadora
‘00-02 ‘Reset de parametros ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 08 Bloqueo del teclado

10 Restauracion de todos los parametros al valor de fabrica
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Este parametro restaura todos los parametros al valor de fabrica, excepto los
parametros de registro de alarmas (Pr.06-08 y Pr.06-11).

Si este parametro lo ponemos a valor 08, el teclado del panel VFD-PUO1 queda
deshabilitado.

‘00 -03 ‘Seleccién de la indicacion al conectar ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Frecuencia de consigna (F)
01 Frecuencia de salida (H)
02 Velocidad en unidades definidas por el usuario (U)
03 Indicador multifuncién (por defecto: intensidad de salida)
04 Comando Adelante / Atras (FWD/REV)

[0 Este parametro determina el modo de indicacién inicial al conectar el equipo a la

red.
100 - 04 | Contenido del indicador multifuncion | # [Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Intensidad de salida (A)

01 Valor del contador (C)

02 Temporizador de la funcién PLC (1.tt)

03 Voltaje del Bus c.c. (U)

04 Voltaje de salida (E)

05 Angulo del factor de potencia (n.)

06 Potencia de salida (P), unidades: kW

07 Velocidad del motor (sélo si se trabaja en modo vectorial o
en lazo cerrado de encoder) (HU)

08 Valor estimado del par proporcional absorbido (t)

09 Impulsos de encoder/ 10 ms (G)

10 Valor de la sefial analdgica de realimentacién (b)

11 Consigna en la entrada AVI (U1.) (%)

12 Consigna en la entrada ACI (U2.) (%)

13 Consigna en la entrada AUl (U3.) (%)

[ Este parametro determina el contenido del indicador multifuncién. El usuario
puede visualizar también otras informaciones pulsando la tecla con la flecha que
mira hacia la izquierda, cuando el indicador esta en el modo multifuncion.

[ Para los ajustes 11-13, 100% equivale a +10 V 0 20 mA.

‘00 -05 ‘Coeficiente K definido por el usuario ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 1.00

Ajustes 0.01 a 160.00 Unidad: 0.01

[ Este coeficiente K determina el factor de multiplicacién para la indicacion de
velocidad en unidades definidas por el usuario. El valor del indicador del panel de
programacion es calculado como sigue:
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U (Velocidad en unidades definidas por el usuario) = Frecuencia de consigna x K
(Pr.00-05)

H (velocidad de salida) = (frecuencia de salida) x K (Pr.00-05)

[ El indicador sélo es capaz de mostrar cinco digitos, aunque se puede utilizar el
Pr.00-05 para generar nimeros mas largos. El indicador utiliza puntos decimales
para significar nimeros de hasta siete digitos, como se explica a continuacion:

Indicacion Significado

99999 La ausencia de punto decimal indica un nimero entero de cinco cifras

9999.9 Este es un auténtico punto decimal. Por ejemplo, el nimero 1234.5 es
indicado como “1234.5”.

99999. Este punto, al final de la indicacién, no es un auténtico punto decimal.
Indica que la cifra es diez veces mayor. Por ejemplo, el numero 123450 es
indicado como “12345.”

9999.9. Indica que la cifra es 100 veces mayor. Por ejemplo, el nimero 3456700 es
indicado como 3456.7.

‘00 - 06 ‘Versi(’)n de software ‘ ‘Ajuste de fabrica: ###
Ajustes Ninguno

[ Es un parametro que soélo puede ser leido.

‘00 -07 ‘ Decodificacion del password ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Indicacion 00-02 (intentos de entrar un password incorrecto)
Ajustes 1 a 65535 Unidad: 1

[ La funcion de este parametro es la de decodificar el password que se ha entrado
en el Pr.00-08. Para modificar parametros hay que entrar el password correcto. Si
se intenta por tres veces entrar un password erréneo, aparece “PcodE” en el
indicador y el teclado queda bloqueado. Para desbloquearlo hay que desconectar
el equipo de red y, después, volverlo a conectar.

‘00 -08 ‘ Registro del password ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 0 a 65535 Unidad:1
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[ Para proteger la parametrizaciéon, se debe establecer un password distinto de
cero. Entren en este parametro y programen el valor del password. Memoricenlo
0 anétenlo, para disponer de él cuando lo precisen. Cuando el equipo esta
protegido por el password, al entrar a leer el parametro Pr.00-08, encontraremos
que esta el valor “01”. Para desbloquear la parametrizacién, deberemos escribir
en el Pr.00-07 el valor del password que establecimos anteriormente. Ahora
podremos modificar cualquier parametro, pero si desconectamos el equipo y lo
volvemos a conectar, nos encontraremos de nuevo con que la parametrizacion
esta protegida.

[ Para borrar el password y dejar el equipo sin proteccion de la parametrizacion,
deben programar el Pr.00-08 a valor 0, tal como venia de fabrica.

[00 - 09 [ Tipo de control | [Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Control V/IF
01 Control V/F + realimentacion por encoder
02 Control vectorial
03 Control vectorial + realimentacién por encoder

[ Este parametro determina el tipo de control del variador.

‘00-10 ‘Reservado ‘ ‘
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5.2 Grupo 1: Parametros basicos

‘01 -00 ‘ Frecuencia maxima de salida (Fmax) ‘

[Ajuste de fabrica: 60.00
Ajustes 50.00 a 400.00 Hz

Unidad: 0.01 Hz

[ Este parametro determina la frecuencia maxima de salida del variador. Todas las

entradas analdgicas (0 a +10V, 4 a 20mA, -10V a +10V) estan referidas a este
parametro.

‘01 -01 ‘ Frecuencia a voltaje maximo (Fbase) ‘

|Ajuste de fabrica: 60.00
Ajustes 0.10 a 400.00 Hz

Unidad: 0.01 Hz

[ Este parametro debe ajustarse de acuerdo con la frecuencia nominal indicada en

la placa del motor, ya que determina la relacion tension/frecuencia con la que
operara el variador. Este parametro debe ser mayor o igual que el Pr.01-03.

[01 - 02 [ Voltaje maximo de salida (Vmax) \

Ajustes Seriesa230V 0.1a255.0V
Seriesa460V 0.1a510.0V

[Unidad: 0.1

Ajuste de fabrica:  220.0
Ajuste de fabrica:  440.0

[ Este parametro determina el voltaje maximo de salida del variador. El valor de

este parametro debe ser menor o igual que el voltaje nominal de la placa del
motor. Debe ser mayor o igual que el Pr.01-04.

‘01 -03 ‘ Frecuencia en punto intermedio (Fmid) ‘

[Ajuste de fabrica: 0.50
Ajustes 0.10 a 400.00 Hz

Unidad: 0.01 Hz

[ Este parametro permite determinar un punto de paso intermedio de la curva V/F.

El valor de este parametro debe ser mayor o igual que el Pr.01-05 y menor o
igual que el Pr.01-01.

‘01 -04 ‘Voltaje en punto intermedio (Vmid) \
Ajustes Seriesa 230V 0.1a255.0V
Seriesa460V 0.1a510.0V

[Unidad: 0.1

Ajuste de fabrica: 1.7V
Ajuste de fabrica: 3.4V

[ Este parametro permite determinar un punto de paso intermedio de la curva V/F.
El valor de este parametro debe ser mayor o igual que el Pr.01-06 y menor o

igual que el Pr.01-02. Este parametro queda sin efecto cuando el Pr.11-00 tiene
un valor distinto del de fabrica (00).
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\01 - 05 ‘ Frecuencia minima de salida (Fmin) ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.50
Ajustes 0.10 a 400.00 Hz Unidad: 0.01 Hz

[ Este parametro ajusta la frecuencia minima de salida del variador. Su valor debe
ser menor que el del Pr.01-03.

[01 - 06 [ Voltaje minimo de salida (Vmin) | [unidad: 0.1
Ajustes Seriesa 230V 0.1a255.0V Ajuste de fabrica: 1.7V
Seriesa460V 0.1a510.0V Ajuste de fabrica: 3.4V

[ Este parametro ajusta el voltaje minimo de salida del variador. Su valor debe ser
menor que el del Pr.01-04.

\01 -07 \ Limite superior frecuencia de salida \ \Ajuste de fabrica: 100
Ajustes 1a120 % Unidad: 1%

[ Este parametro debe ser mayor o igual que el Pr.01-08 (Limite inferior frecuencia
de salida). El 100 % corresponde al valor del Pr.01-00. Ejemplo: Pr.01-00 = 100
Hz y Pr.01-07 = 80 %, la frecuencia maxima de salida del variador quedara
limitada a 80 Hz.

01-08 01-07
Limite inferior Limite superior

Voltaje frecuencia de salida frecuencia de salida
01-02
Voltaje
maximo
de salida
01-04

Voltaje en punto intermedio

po—ri Limites de frecuencia <—s
01-06

Voltaje minime de salidal ™

01-05 01-03 01-01 01-00 :
Frecuencia Frecuencia en Frecuencia a Frecuencia méxima
minima de  punto intermedio  voltaje méaximo de salida

salida (Frecuencia base)

Curva V/F
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\01 - 08 \Limite inferior frecuencia de salida ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 a 100 % Unidad: 1%
[ Este parametro debe ser menor o igual que el Pr.01-07 (Limite superior

frecuencia de salida).

3 ElI 100 % corresponde al valor del Pr.01-00. Ejemplo: Pr.01-00 = 100 Hz y Pr.01-
08 = 10 %, la frecuencia de salida del variador sera como minimo de 10 Hz,
incluso si se le ordena una consigna menor a 10 Hz.

LA Ajusten convenientemente los limites superior e inferior de la frecuencia de salida
para evitar errores o perjudicar la maquina.

01 - 09 | Tiempo de aceleracion 1 (Tacel 1) A | Ajuste de fabrica: 10.0

01 -10 | Tiempo de deceleracion 1 (Tdecel 1) A | Ajuste de fabrica: 10.0

01 -11 | Tiempo de aceleracién 2 (Tacel 2) A | Ajuste de fabrica: 10.0

01 -12 | Tiempo de deceleracion 2 (Tdecel 2) A | Ajuste de fabrica: 10.0

01 - 18 | Tiempo de aceleracion 3 (Tacel 3) ~ | Ajuste de fabrica: 10.0

01 -19 | Tiempo de deceleracion 3 (Tdecel 3) A | Ajuste de fabrica: 10.0

01 - 20 | Tiempo de aceleracion 4 (Tacel 4) A | Ajuste de fabrica: 10.0

01 -21 | Tiempo de deceleracion 4 (Tdecel 4) ~ | Ajuste de fabrica: 10.0

Ajustes 0.01a3600.0s Unidad: 0.1/0.01 seg.

*

m

m

(AR}

Para los equipos de 22 kW y superiores, el ajuste de fabrica es de 60 segundos.

La resolucion de los tiempos de aceleracion y deceleracién puede escogerse
mediante el Pr.01-23.

El tiempo de aceleraciéon es el que tardaria el variador en pasar de 0 Hz a la
frecuencia maxima (Pr.01-00). Normalmente el tiempo real de aceleracion es
menor, debido a que la frecuencia minima (Pr.01-05), en general, no es cero. Por
ejemplo, supongamos Frec. Maxima Pr.01-00 = 100 Hz, Frec. Minima Pr.01-05 =
1 Hz, Tiempo de aceleracion Pr.01-09 = 100 s. Al dar orden de marcha para
acelerar hasta 100 Hz, el variador sélo debe pasar de 1 Hz a 100 Hz, por tanto, lo
hara en 99 s.

El tiempo de deceleracion es el que tardaria el variador en pasar de la frecuencia
maxima (Pr.01-00) a 0 Hz. También el tiempo real normalmente es menor, debido
al Pr.01-05.

La rampas de aceleracién y deceleracion son lineales, a no ser que se haya
ajustado curvas en “S”, mediante los Pr.01-16 y Pr.01-17

Los distintos tiempos de aceleracién / deceleracién pueden activarse a voluntad
mediante las entradas digitales multifuncion. Ver parametros Pr.04-04 a Pr.04-09.

-36- DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B




AQEIIA VFD-B Series

Frecuencia
01-00L v o « = pusssccccccsp o = = =
Frecuencia r 5‘ y
maxima de ,'. ‘I‘ :
salida Fy st .
Frecuencial . .
de consigna x ' "
" " '
" " '
. " '
. ' '
. 0 '
. ' '
' ' '
. [ '
. ’
Tiempo, iem| Tiempo

M Acel Decel
01-09 01-11 01-10 01-12
01-18 01-20 01-19 01-21

Definicién del tiempo de aceleracién / deceleracidn

01 - 13 | Tiempo de aceleracion Jog (marcha a A | Ajuste de fabrica: 1.0
impulsos)
Ajustes 0.1a3600.0 s Unidad: 0.1 seg.
01 - 22 | Tiempo de deceleracion Jog (marcha a # | Ajuste de fabrica: 1.0
impulsos)
Ajustes 0.1a3600.0 s Unidad: 0.1 seg.
‘01 -14 ‘ Frecuencia Jog (marcha a impulsos) ‘ ,n’ ‘Ajuste de fabrica: 6.00
Ajustes 0.10 a 400.00 Hz Unidad: 0.01 Hz

[0 Cuando activamos el comando Jog, el variador acelera desde la Frecuencia
minima (Pr.01-05) hasta la Frecuencia Jog (Pr.01-14). Cuando desactivamos el
comando Jog, el variador decelera desde la frecuencia Jog hasta cero. Los
tiempos de aceleracion / deceleracién son los de los parametros Pr.01-13 y
Pr.01-22. Si el variador estd en marcha, no hara caso de un comando Jog.
Mientras el variador esté ejecutando un comando Jog, no hara caso de cualquier
otro comando, excepto los comandos ADELANTE, ATRAS y PARO.

Frecuencia
o1-1af ===~
Frecuencia

JoG

-

e_Y.cmpu Tiermnp
acel. JOG decel.

01-13 106
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‘01 -15 ‘Aceleracién / Deceleracién automaticas ‘ r ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Aceleracion / deceleracion lineales

01 Aceleracion automatica, deceleracion lineal

02 Aceleracion lineal, deceleraciéon automatica

03 Aceleracion / deceleracion automaticas

04 Aceleracion / deceleracion automaticas (Ver parrafo que
sigue)

A Si el valor de este parametro es 03, el variador acelerara y decelerara lo mas
deprisa y suavemente que pueda, ajustando automaticamente los tiempos de
acel/decel.

A Si el valor de este parametro es 04, el tiempo de acel/decel real sera igual o
mayor que el de las rampas operativas (Parametro Pr.01-09 a Pr.01-12 y Pr.01-
18 a Pr.01-21).

01 -16 | Curva S de aceleracion Ajuste de fabrica: 00
01 -17 | Curva S de deceleracion Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 a 07

[0 Este parametro se utiliza para producir aceleraciones y deceleraciones suaves.
La curva S queda habilitada al seleccionar un valor del 01 al 07. El valor 1
produce la curva S mas rapida y el valor 07 la mas larga y suave. El variador no
seguira los tiempos de aceleracion de los Pr.01-09 a Pr.01-12, pero se basara en
estos ajustes para calcular la curva. Para desactivar la curva S, basta con poner
los Pr.01-16 y Pr.01-17 a valor 00.

Frec.

“-’-: :
o

{(1 ll* (2”‘_ Tiempo
(3 L—14)———>;

Caracteristicas Acel./Decel.
(1), (2) Curva S deshabilitada
(3), (4) Curva S habilitada
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‘01 -23 ‘ Resolucién de los tiempos de acel/decel ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 01

Ajustes 00 Resolucion: 1's
01 Resolucién: 0.1 s
02 Resolucion: 0.01 s

[ La seleccion de este parametro afecta tanto a los tiempos de aceleraciéon como
de deceleracién. Permite ajustar las rampas con mas o menos resolucion.
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5.3 Grupo 2: Parametros del modo de operacion

‘02 -00 ‘ Primera fuente de consigna de velocidad ‘ o ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Consigna de frecuencia determinada por el panel de
programacion o por sefiales exteriores de AUMENTAR /
DISMINUIR en las entradas digitales multifuncion
(“potenciémetro motorizado”).

01 Consigna de frecuencia determinada por una sefial analégica
de OV a +10V c.c. (borne de entrada AVI).

02 Consiga de frecuencia determinada por una sefial analdgica de
4mA a 20mA c.c. (borne de entrada ACI).

03 Consigna de frecuencia determinada por una consigna
analogica de -10V a + 10V c.c. (borne de entrada AUI).

04 Consigna de frecuencia determinada por una comunicaciéon
RS-485 (RJ-11).

05 Consigna de frecuencia determinada por una comunicaciéon
RS-485 (RJ-11). No memorizara la frecuencia.

06 Combinacién de una consigna maestra y de una consigna
auxiliar. Ver parametros Pr.02-10, Pr.02-11 y Pr.02-12.

‘02 -13 ‘ Segunda fuente de consigna de velocidad ‘ ' ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Consigna de frecuencia determinada por el panel de
programacion o por sefiales exteriores de AUMENTAR /
DISMINUIR en las entradas digitales multifuncion
(“potenciémetro motorizado”).

01 Consigna de frecuencia determinada por una sefial analégica
de 0V a +10V c.c. (borne de entrada AVI).

02 Consiga de frecuencia determinada por una sefial analégica de
4mA a 20mA c.c. (borne de entrada ACI).

03 Consigna de frecuencia determinada por una consigna
analogica de -10V a + 10V c.c. (borne de entrada AUI).

04 Consigna de frecuencia determinada por una comunicacion
RS-485 (RJ-11).

05 Consigna de frecuencia determinada por una comunicacién
RS-485 (RJ-11). No memorizara la frecuencia.

06 Combinacién de una consigna maestra y de una consigna
auxiliar. Ver parametros Pr.02-10, Pr.02-11 y Pr.02-12.

[0 El ajuste de estos parametros determina la procedencia de la consigna de
velocidad.
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‘02 -01 ‘ Primera fuente de comandos de operacion ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Control mediante el panel de programacion

01 Control mediante la regleta de control, tecla STOP del panel
de programacion habilitada.

02 Control mediante la regleta de control, tecla STOP del panel
de programacion deshabilitada.

03 Control mediante comunicacion RS-485, tecla STOP del
panel de programacion habilitada.

04 Control mediante comunicacion RS-485, tecla STOP del
panel de programacioén deshabilitada.

‘02 -14 ‘ Segunda fuente de comandos de operacion ‘ s ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Control mediante el panel de programacién

01 Control mediante la regleta de control, teca STOP del panel
de programacion habilitada.

02 Control mediante la regleta de control, tecla STOP del panel
de programacion deshabilitada.

03 Control mediante comunicacion RS-485, tecla STOP del
panel de programacién habilitada.

04 Control mediante comunicacion RS-485, tecla STOP del
panel de programacién deshabilitada.

[ Cuando el variador es controlado mediante la regleta de control, vean el
parametro Pr.02-05.

[ La seleccion de cual es la fuente de consigna o de operacion que esté activa se
realiza mediante las entradas digitales multifunciéon. Vean parametros Pr.04-04 a

04-09.
‘02 -02 ‘Tipo de parada ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 PARO: rampa de decel; EF (alarma exterior): parada libre

01 PARO: parada libre EF: parada libre
02 PARO: rampa de decel. EF: rampa de decel.
03 PARO: parada libre EF: rampa de decel.

[ Este parametro determina la forma en la que se para el motor cuando el variador
recibe una orden de paro o una sefial de alarma exterior (borne EF).

1. Rampa: el variador decelera hasta la frecuencia minima de salida (Pr.01-05),
segun el tiempo de deceleracion programado y finalmente se para.

2. Parada libre: el variador corta la tensiéon de salida instantaneamente y el motor
corre libremente hasta pararse de modo natural.
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3. La eleccion del tipo de parada debe hacerse en funcion de la maquina.

Siempre que no represente ningln inconveniente y en casos de maquina de inercia
elevada, es recomendable escoger “parada libre”. Por ejemplo: soplantes, prensas,
molinos, etc.

Hz Hz
Frec. Frec.
Velocidad Velocidad
motor motor
Tiempo Tiempo

MATONS' om ot el it ] paro wremente |«

PARO PARO
MARCHA MARCHA

‘02 -03 ‘Seleccién de la frecuencia PWM \ \Unidad: 1
Potencia Rango de ajuste Ajuste de fabrica
0,75-3,7 kW 01-15 kHz 15
5,5-18,5 kW 01-15 kHz 09
22-45 kW 01-09 kHz 06
55-75 kW 01-06 kHz 06

A Una frecuencia PWM baja es ventajosa desde dos punto de vista: las pérdidas
calorificas en el variador son menores y disminuyen las perturbaciones
electromagnéticas que produce el variador. Sin embargo, tiene el inconveniente
de que el ruido audible de conmutacién en el motor se hace mas sonoro.

‘02 -04 ‘ Sentido de giro del motor ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Habilitados los dos sentidos de giro
01 Sentido de giro ATRAS deshabilitado
02 Sentido de giro ADELANTE deshabilitado

‘02 -05 ‘Tipo de control marcha / paro ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 ADELANTE /PARO, ATRAS / PARO
01 ADELANTE / ATRAS, MARCHA / PARO
02 MANDO MEDIANTE PULSADORES (3 hilos)

A La tabla siguiente ilustra los tres tipos de control disponibles:
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02-05 Regleta de Control

554 FWD: (Ablerto: PARO)
ADELANTE/PARO (Cerrado: ADELANTE)

00 ADELANTE/PARO

2 hilos | ATRAS/PARO ATRAS/PARO $—G6——4 REV: (Ablerto: PARO)
(Cerrado: ATRAS)

MARCHA/PARQ —O&0——4 FWD: (Abierto: PARO)
(Cerrado: MARCHA)

01 MARCHA/PARO
2 hilos |ADELANTE/ATRAS| ADELANTE/ATRAS#—OC REV: (Abierto: ADELANTE)
(Cerrado: ATRAS)
DCM =
PARO MARCHA
56— 4 FWD: (Cerrado: MARCHA)
_W_T_u—c EF: (Abierto: PARO)
0z
3 hilos ¢+ S04 REV: (Abierto: ADELANTE)
ADELANTE/ATRAS (cerrado; ATRAS)
DCM
‘02 - 06 ‘ Blogueo del auto-arranque ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Deshabilitado
01 Habilitado

[J Cuando este parametro esta a valor 01 el variador no arrancara al darle tensién
con una orden de marcha aplicada. En esta situacién, para arrancar habra que
aplicar una orden de paro y volver a dar la orden de marcha. Con el valor 00, que
es la configuracién de fabrica, el equipo arranca si se le da tensién con una orden

de marcha aplicada (auto-arranque).

A El Bloqueo del auto-arranque no garantiza que el motor no arranque nunca al dar
tension al variador. El motor podria ponerse en movimiento si funcionara mal algun
interruptor, relé, etc. El Bloqueo del auto-arranque no es efectivo si el Pr.02-05 esta en

valor 02.

[Ajuste de fabrica: 00

[02 - 07 [ Corte de la sefial ACI (4-20 mA)
Ajustes 00 Decelerar hasta 0 Hz

01 Parar inmediatamente y mostrar “EF” en el indicador
02 Continuar funcionando con la ultima consigna de velocidad
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[ Este parametro determina la reaccion que debe tener el variador en caso de corte
de la sefial ACI.

02 - 08 | Velocidad de incrementar / decrementar del | # | Ajuste de fabrica: 00
“potenciometro motorizado”
Ajustes 00 Basada en el tiempo de aceleracion / deceleracion
01 Velocidad constante (Pr.02-09)

02 - 09 | Valor de la velocidad constante del ~ | Ajuste de fabrica: 0.01
“potenciometro motorizado”
Ajustes 0.01 a 1.00 Hz/mseg

2 Con los pardmetros P.02-08 y Pr.02-09 determinamos la velocidad del
“potenciometro motorizado”. El “potenciémetro motorizado” se obtiene
configurando las entrada digitales multifuncién mediante los parametros Pr.04-04
a Pr.04-09. (Valor 11: entrada para incrementar la velocidad, valor 12: entrada
para decrementar la velocidad).

‘02 -10 ‘ Fuente de consigna principal (FCHA) ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Panel de programacién
01 0a+10V procedente de AVI
02 4 a 20mA procedente de ACI
03 -10a +10V procedente de AUI
04 Comunicacion RS-485

‘02 -1 ‘ Fuente de consigna auxiliar (FCHB) ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Panel de programacion
05 0a+10V procedente de AVI
06 4 a 20mA procedente de ACI
07 -10a +10V procedente de AUI
08 Comunicacion RS-485

02 - 12 | Combinacién de la consigna principal con la | # | Ajuste de fabrica: 00
consigna auxiliar
Ajustes 00 Frecuencia principal + Frecuencia auxiliar

01 Frecuencia principal — frecuencia auxiliar

[ Con estos tres parametros (Pr.02-10, Pr.02-11 y Pr.02-12) se puede establecer
una consigna que sea suma o resta de dos. Estos tres parametros sélo son
operativos, si el Pr.02-00 o Pr.02-13 estan a valor 06.

02 - 15 | Frecuencia de consigna del panel de # | Ajuste de fabrica: 60.00
programacion
Ajustes 0.00 a 400.00 Hz Unidad: 0.01

[0 Cuando la consigna de velocidad se establece mediante el panel de
programacién, normalmente ésta se ajusta mediante las teclas de aumentar /
disminuir del propio panel. Sin embargo, es posible ajustar la frecuencia
directamente mediante el parametro Pr.02-15.
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5.4 Grupo 3: Parametros relativos a las salidas

03 - 00 | Relé multifunciéon (RA, RB, RC) Ajuste de fabrica: 08

03 - 01 | Salida digital multifuncion M01 Ajuste de fabrica: 01

03 - 01 | Salida digital multifuncion M02 Ajuste de fabrica: 02

03 - 03 | Salida digital multifuncién M03 Ajuste de fabrica: 20
Ajustes 00a28

Tabla de funciones asignables:

Valor Funcién Descripcion
00 |Sin funcién
La salida estara activada cuando el
01 |Variador en marcha variador esta en marcha o hay

conectada una sefial de marcha.

02

Frecuencia de consigna alcanzada

La salida estara activada cuando el
variador alcanza la frecuencia
consignada.

03

Consigna cero

La salida estara activada si el variador
tiene una orden de marchay la
frecuencia de salida esta por debajo
de la Frecuencia Minima (Pr.01-05).

04

Deteccion de sobrepar

La salida estara activada mientras se
detecte un sobrepar. (Ver Pr.06-03 a
Pr.06-05).

05

Indicacion Base Block (B.B.)

La salida estara activada cuando el
variador ha sido inhibido por una
sefal exterior baseblock.

06

Indicacion de bajo-voltaje

La salida estara activada cuando se
detecte un bajo-voltaje.

07

Indicacion de Modo de Operacion

La salida estara activada cuando el
modo de operacion sea mediante la
regleta de control.

08

Indicacion de alarma

La salida estara activada cuando
ocurra una alarma (oc, ov, oL, oL1,
EF, cF3, HPF, ocA, ocd, ocn, GFF).

09

Frecuencia deseada N°1 alcanzada

La salida estara activada cuando se
alcance la frecuencia deseada (Pr.03-
04).

10

Programa PLC en marcha

La salida estara activada cuando el
programa PLC esté en marcha.

La salida se activara durante 0,5 s,

11 |Paso de programa PLC completado cada vez que se alcance una de las
velocidad del programa.
La salida se activara durante 0,5 s

12 |Programa PLC finalizado cuando se haya terminado el ciclo del

programa.
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Valor

Funcién

Descripcion

13

Programa PLC en pausa

La salida estara activada cuando el
programa PLC esté en una pausa.

14

Alcanzado Valor Final del contador

La salida estara activada cuando el
contador alcance el Valor Final.

15

Alcanzado Valor Preliminar del
contador

La salida estara activada cuando el
contador alcance el Valor Preliminar.

16

18

Motor auxiliar 1,2y 3

Para aplicaciones con bombas y
ventiladores, se puede utilizar las salidas
digitales para controlar hasta 3 motores
auxiliares. Ver los Grupos de Parametros
10 (PID) y 11(Bombas y ventiladores).

19

Aviso de sobretemperatura en el
radiador

Cuando el radiador esta sobrecalentado ,
se activara para avisar que el equipo se
acabara bloqueando por alarma OH.
>85°C=1,<85°C=0.

20

Variador preparado

La salida estara activada si el variador
esta conectado y no ha detectado
ninguna anomalia.

21

Indicacion de parada de emergencia

La salida estara activada cuando haya
sido activada la parada de emergencia
del variador.

22

Frecuencia deseada N°2 alcanzada

La salida estara activada cuando se
alcance la frecuencia deseada (Pr.03-10)

23

Sefial de parada suave

Esta funcién se utiliza en conjuncién con
una unidad de frenado VFD-B. La salida
estara activada cuando el variador
necesite ayuda para frenar la carga.
Utilizando esta funcién, se obtiene una
parada suave.

24

Salida de velocidad cero

La salida estara siempre activada, a
menos que haya frecuencia de salida
presente en los bornes U/T1, V/T2, W/T3.

25

Deteccién de baja-intensidad

La salida estara activada si la intensidad
consumida por el motor es demasiado
baja. (Ver Pr.06-12 y Pr.06-13).

26

Indicacion de marcha (H>=Fmin)

La salida estara activa cuando hay
voltaje de salida en U/T1, V/T2, W/T3.

27

Error de la sefial de realimentacion

La salida se activara cuando la sefial de
realimentaciéon sea anormal.
(Ver Pr.10-08, Pr.10-16).

28

Deteccion de bajo-voltaje definido por

el usuario

La salida estara activada cuando la
tensién del bus c.c. sea demasiado baja .
(Ver Pr.06-16 y Pr.06-17).
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‘03 -04 ‘ Frecuencia deseada N° 1 ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a 400.00 Hz Unidad: 0.01 Hz

‘03 -10 ‘ Frecuencia deseada N° 2 ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a 400.00 Hz Unidad: 0.01

[0 Si se asigna a alguna de las salidas digitales la funcion Frecuencia deseada N°...

alcanzada (Pr.03-00 a Pr.03-03 = 9 o 22), la salida sera activada cuando se
alcance la frecuencia programada.

Frec.
Rango de deteccidn -
Frec. de ~& Rango de deteccidn
consigna [3575 —— t4Hz
Frec. deseada NO 1 X Rango de
Pr. 03-04 A~ deteccidn
-2Hz
Tiempo
Indicacién de
frec. consigna OFF ON OFF
alcanzada
Indicacidn de
frec. deseada QFF ON OFF
N% 1 al d

Frec. deseada N® 1 alcanzada & Frec. de consigna alcanzada

[03 - 05 [Sefial analogica de salida (AFM) | [Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Frecuencia de salida (de 0 a la Frecuencia maxima de
salida )

01 Intensidad de salida (de 0 a 250% de la intensidad nominal
de variador)

02 Voltaje de salida (de 0 al Pr.01-02)

03 Frecuencia de salida consignada (de 0 a la frecuencia
maxima)

04 Velocidad del motor (de 0 a la frecuencia méaxima)

05 Factor de potencia (de cos® = 90° a cosB = 0°)

L Este parametro determina el significado de los 0 a +10V de la salida entre bornes

AFM y ACM.
‘03 - 06 ‘ Ganancia de la salida analégica ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 100
Ajustes 01 a 200% Unidad: 1%
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[ Este parametro ajusta el rango de voltaje de la sefial analdgica de salida.

2 Cuando el Pr.03-05 estd ajustado a 0, la sefial analégica de salida es
directamente proporcional a la frecuencia de salida del variador. Con Pr.03-06 al
100%, la Frecuencia Maxima de Salida (Pr.01-00) del variador corresponde a
+10V en la salida AFM. Semejantemente, si el Pr.03-05 esta ajustado a 1, la
sefial analégica de salida es directamente proporcional a la intensidad de salida
el variador. Con Pr.03-06 al 100%, 2,5 veces la intensidad nominal del variador
corresponde a +10V en la salida AFM.

Nota: Se puede utilizar cualquier clase de voltimetro. Si el medidor alcanza el fondo de
escala a un voltaje inferior a 10V, el parametro 03-06 debe ajustarse mediante la
siguiente férmula: Pr-03-06 = (voltaje fondo de fondo de escala / 10) x 100

Por ejemplo: Si se utiliza un medidor con fondo de escala de 5V, el parametro Pr.03-06
debera ser ajustado al 50%.

03 - 07 | Factor de multiplicacion de la salida de A | Ajuste de fabrica: 01
impulsos
Ajustes 01 a 20 veces Unidad: 1

[ Este parametro determina el factor de multiplicacion para la salida de impulsos de
variador (bornes DFM, DCM). El nimero de impulsos por segundo es igual a la
frecuencia de salida del variador multiplicada por el valor del Pr.03-07. (Pulsos / s
= frecuencia instantanea de salida x Pr.03-07).

[03 - 08 [Valor final del contador | # [Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 a 65500 Unidad: 1

[ Este parametro determina el valor final del contador interno. El contador interno
se incrementa en una unidad cada vez que entra un impulsos a través del borne
TRG. Una vez que se haya alcanzado el valor del Pr.03-08, se activara la salida
digital escogida (Pr.03-00 a Pr-03-03 ajustado a valor 14).

3 Cuando el indicador pasa del valor c9999, para indicar valores mayores, afade
un punto a la indicacién. Por ejemplo ¢5555. significa un valor entre 55550 y

55559.
‘03 -09 ‘Valor preliminar del contador ‘ s ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 a 65550 Unidad: 1

3 Cuando el valor del contador interno alcanza el del Pr.03-09, se activara la salida
digital a la que se haya asignado la funcion “Alcanzado Valor Preliminar del
contador”. (Pr.03-00 a Pr-03-03 a valor 15). La desactivacion de la salida se
produce cuando el contador recibe el primer impulso después de haber
alcanzado el valor final. Véase la figura siguiente:
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Diagrama en funcion del tiempo:

<0000 <000 ¢

Indicador
(Pr.00-04=01)

TRG
Impulsos entrada

—dzmaeche=
La anchura de la sefial no

Valor preliminar del contador

debe ser menor de 2 ms
(Pr. 03-00~Pr. 03-03=15)  Ej-03-08=5.03-09=3 |(<2sn Hz)
Valor final del contador
(Pr. 03-00~Pr. 03-03=14)

03 - 11 | EF Activo cuando Valor preliminar del Ajuste de fabrica: 00
contador alcanzado

Ajustes 00 Sin funcién
01 EF activo

[ Si ajustamos este pardmetro a 01, cuando el contador interno llegue al Valor
Preliminar del contador el variador se parard como si se hubiera producido una
alarma y en el indicador aparecera el mensaje “cEF”.

[03 - 12 [ Control del ventilador | [Aiuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Ventilador siempre en marcha
01 Para ventilador un minuto después de la desconexion del
equipo

02 Ventilador sélo en marcha cuando variador en marcha
03 El ventilador se pone en marcha es funcién de la
temperatura

[J Este parametro determina el modo de operacién del ventilador del variador.
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5.5 Grupo 4: Parametros relativos a las entradas

[04 - 00 [Offset de la entrada analégica AV | # [Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a 100.00% Unidad: 0.01%
04 - 01 | Polaridad del Offset de la entrada anal6gica Ajuste de fabrica: 00
AVI
Ajustes 00 Offset positivo
01 Offset negativo
‘04 -02 ‘ Ganancia de la entrada analdgica AVI ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 100
Ajustes 1a200% Unidad: 1%
04 - 03 | Offset AVI negativo, habilitacién sentido Ajuste de fabrica: 00
atras
Ajustes 00 Sdlo sentido adelante

01 Sentidos adelante y atras habilitados. Sentido adelante con
offset positivo. Sentido atras con offset negativo

02 Sentidos adelante y atras habilitados. Sentidos adelante y
atras con offset positivo o negativo. Seleccién del sentido de
giro mediante el panel de programacién o regleta de control

[04 - 11 [Offset de la entrada analogica ACI | # [Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a 100.00% Unidad: 0.01%
04 - 12 | Polaridad del Offset de la entrada anal6gica Ajuste de fabrica: 00
ACI
Ajustes 00 Offset positivo
01 Offset negativo
‘04 -13 ‘ Ganancia de la entrada analdgica ACI ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 100
Ajustes 1a200% Unidad: 1%
04 - 14 | Offset ACI negativo, habilitacion sentido Ajuste de fabrica: 00
atras
Ajustes 00 No consigna si offset ACI negativo

01 Offset negativo, sentido ATRAS habilitado
02 Offset negativo, sentido ATRAS deshabilitado

[04 - 15 [Offset de la entrada analogica AU | # [Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a 100.00% Unidad: 0.01%
04 - 16 | Polaridad del Offset de la entrada analégica Ajuste de fabrica: 00
AUI
Ajustes 00 Offset positivo

01 Offset negativo
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‘04 -17 ‘ Ganancia de la entrada analégica AUI ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 100
Ajustes 1a200% Unidad: 1%
04 - 18 | Offset AUI negativo, habilitacion sentido Ajuste de fabrica: 00
atras
Ajustes 00 No consigna si offset AUl negativo

01 Offset negativo, sentido ATRAS habilitado
02 Offset negativo, sentido ATRAS deshabilitado

[ Los parametros Pr.04-00 a Pr.04-03, Pr.04-11 a Pr.04-8 se utilizan cuando la
fuente de tension de la consigna de frecuencia es una sefial analdgica. Véase los
siguientes ejemplos:

Ejemplo 1:
Frec.
max. Pr.01-00
salida
BOHZ] sy Parametrizacién
Pr.01-00=60Hz--Frec. max. salida
i Pr.04-00=0%--Ajuste del offset
30H ! Pr.04-01=0--Polaridad del offset
: Pr.04-02=100%--Ajuste de la ganancia
Pr.04-03=0--ATRAS deshabilitado con
: offset negativo
0OHz Z
ov 5V 10v
4mA  12ZmA  20mA
Ejemplo 2:

En este ejemplo, con el potencidmetro ajustado a OV la frecuencia de salida es 10 Hz.
Cuando el potenciémetro esté en el punto medio la frecuencia sera de 40 Hz. Una vez
que se haya alcanzado la Frecuencia Maxima de Salida (Pr.01-00), aunque sigamos
girando el potenciémetro con la intencién de que siga aumentando la frecuencia de
salida, ésta ya no aumentard mas. (Si desean aprovechar todo el rango de giro del
potenciémetro, vean el ejemplo 3).

En el presente ejemplo 0-60 Hz corresponden a 0-8,33 V (4-13,33 mA).

Pr.01-00 Frec. max. salida
Parametrizacian

Pr.01-00=60Hz--Frec. max. salida
Pr.04-00=16.7%--Ajuste del offset

Pr.04-01=0 --Polaridad del offset
Pr.04-02=100%--Ajuste de la ganancia

Pr.04-03=0 --ATRAS deshabilitado con offset negativo

10Hz
Ajuste del
offset

OH

=V 10V Pr.04-00=(Fmin/Fmax) x 100 = (10/ 60) x 100 = 16,7%
4mA  12mA  20mA

-51- DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B



A&EIIA VFD-B Series

Ejemplo 3:

En este ejemplo queda aprovechada toda la escala del potenciometro. Ademas de las
sefiales 0 a 10 V y 4 a 20 mA, es posible también trabajar con 0 a 5V, 20 a4 mA, o
cualquier otra inferior a 10 V. Para el ajuste, vean los siguientes ejemplos:

Pr.01-00 Frec. Max. Salida

Parametrizacion

Pr.01-00 = 60Hz--Frec.méx,salida

Pr.04-00 = 20.0%--Ajuste del offset

Pr.04-01 = 0-- Polaridad del offset

Pr.04-02 = 83.3%--Ajuste de |a ganancia

Pr.04-03 = 0--ATRAS deshabilitado con offset negativo

Pr.04-00 = [ Fmin / (Fmax - Fmin)] x 100 = [10/ (60-10)] x 100 = 20,0%

10 02 = - = [(B0- 100 = !
Ajuste Pr.04-02 = [(Fmax - Fmin) / Frax] x 100 = [{80-10) / 60] x 100 = 83,3%
del offset H i
-2v 0Hz ov 10
XV 4mA 20mA
Ejemplo 4:

Este ejemplo muestra un rango de consignade 0 a5 V.

Frec. Max. Salida
Pr.01-00 Ajuste de

ganancla - parametrizacién

Pr.01-00=60Hz--Frec. max. salida

Pr.04-00=0.0% Ajuste del offset

Pr.04-01=0 -- Polaridad del offset

Pr.04-02=200% -- Ajuste de la ganacia

Pr.04-03=0 -- ATRAS deshabilitado con offset negativo

Célculo de la ganancia
Pr.04-02= (—13\Y }X100% = 200%
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Ejemplo 5:

En este ejemplo se utiliza un offset de 1 V. En un ambiente con muchas
perturbaciones, es ventajoso utilizar un offset negativo de seguridad (1V en el
ejemplo).

Pr.01-00 Frec. Max. Salida

Parametrizacion
Pr.01-00=60Hz--Frec. max. salida
Pr.04-00=10.0% -- Ajuste del offset
Pr.04-01=1 -- Polaridad del offset
Pr.04-02=100% -- Ajuste de la ganancia
Pr.04-03=0 -- ATRAS deshabilitado con offset negativo

BOHzZ|rvervvrrrrrnrsnriinsy

negativo OV 1V -
o T 10V

Ejemplo 6:

En este ejemplo, se utiliza un offset negativo de seguridad para ambientes con
perturbaciones. El ajuste adecuado de la ganancia permite alcanzar la Frecuencia
Maxima de Salida.

Frec. Max. Salida

Pr.01-00 Ajuste
del offset
60Hz

Parametrizacion

Pr.01-00=60Hz--Frec. max. salida
Pr.04-00=10%--Ajuste del offset
Pr.04-01=1 -- Polaridad del offset
Pr.04-02=111% -- Ajuste de la ganancia
Pr.04-03=0 -- ATRAS deshabilitado con offset negativo

OHz[."
02=(0Y .
offset 0 Pr.04-02={=5F)X100%=111%
negativo
6.6Hz
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Ejemplo 7:

En este ejemplo, el potenciémetro esta destinado a hacer girar un motor en los dos
sentidos , adelante y atras. El motor quedara parado cuando el potenciémetro esté en
su punto medio. Tengan en cuenta que este tipo de ajuste deshabilitara los comandos
ADELANTE y ATRAS a través de la regleta de control.

Pr.01-00 Frec. Max. Salida

Parametrizacion
Pr.01-00=60Hz--Frec. max. salida
Pr.04-00=50%--Ajuste del offset
Pr.04-01=1 -- Polaridad del offset
Pr.04-02=200% -- Ajuste de la ganacia
Pr.04-03=1 -- ATRAS habilitado con offset negativo

Ejemplo 8:

Este ejemplo muestra como ajustar un “anti-slope”, el cual se utiliza en aplicaciones de
control de presién, temperatura o caudal. En caso de aumento de presiéon o caudal, el
sensor generara un incremento de la sefial (20 mA o 10 V). Con el ajuste “anti-slope”,
una sefial mayor reducira la frecuencia de salida o puede llegar a parar el motor.

Pr.01-00 Frec. Max. Salida

BOHZpgrveeenneennnsnnnnnse

Parametrizacion

Pr.01-00=60Hz--Frec. max. salida

Pr.04-00=100% Ajuste del offset

Pr.04-01=1 -- Polaridad del offset

Pr.04-02=100% -- Ajuste de la ganancia
Pr.04-03=1 -- ATRAS habilitado con offset negativo

ov 10V
4mA 20mA
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04 - 04 | Borne de entrada multifuncion (MI1) Ajuste de fabrica: 01
04 - 05 | Borne de entrada multifuncion (MI2) Ajuste de fabrica: 02
04 - 06 |Borne de entrada multifuncion (MI3) Ajuste de fabrica: 03
04 - 07 |Borne de entrada multifuncion (M14) Ajuste de fabrica: 04
04 - 08 | Borne de entrada multifuncion (MI5) Ajuste de fabrica: 05
04 - 09 | Borne de entrada multifuncién (MI6) Ajuste de fabrica: 06

Ajustes 00 a 36

Parametros y Tabla de Funciones:

Valor

Funcion

Descripcion

00

Sin funciéon

El propésito de este ajuste es
proporcionar aislamiento para las
entrada no utilizadas. Las entradas no
utilizadas debieran estar programadas
a 0 para asegurar que no tendran
efecto sobre la operacién del variador.

01

Entrada 1 para velocidades
programadas

02

Entrada 2 para velocidades
programadas

03

Entrada 3 para velocidades
programadas

04

Entrada 4 para velocidades
programadas

Los valores 1, 2, 3, 4 programan
cualquier entrada para trabajar con
hasta 15 velocidades programadas,
las cuales se establecen con los
parametros Pr.05-00 a Pr.05-14. (Ver
figuras siguientes).

Nota: Los Pr.05-00 a Pr.05-14 pueden
también controlar la velocidad de
salida cuando se utiliza la funciéon PLC
interno del variador.

05

Reset exterior (NO)**

El valor 5 asigna a una entrada la
funcion de reset.

Nota: el Reset exterior tiene la misma
funcion que la tecla de reset del panel
de Programacion. Si se produce una
alarma tal como O.H.. 0.C.y O.V.,
con esta entrada se puede efectuar un
reset.

06

Inhibicion de la
aceleracion/deceleracion

El valor 6 asigna a una de las
entradas la funcién de inhibir la
aceleracion /decel.

Cuando esta entrada esta activa, la
aceleracion y la deceleracion se
detienen y el variador mantiene
constante la velocidad.

07

Entrada 1 para seleccionar el tiempo
de Acel / Decel

08

Entrada 2 para seleccionar el tiempo
de Acel / Decel

Los valores 7 y 8 asignan a dos
entradas la funcién que permite
seleccionar hasta cuatro
aceleraciones / deceleraciones
distintas. (Pr.01-09 a Pr.01-12, Pr.01-
18 a Pr.01-21).
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09

Base Block exterior (NO)**
(Inhibicion + captura “al vuelo”)

10

Base Block exterior (NC)***
(Inhibicion + captura “al vuelo”)

Los valores 9, 10 asignan a una
entrada la funcién para un control
Base Block. El valor 9 es para una
entrada normalmente abierta (N.O.), el
valor 10 es para una entrada
normalmente cerrada (N.C.).

Nota: Cuando se recibe una sefial
Base-Block, el variador deja de
suministrar tension al motor y éste gira
libremente. Cuando deja de recibirse
la sefal Base-Block, el variador lanza
una funcion de busqueda de la
velocidad del motor, se sincroniza con
ella y, finalmente, acelera hasta la
frecuencia de consigna.

11

Aumentar la frecuencia de consigna

12

Disminuir la frecuencia de consigna

Los valores 11, 12 asignan a las
entradas la funcién de aumentar /
disminuir la frecuencia de consigna
cada vez que reciben sefial. (Vean los
Pr.02-08, 02-09).

13

Reset del contador

El valor 13 asigna a una entrada la
funcién de reset del contador.

14

Marcha programa PLC

15

Pausa programa PLC

El valor 14 asigna a una entrada la
funcién de activar el programa del
PLC interno. El valor 15 asigna a una
entrada la funcién de detener el
programa del PLC.

Nota: Los parametros Pr.05-00 a
Pr.05-16 definen el programa del PLC
interno.

16

Entrada de fallo del motor auxiliar N°1

17

Entrada de fallo del motor auxiliar N°2

18

Entrada de fallo del motor auxiliar N°3

Estos valores permiten asignar a tres
entradas la funciéon de desconectar el
motor auxiliar correspondiente, en un
sistema de bombeo con varias
bombas, en caso de fallo (por
ejemplo: sobretemperatura) de
alguno de los motores.

19

Parada de emergencia (NO)**

20

Parada de emergencia (NC)**

Los valores 19 y 20 asignan a una de
las entradas la funcion de parada de
emergencia. Por favor, pulse “RESET”
tras haber eliminado la causa de la
emergencia.

21*

Seleccion frecuencia de consigna
AVI/ACI

El Pr.02-00 quedara automaticamente
sin efecto al asignar el valor 21 a
alguna de las entradas. Entonces, si la
entrada esta abierta la consigna sera
a través del borne AVI; y si esta
cerrada, a través del borne ACI.
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Seleccion frecuencia de consigna

El Pr.02-00 quedara automaticamente
sin efecto al asignar el valor 22 a
alguna de las entradas. Entonces, si la

*

22 AVI /AUl entrada estéa abierta la consigna sera
a través del borne AVI; y si esta
cerrada, a través del borne AUI.

El Pr.02-01 quedara automaticamente
sin efecto al asignar el valor 23 a
Seleccion comando de operacion alguna de las entradas. Entonces, si la
23 | Panel de programacion / Regleta de | entrada esta abierta la operacion sera
control a través del Panel de programacion; si
esta cerrada, a través de la regleta de
control.
Deshabilitacién de la aceleracion / Si una entrada con la funcién 24 es

24 deceleracion automaticas puesta a 1, el ajuste del Pr.01-15

gueda sin efecto.
Estas funciones equivalen a una

25 |Parada forzada (NC)*** orden de “PAROQ”. La cual no generara
ningun mensaje de alarma. Tras la
orden de parada, sera necesaria una

26 |Parada forzada (NO)** nueva orden de “MARCHA” para
volver a arrancar.

Cuando esta entrada esté activada,

27 |Bloqueo de la parametrizacion todos los parametros quedaran
bloqueados. No podran ser leidos, ni
ser modificados.

S " Cuando esta entrada esté activa, la

28 |Deshabilitacion de la funcion PID funcién PID quedaré deshabilitada.
Esta funcién sirve para seleccionar el

Sentido de giro de la marcha a sentido de giro de la marcha a

29 |impulsos impulsos.

(JOG) Solo es efectivo durante un comando
de marcha impulsos (JOG) exterior.
Esta funcién es la misma que la del

30 |Reset externo (NC)*** valor 05, pero la entrada es
normalmente cerrada.

31 Habilitacion de la segunda fuente de Estas dos funci il

consigna de velocidad stas dos funciones se utilizan para
seleccionar la primera/ / segunda

4p |Habilitacion de la segunda fuente de fuente de consigna / comandos.

comandos de operacion
Esta funcién es la misma que la del
valor 14, pero la sefial de arranque del

33 Arranque del programa PLC mediante | programa la produce un impulso, por

un impulso

ejemplo: una entrada de un pulsador.
Puede cancelarse mediante una orden
de “PARO”.
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34

Entrada del sensor de proximidad
para la parada orientada simple

Esta funcion hace referencia al uso de
los parametros Pr.04-23 a Pr.04-25

35 |Parada libre (NO)**

36 |Parada libre (NC)***

El variador dejara al motor sin tensién
y éste se parara libremente, si
activamos un entrada con esta
funcioén. Al desactivar la entrada, el
variador vuele a arrancar desde 0 Hz.

* Valores 21, 22: Soélo se puede escoger uno de los dos, ambos no.
** NO: Entrada normalmente abierta.
*** NC: Entrada normalmente cerrada.

Frec

Frecuencia
de consigna

MARCHA/PARO

Tiempos acel/decel 1
y 2 (Asigne el valor 7

encia
01-20

Tiempo acel 4

Tiempo decel 1
01-10

ke —  Aceleracidn

Tiempo acel 3
01-18
Tiempo acel 2
01-11

riempa acel i

01-09

Deceleracion  —

Tiempo decel 2
0112

iempo decel 3

01-19
Tiempo decel 4
01-21

1 2 i3 Tiempo

a una de las entradas) ——

Tiempos acelf/decel 3 QOFF

¥ 4 (Asigne el valor 8 ———
a una de las entradas)
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Frecuencia 05-07

Cd

Entrada 1
(MIL/MIG a 1) [~

Entrada 2
(MI1/MI6 a 2) i

Entrada 3 |
(MIL/MIE a 3) &7

Entrada 4 e 1 1 H i i H

o8
Frec. JOG
Velocidades programadas mediante la regleta de control

04 - 10 | Tiempo de respuesta de las entradas Ajuste de fabrica: 1
digitales
Ajustes 1 a 20 unidades Unidad: 1

[ Este ajuste permite evitar que algin parasito active indebidamente una entrada
digital. 1 unidad equivale a 2 milisegundos, 2 unidades son 4 milisegundos, etc.

04 - 19 | Tiempo de respuesta de la entrada anal6gica Ajuste de fabrica: 0.05
AVI
Ajustes 0.00 a2 10.00 s Unidad: 0.01
04 - 20 | Tiempo de respuesta de la entrada analogica Ajuste de fabrica: 0.05
ACI
Ajustes 0.00 a2 10.00 s Unidad: 0.01
04 - 21 | Tiempo de respuesta de la entrada analogica Ajuste de fabrica: 0.05
AUI
Ajustes 0.00a 10.00 s Unidad: 0.01
04 - 22 | Resolucion en frecuencia de la entrada Ajuste de fabrica: 01
analbgica
Ajustes 00 0.01Hz
01 0.1Hz
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04 - 23 | Relacion de transmision para la funcién de Ajuste de fabrica: 200
parada orientada simple
Ajustes 4 a 1000 Unidad: 1
04 - 24 | Angulo de parada para la funcién de parada Ajuste de fabrica: 180.0

orientada simple

Ajustes 0.0 a 360.0° Unidad: 0.1

04 - 25 | Tiempo de deceleracion para la funcién de » | Ajuste de fabrica: 0.00

parada orientada simple

o

Ajustes 0.00 a 100.00 s Unidad: 0.01
0.00 Parada orientada deshabilitada

La funcién de parada orientada simple esta destinada a parar siempre la maquina
con la misma orientacién. La entrada del sensor de proximidad debe asignarse a
alguna de las entradas digitales mediante el valor 34.

El diagrama siguiente muestra esta funcion. La maquina es accionada por un
motoreductor o transmisién reductora. El sensor de proximidad marca el inicio del
angulo de parada. Cuando el variador recibe una orden de parada, ésta no se
inicia hasta que recibe la sefial del sensor de proximidad. La parada del variador
se produce de acuerdo con los parametros Pr.04-24 y Pr.04-25.

Frecuencia
> Aviso del sensor de proximidad

l— Orden Paro activada

Tiempo

f— & — fe—]

Pr.04-25

Sefial de Cero !f es variable, es el tiempo desde la orden
de Paro hasta que se produce la sefial
del sensor de proximidad.

O Pr.04-24=240.00
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5.6 Grupo 5: Parametros de las velocidades programadas y de las

funciones de PLC

05 - 00 | Frecuencia de la 12 velocidad ~ | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 01 | Frecuencia de la 22 velocidad A | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 02 |Frecuencia de la 32 velocidad | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 03 | Frecuencia de la 42 velocidad # | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 04 | Frecuencia de la 52 velocidad A | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 05 | Frecuencia de la 62 velocidad ~ | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 06 | Frecuencia de la 72 velocidad # | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 07 | Frecuencia de la 8 velocidad A | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 08 | Frecuencia de la 92 velocidad ' | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 09 |Frecuencia de la 102 velocidad # | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 10 | Frecuencia de la 112 velocidad # | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 11 | Frecuencia de la 122 velocidad A | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 12 | Frecuencia de la 132 velocidad A | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 13 | Frecuencia de la 142 velocidad ' | Ajuste de fabrica: 0.00
05 - 14 | Frecuencia de la 15? velocidad A | Ajuste de fabrica: 0.00

Ajustes 0.00 a 400.00 Hz Unidad: 0.01 Hz

[0 Mediante las entradas digitales multifuncién se puede seleccionar una de las
velocidades programadas (Vean Pr.04-04 a 04-09). Las velocidades (frecuencias)
estan determinadas por Pr.05-00 a 05-14. Estas mismas velocidades
programadas son las que pueden utilizarse mediante el programa del PLC interno.

[05 - 15 [Modo PLC \
Ajustes 00 Modo PLC deshabilitado
01 Ejecuta el programa una sola vez
02 Ejecuta continuamente el programa de forma ciclica
03 Ejecuta el programa una sola vez, paso a paso
04 Ejecuta continua y ciclicamente el programa, paso a paso

[ Ajuste de fabrica: 00

[ Este pardmetro selecciona el modo de operacion del PLC del variador. El
variador ira variando las velocidades y el sentido de giro segun el programa que
haya realizado el usuario.
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Ejemplo 1 (Pr.05-15 = 1): Ejecuta el programa una sola vez.
Los parametros relacionados con el programa son:

Pr.05-00 al Pr.05-14:

Pr.04-04 a Pr.04-09:

Pr.03-00 a Pr.03-03:

Pr.05-16:
Pr.05-17 a Pr.05-31:

Frecuencia

Velocidades programadas de la 12 a la 152 (velocidad de
cada paso del programa).

Seleccion de la funcion de las entradas digitales (asigne a
una de las entradas la funcién 14: marcha programa PLC).

Seleccion de la funcion de las salidas digitales. (Asigne a
una de las salidas la funcion 10: programa PLC en marcha,
a otra salida la funcién 11: paso de programa PLC
completado y a una tercera salida la funcion 12: programa
PLC finalizado).

Sentido de giro de cada uno de los paso de programa.

Tiempo de operacion de cada uno de los pasos de
programa.

05-07

os-oa/-\_us_ca
05—05/— \_
05-08
0s-04/ |
\ 05-10
05-03 \25_11
05-02/_

\25-12
05-01 /._ \—

/— 05-13
05-00 \EIS_1 a

1i2i13{4|65{6i7{8} 9110{111{12(13{14i15

Orden de marcha
programa

OFF

Indicacién programa o e

en marcha
Indicacién fin paso ofFF

£05-17 05-1805-1505- a1i05-22808 2308 2400555 05.28105-27105-26 |og 2605-3005-31

de programa
Indicacion programa OFF

LLLLLULLLFLLLLL
1

terminado

Nota: Este diagrama muestra un programa completo del PLC. Para ejecutar otra vez
el programa, una vez finalizado, desconecte la entrada “Marcha programa PLC”
y vuélvala a conectar.

Ejemplo 2 (Pr.05-15 = 2): Ejecuta continuamente el programa de forma ciclica.
El diagrama superior corresponde a un programa completo del PLC. Cuando
ajustamos el Pr.05-15 a 2, el programa se ejecuta automaticamente una y otra vez,

ininterrumpidamente.

Para parar la ejecucion del programa, se puede hacer mediante una entrada de Pausa
programa PLC o desconectado la entrada de Marcha programa PLC. (Ver funciones
14 y 15 de los parametros Pr.04-04 a Pr.04-09).
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Ejemplo 3 (Pr.05-15 = 3): Ejecuta el programa una sola vez, paso a paso.

El ejemplo que se muestra en la figura siguiente corresponde a un programa con
ejecucion a paso a paso. Cada paso utiliza las rampas de acel/decel de los Pr.01-09 a
Pr.01-12. Observen que la duracion de cada paso se ve afectada por los tiempos de
rampa.

Frecuencia Ejecucién de un programa paso por paso i

05-02

4
Tiempo

{405~ 1 Feawt— (5. 15— - 05-19 ; ; 05-20
Orden de marcha | L . . " .
Indicacién programa i i

de program  OFF I n M
‘05 -16 ‘ Sentidos de giro del programa PLC ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 a 32767

[ Este parametro establece el sentido de giro para cada uno de los pasos del
programa PLC. Durante la ejecucion del programa, el variador no tiene en cuenta
cualquier otra orden de cambio de sentido de giro. Sélo se rige por lo establecido
en el Pr.05-16.

Nota: La seleccion de los sentidos de giro de cada uno de los pasos de programa,
equivale a un nimero binario de 15 bits. En el parametro Pr.05-16 se introduce
el niumero decimal equivalente.

El siguiente ejemplo, muestra como se calcula el Pr.05-16:

Establecemos que 0 = Adelante, 1 = Atras

Seleccionamos los sentidos de giro:

=)

12 Velocidad (Pr.05-00): 0 Adelante 2% =1
22 Velocidad (Pr.05-01): 1 Atras 2)=2
3?2 Velocidad (Pr.05-02): 0 Adelante (2)=4
42 Velocidad (Pr.05-03): 0 Adelante % =8
52 Velocidad (Pr.05-04): 1 Atras (2 =16
62 Velocidad (Pr.05-05): 1 Atras (2% =32
72 Velocidad (Pr.05-06): 1 Atras (25 = 64
82 Velocidad (Pr.05-07): 0 Adelante (2")=128
9?2 Velocidad (Pr.05-08): 0 Adelante (28) =256
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10?2 Velocidad (Pr.05-09): 0 Adelante (2°) =512

112 Velocidad (Pr.05-10): 1 Atras (210) = 1024
122 Velocidad (Pr.05-11): 1 Atras (211) = 2048
132 Velocidad (Pr.05-12): 0 Adelante (212) = 4096
142 Velocidad (Pr.05-13): 0 Adelante (213) =8192
152 Velocidad (Pr.05-14): 1 Atras (214) = 16384

Pr.05-16 =2 + 16 + 32 + 64 + 1024 + 2048 + 16384 = 19570
Ajustaremos Pr.05-16= 19570

05 - 17 | Duracion del 1" paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 18 | Duracion del 2° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 19 | Duracion del 3* paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 -20 | Duracién del 4° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 21 | Duraciéon del 5° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 22 | Duracion del 6° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 23 | Duracioén del 7° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 24 | Duracion del 8° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 25 | Duracion del 9° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 -26 | Duracién del 10° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 27 | Duracion del 11° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 28 | Duracion del 12° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 29 | Duracién del 13 paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 30 | Duracion del 14° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
05 - 31 | Duracion del 15° paso de programa Ajuste de fabrica: 0.0
Ajustes 0.0a65500s /0.1s Unidad: 1/0.1 seg.

[ Mediante los parametros Pr.05-17 a Pr.05-31 definimos la duracién de cada una
de los pasos de programa. La indicacion del visor t6550. corresponde al valor
maximo de 65500 s.

Nota: Si uno de estos parametros lo dejamos en 00, el programa se saltara el paso
correspondiente. Este es el método habitual de reducir el nimero de pasos de

programa.
[05 - 32 [Unidades de tiempo | [Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 1s

010,1s

[ Este parametro determina en que unidades de tiempo estédn expresados los
valores de los parametros Pr.05-17 a Pr.05-31.
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‘05 -33 ‘Anchura de salto de frecuencia ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a 400.00 Hz

‘05 -34 ‘Anchura de offset de frecuencia ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a 400.00 Hz

A Fup = frecuencia de consigna F + Pr.05-33 + Pr.05-34
[ Fdown = frecuencia de consigna F — Pr.05-33 — Pr.05-34

Fup

Dable Pr. 05-34

Pr.01-09
Frec. de Pr.01-11

consigna
(F) /

Fdown
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5.7 Grupo 6: Parametros de las protecciones

‘06 -00 ‘ Proteccién contra bloqueo por sobrevoltaje
Ajustes 00 Deshabilita esta funcion.

Serie 230V: 330-410V

Serie 460V: 660-820V

[Ajuste de fabrica: 390V

2 Durante la deceleracion, el voltaje del Bus c.c. podria exceder su valor maximo
permitido debido a la regeneracion eléctrica del motor. Cuando se habilita esta
funcion, el variador detendra la deceleraciéon cuando esto ocurra y mantendra la
frecuencia de salida constante hasta que el voltaje caiga por debajo del valor del
parametro Pr.6-00.

Nota:

Con una carga inercial moderada, no se producira un sobrevoltaje durante la
deceleracion y el variador parara en el tiempo programado. El variador
automaticamente prolonga el tiempo de deceleracién con altas cargas inerciales.
Si el tiempo de deceleracion es critico para una aplicacion, deberan utilizarse
resistencias de frenado dinamico.

Frec. de salida Caracteristicas de la deceleracion

con Proteccion contra bloqueo
por sobrevoltaje activada.

", Frecuencia mantenida
4

<¢Tiempo de dece\eracién—bf
01-10, 01-12, 01-19, 01-21

06 - 01 | Proteccion contra bloqueo por sobrecorriente Ajuste de fabrica: 170
durante la aceleracion
Ajustes 20 a 250% Unidad: 1%

2 Un ajuste del 100% equivale a la corriente de salida nominal del variador.

L2 Durante la aceleracion y el funcionamiento a velocidad estabilizada, la corriente de
salida del variador podria incrementarse de manera abrupta, hasta exceder el valor
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especificado en Pr.6-01, debido a una aceleracién rapida o a una carga excesiva
del motor. Cuando esta funcién entra en accion, el variador dejara de acelerar y
mantendra la frecuencia de salida hasta que la corriente caiga por debajo del valor

establecido en el Pr.06-01.

Nivel programado Corriente

de sobrecorriente

06-01

Frecuencia de salida

-

Frecuencia
mantenida
constante

Proteccién contra bloqueo sobrecorriente durante |a aceleracién

Ajuste de fabrica: 170

06 - 02 | Proteccion contra bloqueo por sobrecorriente
durante el funcionamiento a régimen
Ajustes 20 a 250% Unidad: 1%

[ Si la corriente de salida excede el valor ajustado en Pr.6-02 cuando el variador
esta funcionando, éste disminuira su frecuencia de salida para prevenir un bloqueo
del motor. Cuando la corriente de salida caiga de nuevo por debajo del limite
programado, el variador acelerara hasta volver a alcanzar la frecuencia de

consigna. Véase el siguiente diagrama:
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Nivel programado
de sobrecorriente

06-02

Corriente de salida

B
™

a
-

Disminucién de la
frecuencia para evitar
el bloqueo del van‘adorg

Frecuencia de
salida

Proteccién contra bloqueo por sobrecorriente
durante el funcionamiento a régimen

[06 - 03 [ Deteccién de sobrepar (OL2) | [Aijuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Deteccion de sobrepar deshabilitada.
01 Deteccion de sobrepar habilitada durante la

operacioén a velocidad constante, y mantiene la
operacion después de detectar el sobrepar.

02 Deteccién de sobrepar habilitada durante la
operacioén a velocidad constante, e interrumpida
después de la deteccién de sobrepar.

03 Deteccién de sobrepar habilitada durante la
aceleracion, y el variador continua en marcha
después de detectar el sobrepar.

04 Deteccién de sobrepar habilitada durante la
aceleracion, y el variador se bloquea después de la
deteccién de sobrepar.

[} Cuando se produce un sobrepar, si pasado el tiempo seleccionado en el
parametro Pr.06-05 el sobrepar no ha desaparecido, se activara la salida digital
que tenga asignada la funcién “Deteccion de sobrepar”. Véase Pr.3-00 a Pr.3-03
para mas detalles.

‘06 -04 ‘ Nivel de deteccién de sobrepar ‘ ‘Ajuste de fabrica: 150
Ajustes 10 a 200% Unidad: 1%

[ Este ajuste es proporcional a la corriente de salida nominal del variador.
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‘06 -05 ‘Tiempo de deteccién de sobrepar ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.1
Ajustes 0.1 a 60.0 seg. Unidad: 0.1 seg.

[ma] Este ajuste determina el tiempo de deteccion de sobrepar.

06 — 06 | Seleccion del tipo de proteccion térmica- Ajuste de fabrica: 02
electrénica del motor
Ajustes 00 Para un motor autoventilado

01 Para un motor con ventilacién independiente
02 Proteccién térmica desactivada

(B8] Esta funcién se usa para proteger el motor de una sobrecarga o un
sobrecalentamiento.

06 — 07 | Seleccion de la curva caracteristica de la A | Ajuste de fabrica: 60
proteccién térmica del motor
Ajustes 30 a 600 seg. Unidad: 1 seg.

[an] Este parametro determina el tiempo requerido para el disparo de la proteccion
térmica electronica I%. El grafico siguiente representa la curva It para distintas
frecuencias de trabajo. El ajuste de fabrica corresponde a un disparo al cabo de
un 1 minuto, con una carga del 150%, operando a 60 Hz.

Tiempo de
marcha {min)
5
\ / B0H4 o mgs
¥ 4
k / 50H4
3
\,\;/ 1ord
2 \ A A 5z
1 \ AN
\ Nl el
Carga
enf %

0 20 40 60 80 100120 140160180 200

06 — 08 | Registro de la alarma actual Ajuste de fabrica: 00
06 — 09 | Registro de la segunda alarma mas reciente Ajuste de fabrica: 00
06 — 10 | Registro de la tercera alarma mas reciente Ajuste de fabrica: 00
06 — 11 | Registro de la cuarta alarma mas reciente Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Ausencia de alarma
01 Sobrecorriente (oc)

- 69 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B




AEEL'M VFD-B Series

Sobretension (ov)

Sobrecalentamiento (oH)

Sobrecarga (oL)

Sobrecarga 1 (oL1)

Alarma externa (EF)

Proteccién IGBT (occ)

Fallo de la CPU (CF3)

Fallo de proteccion de hardware (HPF)

La corriente ha excedido 2 veces la corriente nominal
durante la aceleracion (ocA)

La corriente ha excedido 2 veces la corriente nominal
durante la deceleracion (ocd)

La corriente ha excedido 2 veces la corriente nominal
durante la operacion de velocidad constante (ocn)

Fuga a tierra (GFF)

Voltaje bajo (Lv)

Fallo de lectura de la CPU (CF1)

Fallo de escritura de la CPU (CF2)

Parada base block externa (bb)

Motor en sobrecarga (oL2)

Fallo de la aceleracion/deceleracion automatica (CFA)
Proteccién de software/password (code)

Parada de emergencia (EF1)

PHL (pérdida de fase)

cEF (valor preliminar del contador alcanzado, EF activo)
Lc (baja corriente)

AnLEr (Error de la sefial analégica de realimentacion)
PGErr (Fallo de la sefial de realimentacion del encoder)

[ Pr.6-08 a Pr.6-11 registran los cuatro fallos mas recientes que hayan ocurrido.
Efectle un reset al variador cuando la causa de la alarma haya sido eliminada.

‘06 -12 ‘ Nivel de deteccion de baja corriente ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Deshabilitado
00-100%
‘06 -13 ‘Tiempo de deteccion de baja corriente ‘ ‘Ajuste de fabrica: 10.0
Ajustes  0.1-3600.0 seg. Unidad: 0.1 seg.
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‘06 -14 ‘ Operacion por baja corriente

\ ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Aviso y se mantiene operativo
01 Aviso y se realiza una rampa de parada

02 Aviso y se realiza una parada libre

03 Aviso, y después de una parada libre, se reinicia (segun el

retardo del parametro 06-15)

‘06 -15 ‘Tiempo de reinicio por baja corriente

‘ ‘Ajuste de fabrica: 10.0

Ajustes  1-600.0 min

Unidad: 1 min

[ Si la corriente de salida es mas baja que Pr.06-12 y se ha excedido el tiempo
ajustado en Pr.06-13, el variador nos avisara tal y como se configur6é en Pr.06-14.
Si Pr.06-14 se ajusta a valor 03, el variador se reiniciara después del tiempo del
retardo ajustado en este parametro.

06 - 16

Nivel de deteccion de bajo voltaje definido
por el usuario

Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Deshabilitado

Serie 230V: 220-300Vc.c.
Serie 460V: 440-600Vc.c.

06 -17

Tiempo de deteccion de bajo voltaje definido
por el usuario

Ajuste de fabrica: 0.5

Ajustes  0.1-3600.0 seg.

Unidad: 0.1 seg.

[ Cuando el voltaje del Bus c.c. es mas bajo que Pr.06-16 y el tiempo excede el
valor fijado en este parametro, el variador activara la salida digital que tenga
asignada la funcion 28 (Ver Pr.03-00 — Pr.03-03).

\06 -18 \ Reservado
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5.8 Grupo 7: Parametros del motor

‘07 -00 ‘Corriente nominal del motor ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 100
Ajustes 30 a 120% Unidad: 1%

3 El valor a introducir en este parametro se calcula del siguiente modo:
(Corriente nominal del motor / Corriente nominal de salida del variador) x 100.

La corriente nominal de salida del variador puede obtenerse en la placa de
caracteristicas del variador o en el parametro de sélo lectura Pr.00-01.

El valor de este parametro no puede ser inferior al del parametro 07-01.

[ Pr.07-00 y Pr.07-01 deben ajustarse parar operar en modo de control vectorial
(Pr.0-09 = 2, 3). También deben ajustarse si se utilizan las funciones “Proteccion
térmica-electrénica del motor” (Pr.06- 06) o “Compensacién de deslizamiento”.

‘07 -01 ‘Corriente del motor sin carga ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 40
Ajustes 01 a90% Unidad: 1%

A La corriente nominal del variador se considera 100%. El ajuste de la corriente del
motor sin carga afectara la compensacion de deslizamiento.

A El valor tiene que ser méas pequefio que la corriente nominal del motor introducida
en % en el Pr.7-00.

‘07 -02 ‘ Compensacion del par ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 0.0
Ajustes 0.0a 10.0 Unidad: 0.1

[ Este parametro sirve para aumentar el par de arranque. Un valor demasiado alto
de este parametro puede producir un exceso de consumo del motor a baja

velocidad
07 — 03 | Compensacion de deslizamiento (sin A | Ajuste de fabrica: 0.00
encoder de realimentacion)
Ajustes  0.00 a 3.00 Unidad: 0.1

B Con un ajuste adecuado de este parametro el variador compensara
aproximadamente el deslizamiento natural del motor en funcién de la carga. Para
un correcto funcionamiento, es necesario ajustar también el Pr.07-01. Por
ejemplo, motor de velocidad nominal 1470 rpm: Deslizamiento (Pr.07-03) =
[(1500-1470) / 1500] x 100 = 2 %.
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‘07 - 04 ‘ Numero de polos del motor ‘ ‘Ajuste de fabrica: 04
Ajustes 02 a 10 Unidad: 2
[ Este parametro ajusta el numero de polos del motor (tiene que ser un numero
par).
07 — 05 | Ajuste automatico de los parametros del Ajuste de fabrica: 00
motor
Ajustes 00 Deshabilitado Unidad: 1
01 Ajuste automatico de R1
02 Ajuste automatico de R1 + Test motor sin carga
LA El variador efectuard un proceso de ajuste automatico al dar una orden de
MARCHA, después de haber ajustado este parametro al valor 01 6 02. Si se ha
seleccionado el valor 01, el variador detectara automaticamente el valor R1 del
motor, pero el Pr.07-01 debera entrarse manualmente. Si se ha seleccionado el
valor 02, el variador debera estar sin carga y tanto el Pr.07-01, como el Pr.07-06,
los ajustara el variador automaticamente.
[ Los pasos para un ajuste automatico son los siguientes:

1. Asegurese que todos los parametros estan configurados segun el ajuste de
fabrica y el cableado de conexién al motor es el correcto.

2. Asegurese que el motor esta sin carga antes del ajuste automatico y que el
eje no se encuentra conectado a ninguna correa o engranaje.

3. Inserte en Pr.01-01, Pr.01-02, Pr.07-00, Pr.07-04 y Pr.07-08 los valores
correctos.

4. Después de ajustar Pr.07-05 a 1 0 2, el variador ejecutara un ajuste
automatico inmediatamente tan pronto como reciba la orden “MARCHA” (RUN).
El proceso de ajuste automatico dura unos 15 segundos + Pr.01-09 + Pr.01-10.
(Cuanto mayor sea la potencia, mas largas deberan ser las rampas de
aceleracion / deceleracion).

5. Después de la ejecucion del ajuste automatico, compruebe si hay valores
insertados en Pr.07-01 y Pr.07-06. Si no los hay, quizas se ha olvidado usted de
dar la orden de marcha después de ajustar el Pr.07-05.

6. Finalmente, ponga el Pr.00-09 a 02 o a 03, para activar el modo vectorial y
configure el resto de los parametros de acuerdo con la aplicacion.

Nota 1: El modo vectorial no puede emplearse cuando hay mas de un motor
conectado al variador.

Nota 2: El modo vectorial no es adecuado si el variador es de bastante méas
potencia que el motor.
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‘07 - 06 ‘ Resistencia R1 entre fases del motor ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 a 65535 mQ Unidad: 01

A El proceso de ajuste automatico establecera el valor de este parametro. De
todos modos, el usuario puede entrar este valor sin utilizar el procedimiento de
ajuste automatico que permite el Pr.07-05.

‘07 -07 ‘ Reservado ‘ ‘

\07 -08 \ Deslizamiento nominal del motor \ \Ajuste de fabrica: 3.00
Ajustes  0.00 a 20.00 Hz Unidad: 0.01

[ Obtenga la velocidad nominal, en rpm, de la placa de caracteristicas del motor y
utilice la siguiente férmula para determinar el valor de este parametro:

Pr.07-08 = Frecuencia nom. del motor — [(rpm nominal x n® polos motor)/120]

‘07 -09 ‘ Limite de compensacion de deslizamiento ‘ ‘Ajuste de fabrica: 200 ‘
Ajustes 00 a 250% Unidad: 1

[ Este parametro permite establecer un limite a la frecuencia de compensacién
(en porcentaje respecto al Pr.07-08).

07 — 10 | Reservado
07 — 11 | Reservado
07 — 12 | Constante de tiempo de la compensacion del Ajuste de fabrica: 0.05
par
Ajustes 0.01 a 10.00 seg. Unidad: 0.01 seg.
07 — 13 | Constante de tiempo de la compensacion de Ajuste de fabrica: 0.10
deslizamiento
Ajustes 0.05 a 10.00 seg. Unidad: 0.01 seg.

L El ajuste de los Pr.07-12 y Pr.07-13 permite cambiar el tiempo de respuesta
para las compensaciones correspondientes.

‘07 -14 ‘Tiempo operativo acumulado del motor ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 - 1439 minutos Unidad: 01

-74 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B



ABEL'M VFD-B Series

‘07 -15 ‘ Dias operativos acumulados del motor ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 - 65535 dias Unidad: 01

[ Los parametros Pr.07-14 y Pr.07-15 se utilizan para registrar el tiempo de
operacién del motor. Se pueden borrar ajustandolos a 00. No se registran
periodos de operacion inferiores a 60 segundos.
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5.9 Grupo 8: Parametros especiales

‘08 -00 ‘ Nivel de corriente del frenado c.c. ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0

Ajustes 0a 100% Unidad: 1%

[ Este parametro determina el nivel de corriente del frenado por inyeccién de c.c.
en el motor, antes del arranque y durante la parada. La corriente nominal del
variador (Pr.00-01) se considera equivalente al 100%. Se recomienda empezar
con un nivel bajo de corriente de frenado c.c. e ir incrementandolo hasta alcanzar
un par de retencion apropiado.

‘08 -01 ‘Tiempo de frenado c.c. antes del arranque ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.0

Ajustes 0.0 a 60.0 seg. Unidad: 0.1 seg.

[ Este parametro determina el tiempo que la corriente de frenado c.c. sera aplicada
al motor antes del arranque. Cuando termine la temporizacion del Pr.08-01, el
variador comenzara a acelerar desde la frecuencia minima (Pr.01-05).

‘08 -02 ‘Tiempo de frenado c.c. durante la parada ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.0

Ajustes 0.0 a 60.0 seg. Unidad: 0.1 seg.

[ Este parametro determina el tiempo que el voltaje de frenado c.c. sera aplicado al
motor durante la parada. Si se desea parar con el frenado c.c., Pr.2-02 tiene que
ajustarse a “Parada en rampa”.

‘08 -03 ‘ Punto de inicio del frenado c.c. ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00

Ajustes  0.00 a 400.00Hz Unidad: 0.01Hz

[J Este parametro determina la frecuencia a la que se iniciara el frenado por
inyeccion de c.c. con objeto de parar el motor.
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Frecuencia de salida

Tiempo de frenado

— c.c. durante la
Punto de inicio

de la inyeccion
01-05 dec.c.0g-034¢—
Frecuencia minima
de salida

Marcha/Paro

_| ON | oFfF

Tiempo de frenado por inyeccion de c.c.

NOTA: 1. El frenado c.c. antes del arranque se utiliza en maquinas que podrian

estar en movimiento antes de arrancar el variador, tales como
ventiladores o turbinas. En tales casos, puede usarse el frenado c.c. para
detener la maquina antes de iniciar la marcha adelante.

2. El frenado c.c. durante la parada se usa para disminuir el tiempo de
parada y también para fijar la carga en una posicion. Para cargas
inerciales altas, una resistencia de frenada dinamica podria se necesaria
para rapidas deceleraciones.

08 — 04 | Seleccion del tipo de reaccion ante un corte Ajuste de fabrica: 00
momentaneo de la red de alimentacion
Ajustes 00 El variador se bloquea.
01 El variador continua funcionando.
La sincronizacion con la velocidad del motor se inicia
en base a la frecuencia de consigna.
02 El variador continua funcionando.
La sincronizacion con la velocidad del motor se inicia
en base a la Frecuencia minima.
08 — 05 | Tiempo maximo permitido de falta de Ajuste de fabrica: 2.0
alimentacion
Ajustes 0.1 a 5.0 seg. Unidad: 0.1 seg.
28] Durante una falta de alimentacion, si el tiempo de corte es menor que el tiempo

definido en este parametro, el variador continuard en marcha. Si se sobrepasa
el tiempo del Pr.08-05, el variador se apagara.
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08 - 06

Tiempo Base-Block para la busqueda de la
velocidad

Ajuste de fabrica: 0.5

Ajustes 0.1a 5.0 seg.

Unidad: 0.1 seg.

A Cuando se detecta un corte de la alimentacion, el variador inhibe la tension de
salida durante un tiempo definido por el Pr.08-06. A este intervalo de tiempo se le
llama Base-Block. El parametro debe de ajustarse a un valor el cual permita que
el voltaje de salida residual sea préximo a cero, antes que el variador reanude la
marcha.

[ Este parametro también determina al tiempo de busqueda cuando se lleva a cabo
un Base-Block exterior y un auto-arranque tras una alarma (Pr.08-14).

08 - 07

Limite de corriente para la busqueda de la
velocidad

Ajuste de fabrica: 150

Ajustes 30 a 200%

Unidad: 1%

[ Este parametro limita la corriente de salida cuando el variador opera en el modo
de busqueda de la velocidad.

A Cuando se ejecute la busqueda de la velocidad, la curva V/F se basara en los
ajustes realizados en los parametros del Grupo 1.

Tiempoe maximo admisible
del fallo transitorio
Red de 08-05
alimentacidn | Detecclén de
= . sincronizacién
B d locidad
08-04=01
Frec. de TiemEo baseblock
salida —l |" 08-08 _‘-\_\
Vaoltaje
de salida | s

| Tiempo

de falle
08-05

08-04=02
Tiempo baseblock
08-06

]
1 P

Operacién frente a un fallo transitorio de la red

08 — 08 | Limite superior del salto de frecuencia 1 Ajuste de fabrica: 0.00
08 — 09 | Limite inferior del salto de frecuencia 1 Ajuste de fabrica: 0.00
08 — 10 | Limite superior del salto de frecuencia 2 Ajuste de fabrica: 0.00
08 — 11 | Limite inferior del salto de frecuencia 2 Ajuste de fabrica: 0.00
08 — 12 | Limite superior del salto de frecuencia 3 Ajuste de fabrica: 0.00
08 — 13 | Limite inferior del salto de frecuencia 3 Ajuste de fabrica: 0.00

Ajustes 0.0 a 400.00Hz

Unidad: 0.01Hz
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[ Estos parametros determinan una bandas de frecuencia en las que el variador no
permanecera de forma continua. Esta prestacion se utiliza para evitar que la
maquina trabaje en velocidades que produzcan vibraciones o resonancias.

3 Los Pr.8-9, Pr.8-11,Pr.8-13 ajustan los saltos inferiores, la configuracion debe
cumplir la siguiente condicién: Pr.8-9 Z Pr.8-11 2 Pr.8-13.

‘08 -14 ‘Auto-reset después de una alarma ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00a 10 Unidad: 1

[ Después de producirse una alarma (alarmas permitidas: sobrecorriente OC,
sobretension OV), el variador puede intentar resetearse y rearrancar
automaticamente hasta un maximo de 10 veces. Ajustando este parametro a 0,
queda deshabilitada esta funcion. Si estd habilitada, el variador arrancara
buscando la velocidad, la busqueda se basara en la frecuencia que habia antes
de ocurrir la alarma.

‘08 -15 ‘Ahorro automatico de energia ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Deshabilitado
01 Habilitado

Voltaje
de salida
100%

70%

jorro automatico de energla.
El|variador ajusta el voltaje de
sglida de acuerdo con la carga.

Frecuencia de salida

[08 — 16 | Regulacion automatica del voltaje (AVR) | |Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Funcién AVR habilitada
01 Funcién AVR deshabilitada
02 Funcion AVR deshabilitada durante la deceleracion
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an}

(AR}

El voltaje nominal del motor es normalmente 220V/200V c.a., 60Hz/50Hz y el
voltaje de entrada del variador es 180V ~ 264V c.a., 50Hz/60Hz. Cuando el
variador funciona sin la funcién AVR, si la alimentacion de entrada es 250V c.a.
el voltaje de salida al motor sera también 250V c.a. El voltaje excede 12% ~
20% del valor nominal. Cuando un motor trabaja en un voltaje mas alto, la
temperatura del motor se incrementa, el aislamiento puede deteriorarse y el
par de salida puede ser inestable. La vida del motor se acorta si trabaja en
malas condiciones durante mucho tiempo.

Esta funcién hara que la alimentaciéon de salida permanezca en el voltaje
nominal del motor cuando se produce un aumento excesivo de voltaje en la
red de alimentacion. Por ejemplo, la curva V/F esta ajustada a 200V/50Hz c.a.
y la alimentacién de red a 200 ~ 264V c.a., el voltaje de salida al motor sera
200V/50Hz y no excederé el voltaje ajustado. Si la tension de red varia entre
180~200V c.a., el voltaje de salida al motor disminuird también
proporcionalmente.

Seleccionando el valor 2, se habilita la funcién AVR, excepto durante la
deceleracion. Esto ofrece una deceleracion mas rapida.

08 -1

7 | Voltaje de frenado dinamico (nivel de disparo Unidad: 1
del frenado resistivo)

0

Ajustes  Serie 230V: 370 a 430V Ajuste de fabrica: 380
Serie 460V: 740 a 860V Ajuste de fabrica: 760

Durante la deceleracion, el voltaje del Bus c.c. aumenta debido a la
regeneracion eléctrica del motor. Cuando el nivel del Bus c.c. excede el
Voltaje de frenado dinamico, el variador empezara a descargar energia sobre
la resistencia de frenado si esta conectada al variador.

[08 - 1

8 ‘ Busqueda de velocidad Base Block ‘ ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 La busqueda de la velocidad empieza con la ultima
consigna de frecuencia.
01 Se inicia con la Frecuencia minima de salida (Pr.01-05).

Este parametro determina el método de reinicio del variador después de
habilitar la funcién base block.
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v J_ —|._@

08-07

Limite de corri-
ente blsqueda

corriente salida

Frec. Salida
(H)

2 _X(?'-"'"_ (T) Entrada sefial B.8.
! (@) Paro valtaje salida
> @ = , (@) Caida sefial B.B.

(@ Tiempo espera 08-06

A

(5) Bisqueda velocidad

Deteccién sincronizacién
velocidad

Tiempo

-

B.B.

@

-5 —»

Fig. 1: Diagrama, en funcién del tiempo, de bisqueda de velocidad 8.8,
en base a la ditima frec. de salida (Se alcanza el nivel de corriente

limite durante |a

biisqueda)

(3 Entrada sefial B.B.

— (Z) —»

(@ Paro voltaje salida

@] (YcaidasenalBB.

(@) Tiempo espera 08-06

Voltaje salida
™

08-07

Limite de corri-

ente bu

(B)Blsqueda velocidad

(B) Deteccién sincronizacidn
wvelocidad

N —

Tiempo

Corriente salida r_

Man:rlaJ

B.B.

@

— (B

Fig. 2: Diagrama, en funcién del tiempo, de bisqueda de velocidad B.B.,
en base a la dltima frec. de salida. (No se alcanza el nivel de
corriente limite durante la bisqueda).
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_ —_— ®@ e @
FmtfHS)a““ | ¥ — (1) Entrada sefial B.B.
(@) Paro voltaje salida
+ @ = __""4-— (3 caida seal B.B.
W“aﬁr )sallda | le— @ - (%) Tiempo espera 08-06
(B) Rearranque
06-01 i ® (B) Proteccién contra bloqueo

Limite de corri-
ente bisqueda

A
Corriente salida
i Tiempo

Marcha J

B.B.

(7 Continiia acelerando

(0% 2

Fig.3: Diagrama, en funcién del tiempo, de bisqueda de velocidad B.B.,
en base a la Frecuencia minima de salida. (El rearranque alcanza la cor-
riente limite de proteccién contra bloqueo por sobrecorriente).

08 — 19 | Busqueda de la velocidad en la puesta en Ajuste de fabrica: 00
macha
Ajustes 00 Busqueda de la velocidad deshabilitada

01 Busqueda de la velocidad habilitada

[ Este parametro se usa para poner en marcha y parar un motor con alta inercia.
Un motor con alta inercia necesita un tiempo largo para parar completamente.
Ajustando este parametro, el usuario no necesita esperar a que pare el motor
completamente antes de reiniciar el variador. Si el variador trabaja en lazo
cerrado de encoder, la busqueda de la velocidad se iniciara en base a la
velocidad detectada en el motor y serd acelerado rapidamente hasta la
frecuencia de consigna. Los Pr.08-04 y Pr.08-06 no seran tenidos en cuenta
cuando el variador trabaje en lazo cerrado de encoder.

Nota: Asegurese que Pr.07-04, Pr.10-10 y Pr.10-11 estan configurados
correctamente. Un ajuste incorrecto podria ocasionar que el motor exceda su
limite de velocidad y ocasionar dafios permanentes al motor y a la maquina.

08 — 20 | Busqueda de la frecuencia en la puesta en » | Ajuste de fabrica: 00
marcha

Ajustes 00 Frecuencia de consigna
01 Frecuencia maxima de salida (Pr.01-00)

[ Este parametro determina la frecuencia de inicio en la blUsqueda de la
velocidad del motor.
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08 — 21 | Tiempo de autoreset en el reinicio después
de un fallo

Ajuste de fabrica: 600

Ajustes 00 a 60000 seg.

[ Este parametro combina junto con el

Unidad: 1

Pr.08-14. Por ejemplo: Pr.08-14 esta

ajustado a 10 y Pr.08-21 a 600 seg. (10 min.), si no se produce ninguna
alarma pasados 600 segundos desde el Ultimo auto-reset, el nimero de
intentos de rearme quedara de nuevo restaurado al valor 10.

08 — 22 | Coeficiente de compensacion para la
inestabilidad del motor

# | Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 - 1000

[ Este pardmetro puede mejorar un funcionamiento inestable del motor.
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5.10 Grupo 9: Parametros de la comunicacién

‘09 -00 ‘ Direcciones de comunicacion ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 01

Ajustes 01 a 254

2 Si el variador se controla mediante una comunicacion serie RS-485, las
direcciones de comunicacion tienen que ajustarse con este parametro.

[09 — 01 [ Velocidad de transmision | # [Ajuste de fabrica: 01

Ajustes 00 4800 baudios

01 9600 baudios

02 19200 baudios

03 38400 baudios
Baudio: velocidad de transmision de datos (bits / segundo)
Este pardmetro puede ajustarse con el variador en marcha.

A El usuario puede ajustar los parametros y el control del variador mediante una
interfaz serie RS-485 de un ordenador personal. Este parametro se emplea para
la transmision de datos entre el ordenador y el variador.

‘09 -02 ‘Tratamiento de los errores de transmision ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 03

Ajustes 00 Avisa y mantiene la operacion
01 Avisa y realiza una rampa de parada
02 Avisa y realiza una parada libre
03 Mantiene la operacion sin avisar

1 Este pardmetro detecta si ha ocurrido un error y procede segln la opcion

configurada.
‘09 -03 ‘ Deteccioén de fuera de tiempo ‘ o ‘Ajuste de fabrica: 0.0
Ajustes 0.0  Deshabilitado
0.0 —60.0 seg. Unidad: 1
‘09 - 04 ‘ Protocolo de comunicacion ‘ 4 ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Modo Modbus ASCII, protocolo <7,N,2>

01 Modo Modbus ASCII, protocolo <7,E,1>
02 Modo Modbus ASCII, protocolo <7,0,1>
03 Modo Modbus RTU, protocolo <8,N,2>
04 Modo Modbus RTU, protocolo <8,E,1>
05 Modo Modbus RTU, protocolo <8,0,1>
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[ 1.Control de ordenador:

* En las series VFD-B hay incluido un interfaz serie RS-485 (marcado como
RJ-11 Jack) en el bloque de la terminal de control block. Lo pines estan
definidos de la manera siguiente:

1. EV

2: GND

3: SG-

4: SG+

5: NC

6 €—=1 6: para comunicacion

Cada variador VFD-B tiene preasignada una direccién especifica en
Pr.(09-00). El ordenador controla cada variador segun la direccion que tenga.

* El variador VFD-B se puede configurar para formar parte en una red de
comunicacion Modbus utilizando uno de los siguientes modos: ASCII
(American Standard Code for Information Interchange, intercambio de
informacion para cédigo estandar americano) o RTU (Remote Terminal Unit,
unidad terminal remota). Los usuarios pueden seleccionar el modo deseado
a través del protocolo del puerto de comunicacion serie Pr. 9-04.

* Significado del codigo:

Modo ASCII:

Cada grupo de 8 bits de datos es una combinacién de dos caracteres ASCII.
Por ejemplo, el byte de datos 64 Hex (mostrado como ‘64’ en ASCII) esta
formado por el ‘6’ (36Hex) y el ‘4’ (34Hex).

[Caracter [ o [ @ 2 3 4 ‘5 ‘6 7
|CodigoASCII | 30H [ 31H | 32H | 33H | 34H | 35H | 36H | 37H |

[Caracter [ @ [ o [~ [ ® [ ¢ [ D[ FE [ F ]
|CodigoASCII | 38H | 39H | 41H | 42H | 43H | 44H | 45H | 46H |
Modo RTU:

Cada grupo de 8 bits de datos es una combinacion de dos caracteres
hexadecimales de 4 bits. Por ejemplo, 64 Hex.

[ 2.Formato de los datos:

Paquete de 10 bits (para ASCII):
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(7.2
S 0012131405 6 50" s
<+« Caracterde 7 bits—»
-~ Paquete de 10 bits —_—
(T.E1)
me o] (12 ]a]4]5]6 melme
4+—Caracter de 7 bits—»
— Paquete de 10 bits —_
[7.0.1)
Bit de

o L4 2 514 5 | g PaidadBitde

Start ‘impar . Stop

_ +—————Caracter de 7 bits—————»
— Paquete de 10 bits EELE—

Paquete de 11 bits (para RTU):

(8.N.2.)

Bit de Bil deiBit de|

Start 0 ! 2 3 4 5 g A Stop iStop
«——Caracter de 8 bits ————————»

- Paquete de 11 bits _—

(8.E.1.)

Bil dei ; ' ' ' Paridad Bit de]

san] O F 1121314150617 s stop
«—Caracter de 8 bits—————————»

— Paquete de 11 bits -

(8.0.1.)

Bit d ParidadiBit d

stat: 0 1 f 1215 1415167 impar Stop
+——Caracter de 8 bits—————————»

 — Paquete de 11 bits .

[ 3.Protocolo de comunicacion:

3.1 Paquetes de datos:
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Modo ASCII:
STX Caracter Start -’ (3AH)
ADR 1 Direccion de comunicacion: formada por 2
ADR 0 codigos ASCII (8 bits en total)
CMD 1 Cédigo de comando: formado por 2 cédigos
CMD 0 ASCII (8 bits en total)

DATA (n-1) Registro de datos:
n x 8 bits de datos (2n cédigos ASCII)
n <= 25, maximo 50 cédigos ASCII

DATAO

LRC CHK 1 Check sum LRC: check sum de 8 bits (2
LRC CHK 0 codigos ASCII)

END 1 Caracter de Fin (End):
END 0 END1= CR (0DH), ENDO= LF (0AH)
Modo RTU:
START Un intervalo de silencio de mas de 10 ms
ADR Direccion de comunicacion: 8 bits
CMD Cadigo de comando: 8 bits
DATA (n-1)

Registro de datos:
n x 8 bits de datos, n<= 16

DATA O
CRC CHK Bajo |Check sum CRC: check sum de 16 bits (2
CRC CHK Alto |caracteres de 8 bits)

END Un intervalo de silencio de mas de 10 ms

3.2 Direccion de comunicacion (ADR)
Las direcciones de comunicaciéon validas estdn comprendidas en un rango
entre 0 y 254. Una direcciéon equivalente a 0 significa emitir a todos los
variadores (AMD), en este caso el AMD no contestara ningin mensaje al
dispositivo maestro.

Por ejemplo, comunicaciéon a AMD con la direccién 16 decimal:

Modo ASCII: (ADR 1, ADR 0) ='1°,0" = ‘1’=31H, ‘0’=30H

Modo RTU: (ADR) = 10H

3.3 Cddigo del comando (CMD) y caracter de datos (DATA)
El formato del caracter de datos depende del cédigo de comando. La
disponibilidad de c6digos de comando se describen a continuacion:

(1) 03H: multi-lectura lectura de datos desde registros.
Ejemplo: la lectura continua de 2 palabras desde la direccion de inicio 2102H,
la direccion de AMD es 01H.
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Modo ASCII:
Comando Respuesta
STX N STX v
ADR 1 ‘0 ADR 1 ‘0
ADR 0 v’ ADR 0 ‘1’
CMD 1 0 CMD 1 ‘0
CMD 0 ‘3 CMD 0 ‘3
‘2 Numero de datos ‘0
Direccion de 1’ (n° de bytes) ‘4
inicio de datos (2) Contenido de la ;
o direccioén de inicio de -
Numero de datos| ‘0’ datos 2102H ‘0
(n° de palabras) ‘0 ‘0
‘2 Direccion de ‘0
LRC CHK 1 ‘D’ datos 2103H ‘0
LRC CHK 0 7 ‘0
END 1 CR LRC CHK 1 ‘7
END 0 LF LRC CHK 0 ‘1
END 1 CR
END 0 LF
Modo RTU:
Comando Respuesta
ADR 01H ADR 01H
CMD 03H CMD 03H
Direccion de inicio de| 21H . o
datos 02H Numero de datos (n° de bytes)| 04H
Numero de datos 00H . " 17H
(n° de palabras) 02H Direccion de datos 2102H Z0H
CRC CHK Alto 6FH ) » 00H
CRC CHK Bajo E7H Direccion de datos 2103H 00H
CRC CHK Bajo FEH
CRC CHK Alto 5CH

(2) 06H: escritura simple, escribe 1 dato en un registro.
Ejemplo: escritura del dato 6000(1770H) en la direccion 0100H. La
direccion AMD es 01H.
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Modo ASCII:
Comando Respuesta

STX N STX <

ADR 1 ‘0 ADR 1 ‘0’
ADR 0 ‘1’ ADR 0 ‘1’
CMD 1 ‘0 CMD 1 ‘0’
CMD 0 ‘6’ CMD 0 ‘6’

o o

Direccion de 1 Direccion de 1
datos ‘0 datos ‘0’

o oy

T PE

Contenido ; Contenido ;
o o

LRC CHK 1 ‘7 LRC CHK 1 7
LRC CHK 0 1 LRC CHK 0 ‘1
END 1 CR END 1 CR
END 0 LF END 0 LF

Modo RTU:
Comando Respuesta

ADR 01H ADR 01H
CMD 06H CMD 06H
Direccion de datos 88: Direccion de datos 8(1):
Contenido ;(7): Contenido ;g:
CRC CHK Bajo | 86H CRC CHK Bajo 86H
CRC CHK Alto | 22H CRC CHK Alto 22H

(3) 08H: deteccion de bucle, este comando se usa para detectar si la
comunicacion entre el equipo maestro (PC o PLC) y el variador es correcta.
El variador enviara de vuelta el dato recibido desde el equipo maestro.
Ejemplo: La direccién AMD es 01H.
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Modo ASCII:
Comando Respuesta

STX N STX N

ADR 1 ‘0 ADR 1 ‘0’
ADR O 1 ADR 0 ‘1
CMD 1 ‘0 CMD 1 ‘0’
CMD 0 ‘8’ CMD 0 ‘8’

o o

Direccion de ‘0’ Direccion de ‘0
datos ‘0 datos ‘0

0 o

T T

. ‘7 . ‘7
Contenido 7 Contenido -
o o

LRC CHK 1 ‘7 LRC CHK 1 ‘7
LRC CHK 0 ‘0 LRC CHK O ‘0’
END 1 CR END 1 CR
END 0 LF END 0 LF

Modo RTU:
Comando Respuesta

ADR 01H ADR 01H
CMD 08H CMD 1 08H
Direccion de 00H Direccion de 00H
datos 00H datos 00H
Contenido ;g: Contenido ;g:
CRC CHK Bajo | 8EH CRC CHK Bajo | 8EH
CRC CHK Alto | OEH CRC CHK Alto 0EH

(4) 10H: multiescritura, escritura multiple de datos en un registro. Ejemplo:
Ajuste de la velocidad multi-paso,
Pr.05-00 = 50.00 (1388H),
Pr.05-01 = 40.00 (OFAOH). La direccion del variador es 01H.
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Modo ASCII:
Comando Respuesta
STX N STX N
ADR 1 ‘0 ADR 1 ‘0
ADR 0 v’ ADR 0 1’
CMD 1 1’ CMD 1 1’
CMD 0 0 CMD 0 o
o o
Direccion registro ‘5’ Direccion registro| ‘5’
de inicio ‘0 de inicio ‘0’
0 o
o o
Numero de datos ‘0’ Numero de datos ‘0’
(n° de palabras) ‘0’ (n° de palabras) ‘0
o o
Numero de datos 0 ‘E’
(n° de bytes) % LRC CHK g
1’ CR
Contenido del ‘3 END LF
primer dato ‘8’
g
o
Contenido del ‘F
segundo dato ‘A
o
LRC CHK 9
N
CR
END F
Modo RTU:
Comando Respuesta
ADR 01H ADR 01H
CMD 10H CMD 10H
Direccion registro| 05H Direccion registro | 05H
de inicio 00H de inicio 00H
Numero de datos | 00H Numero de datos | O00H
(n° de palabras) | 02H (n° de palabras) 02H
Numero de datos | 04H CRC CHK Bajo 41H
(n° de bytes) CRC CHK Alto 04H
Contenido del 13H
primer dato 88H
Contenido del OFH
segundo dato AOH
CRC CHK Bajo ‘9’
CRC CHK Alto ‘A
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3.4 Check sum (CHK)

Modo ASCII:

El LRC (Longitudinal Redundancy Check, comprobacion de redundancia
longitudinal) se calcula mediante una suma a la cual se le aplica el complemento
az.

Ejemplo: lectura de 1 palabra desde la direccién 0401H del variador con direccion
01H.

STX B
ADR 1 ‘0
ADR 0 1
CMD 1 ‘0
CMD 0 ‘3

Direccion de ‘0
inicio de datos ‘4
o
T
Dato ‘0
o
o
1’ 01H+03H+04H+01H+00H+01H=0AH, el complemento a
LRC CHK 1 ‘F’ 2 de 0AH es F6H.
LRC CHK 0 ‘6’
END 1 CR
END 0 LF
Modo RTU:
ADR 01H
CMD 03H
Direccion de 21H
inicio 02H
Numero de datos| 00H
(n° palabras) 02H
CRC CHK Bajo | 6FH
CRC CHK Alto | F7H

CRC (Cyclical Redundancy Check, comprobaciéon de redundancia ciclica) se

calcula mediante los siguientes pasos:

Paso 1 : Cargar un registro de 16 bits (Ilamado registro CRC) con FFFFH.

Paso 2: OR exclusiva en los primeros 8 bits del mensaje con el byte de bajo
orden del registro CRC de 16 bits, insertando el resultado en el registro
CRC.

Paso 3: Examinar el LSB (Less Significant Bit, bit menos significativo) del registro
CRC.

Paso 4: Si el LSB del registro CRC es 0, desplazar el registro CRC un bit a la
derecha colocando un cero en el MSB (Most Significant Bit, bit mas
significativo) y repitiendo el paso 3. Si el LSB del registro CRC es 1,
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desplazar el registro CRC un bit a la derecha colocando un cero en el
MSB. Realizar OR exclusiva en el registro CRC con el valor AOO1H.
Repetir el paso 3.

Paso 5: Repetir los pasos 3 y 4 hasta realizar ocho desplazamientos. Una vez
realizados se habra procesado un byte.

Paso 6: Repetir los pasos del 2 al 5 para los siguientes 8 bits del mensaje.
Continuar con los pasos hasta haber procesado los restantes 8 bits. El
contenido final del registro CRC es el valor CRC. Cuando se transmita
el valor CRC, el byte alto y el byte bajo del registro tienen que
intercambiarse (el byte bajo se transmitira primero).

El siguiente es un ejemplo de generacion del CRC utilizando el lenguaje C. La funcion
tiene dos razonamientos:

Dato de tipo char* sin signo € un puntero al buffer del mensaje
Longitud de char sin signo < la cantidad de bytes en el buffer del mensaje

La funcién devuelve el valor CRC como un entero sin signo.

Unsigned int crc_chk(unsigned char* data, unsigned char length){
int j;
unsigned int reg_crc=0xFFFF;
while(length--){
reg_crc A= *data++;
for(j=0;j<8;j++}
if(reg_crc & 0x01){ /* LSB(b0)=1*/
reg_crc=(reg_crc>>1) * 0xA001;
}else{
reg_crc=reg_crc >>1;
}
}
}

return reg_crc;

}
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3.5 Lista de direcciones:
El contenido de direcciones disponibles se muestran a continuacién:

Contenido Direccion Funciones
GG significa grupo de parametros, nn significa nimero de
Parametros del GGnnH parametros. Por ejemplo, la direccion de Pr 4-01 es 0401H.
variador MMM | Guando se lee el parametro por el comando 03H, soélo se
puede leer un parametro a la vez.
00: Sin funcion
. 01: Paro
Bit 01 140: Marcha
11: Marcha a impulsos + Marcha
Bit 2-3 | Reservado
00: Sin funcion
. 01: Marcha adelante
Bit4-5 | 10: Marcha atras
Comandos de 2000H ;gé??;nblo de d!r'ecmon _
s6lo escritura : acelerac!gn/decelerac!qn
Bit 6-7 01B: 22 acelerac!gn/decelerac!gn
10B: 3?2 aceleracion/deceleracion
11B: 42 aceleracion/deceleracion
Bit 8-11 | Representa las 16 velocidades programadas.
0: No comando velocidades programadas o
Bi tiempo de aceleracion/deceleracion
it12 ; N
1: Comando velocidades programadas o
tiempo de aceleracion/deceleracién
Bit 13-15 | Reservado
2001H | Frecuencia
Comandos de Bit 0 1: EF (alarma externa)
s6lo escritura 2002H Bit 1 1: Reset
Bit 2-15 | No usado
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Contenido

Direccidén

Funciones

Estado del
monitor (s6lo
lectura)

2100H

Cadigo de error:

=y

-
-

12:

13:
14:
15:
16:
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:

24:
25:
26:

QUINIORWN=2O

Sin errores.

Sobrecorriente (oc)

Sobretension (ov)

Sobrecalentamiento (oH)

Sobrecarga (oL)

Sobrecarga 1 (oL1)

Alarma externa (EF)

Proteccién de cortocircuito IGBT (occ)
Fallo de la CPU (cF3)

Fallo de proteccion de hardware (HPF)
La corriente excede 2 veces la corriente nominal durante
la aceleracion (ocA)

: La corriente excede 2 veces la corriente nominal durante

la deceleracion (ocd)

La corriente excede 2 veces la corriente nominal durante
la operacién de velocidad constante (ocn)

Fallo de tierra (GF)

Bajo voltaje (Lv)

Fallo de la CPU 1 (cF1)

Fallo de la CPU 2 (cF2)

Base block

Sobrecarga (oL2)

Fallo de la aceleracion/deceleracion automatica (cFA)
Habilitada la proteccion de software (codE)

Parada de emergencia EF1

PHL (pérdida de fase)

cEF (valor preliminar del contador alcanzado, EF
activado)

Lc (corriente baja)

AnLEr (sefial de error del feedback analégico)

PGErr (sefial de error )

2101H

Estado del variador

LED: 0: led encendido; 1: led apagado
00: Led de marcha
Bit 0-4 01: Led de paro
02: Led de JOG (marcha a impulsos)
03: Led FWD (marcha adelante)
04: Led REV (marcha atras)
Bit 5 0: luz F apagada , 1: luz F encendida
Bit 6 0: luz H apagada, 1: luz H encendida
Bit 7 0: luz “u” apagada, 1: luz “u” encendida
Bit 8 1: Frecuencia principal controlada por un interfaz
de comunicacion
Bit 9 1: Frecuencia principal controlada por una sefial
analégica
Bit 10 1: Comando de operacion controlado por un

interfaz de comunicacion
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Contenido Direccién Funciones
Bit 11 1: Pardmetros bloqueados
Bit 12 0: variador parado, 1: variador operativo

Bit 13 1: comando Jog

Bit 14-15 |Reservada

2102H | Frecuencia de consigna (F)

2103H | Frecuencia de salida (H)

2104H | Corriente de salida (AXXX.X)

2105H | Voltaje del bus c.c. U (XXX.X)

2106H | Voltaje de salida E (XXX.X)

2107H | Numero de paso en la operacién de velocidad multi-pasos

2108H | Numero de paso de la operacion PLC

2109H | Estado del trigger externo

210AH_| Angulo factor de potencia

210BH | Par medio estimado

210CH | Velocidad del motor (Hz)

210DH | Pulso PG (byte bajo) / unidad de tiempo (Pr.10-15)

210EH | Pulso PG (byte alto) / unidad de tiempo (Pr.10-15)

210FH | Potencia de salida (kW)

2110H | Reservado

2200H | Senal de feedback (XXX.XX %)

2201H | Definido por el usuario (palabra baja)

2202H | Definido por el usuario (palabra alta)

2203H | Entrada analégica AVI (XXX.XX %)

2204H | Entrada analégica ACI (XXX.XX %)

2205H | Entrada analdgica AUI (XXX.XX %)

3.6 Excepcion de respuesta:

Excepto para los mensajes enviados, se espera recibir una respuesta del
variador después de recibir un comando desde el dispositivo maestro. A
continuacion se describen las condiciones en las que una respuesta diferente es
enviada al dispositivo maestro.

El variador no recibe el mensaje debido a un error de comunicacion, por lo tanto,
el variador no tiene respuesta. Finalmente, el dispositivo maestro ejecutara la
funcién de tiempo excedido.

El variador recibe un mensaje sin el error de comunicacién, pero no puede
tratarlo. Una respuesta de excepcioén volvera al dispositivo maestro y aparecera
el mensaje de error “CExx” en el panel de programacién del variador. Las xx de
“CExx” es un codigo decimal igual al codigo de excepcion que se describe abajo.

En una respuesta de excepcion, el bit mas significativo del codigo de comandos
original es 1. El cédigo de excepcion que muestra la condicion que lo causé es
devuelto. Ejemplo de respuesta de excepciéon del cédigo de comando 06H y
codigo de excepcion 02H:
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Modo ASCII: Modo RTU:

STX N ADR 01H
ADR 1 ‘0 CMD 86H
ADR 0 1 Cadigo de error 02H
CMD 1 ‘8’ CRC CHK Bajo C3H
CMD 0 ‘6’ CRC CHK Alto A1H

Codigo de error g
LRC CHK 1 ‘7
LRC CHK 0 ‘7

END 1 CR
END 0 LF

Significado del cédigo de errores:

Codigo de Significado
error
01 Codigo de comando ilegal: el codigo de comando recibido en el mensaje no

estéa disponible en el variador.

Direccion de datos ilegal: la direccion de datos recibida en el mensaje no

02 esta disponible en el variador.

03 Valor de datos ilegal: el valor del dato recibido en el mensaje no esta
disponible en el variador.

04 Fallo en el dispositivo esclavo: el variador no puede realizar la accion
solicitada.

3.7 Programa de comunicacién del PC:

El siguiente es un ejemplo de como escribir un programa de comunicacion en el

modo ASCII para Modbus en un PC en lenguaje C.

#include<stdio.h>

#include<dos.h>

#include<conio.h>

#include<process.h>

#define PORT 0x03F8 /* direccion de COM1 */

I

el valor offset de la direccion relativa al COM1 */

#define THR 0x0000
#define RDR 0x0000
#define BRDL 0x0000
#define IER 0x0001
#define BRDH 0x0001
#define LCR 0x0003
#define MCR 0x0004
#define LSR 0x0005
#define MSR 0x0006
unsigned char rdat[60];

/*

lee 2 datos desde la direccion 2102H del variador con direccién 1 */
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unsigned char tdat[60]={"",'0",'1",'0",'3",'2","1",'0",'2",
'0,0',0'12, D', 7"\ 'Y,

void main(){
inti;
outportb(PORT+MCR,0x08); /* habilita la interrupcion */
outportb(PORT+IER,0x01); /* interrupcion como dato de entrada */

outportb(PORT+LCR,(inportb(PORT+LCR) | 0x80));
/* el BRDL/BRDH se puede acceder como LCR.b7==1 */
outportb(PORT+BRDL,12); [*ajusta la velocidad=9600,
12=115200/9600*/

outportb(PORT+BRDH,0x00);

outportb(PORT+LCR,0x06); /* ajuste del protocolo, <7,N,2>=06H
<7,E,1>=1AH, <7,0,1>=0AH
<8,N,2>=07H, <8,E,1>=1BH
<8,0,1>=0BH */

for(i=0;i<=16;i++){

while(!(inportb(PORT+LSR) & 0x20)); /* espera hasta que THR se vacie */
outportb(PORT+THR tdat[i]);  /* envia el dato a THR */

}

i=0;
while(!kbhit()){
if(inportb(PORT+LSR) & 0x01){ /* b0==1, lectura del dato listo */
rdat[i++]=inportb(PORT+RDRY); /* lectura del dato desde RDR */

}
}

09 - 05 |Registro HMI 1 | # |Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 — 65535

09 - 06 | Registro HMI 2 | # |Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 — 65535

[ Estos dos parametros proporcionan dos registros para el HMI o el PLC.

‘09 -07 ‘Tiempo de demora de la respuesta ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 — 200 Unidad: 0.5 mseg.

[ Este parametro es el tiempo de demora de la respuesta después de que el
variador haya recibido un comando tal y como muestra la figura.
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RS485 BUS T
|Comondo del PCo PLC je de del |
Tiempo de Tiempo de demora d
reaccién del la respuesta
variador

*Este parametro es solo para la version 4.01 y posteriores.
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5.11 Grupo 10: Parametros del PID

10 — 00 | Seleccion del terminal de feedback Ajuste de fabrica: 00
(realimentacion) del PID

Ajustes 00 Deshabilita la funciéon PID; los bornes de control AVI,
ACI tendran la funcion de ajuste de la frecuencia de
consigna (Ver Pr.02-00).

01 Feedback negativo mediante la entrada AVI
(0~10V).

02 Feedback negativo mediante la entrada ACI
(4~20mA).

03 Feedback positivo mediante al entrada AVI
(0~10V).

04 Feedback positivo mediante la entrada ACI
(4~20mA).

1) Seleccione, mediante el Pr.02-00, una fuente para la consigna de presion,
temperatura, caudal, etc, que no coincida con la entrada de feedback.

[ Seleccione “Feedback negativo” cuando un aumento de la magnitud medida,
debe producir una disminuciéon en la velocidad del motor. Por ejemplo:
regulacién de la presiéon mediante una bomba centrifuga.

L) Seleccione “Feedback positivo” cuando un aumento de la magnitud medida,

debe producir un incremento de la velocidad del motor. Por ejemplo:
regulacion de la temperatura mediante un sistema de refrigeracion.

‘ 10-01 ‘ Ganancia de la sefial de feedback ‘ ‘Ajuste de fabrica: 1.00

Ajustes 0.00-10.0 Unidad: 0.01

[ Este parametro amplifica o atenta la sefial de feedback. Se utiliza para
corregir la imprecision entre el valor de consigna y el valor medido.

‘10 -02 ‘Ganancia proporcional (P) ‘ ‘Ajuste de fabrica: 1.0

Ajustes 0.0 —10.0

[ Este parametro determina la ganancia aplicada al error (P). Si las otras dos
ganancias (I y D) son cero, obtenemos un controlador proporcional. Con una
desviacion (error) del 10% y P=1, la salida sera:

1/6 x P x 10% x Frecuencia de consigna

[10 - 03 [Ganancia integral (1) | [Ajuste de fabrica: 1.00

Ajustes 0.00 — 100.00 seg.
0.00 deshabilitado
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(s

Este parametro esta asociado a la ganancia | y especifica el control integral
(suma continuada de la desviacion). Cuando la ganancia integral es 1 y la
desviacion es fija, la salida es igual a la entrada (desviacion) una vez que ha
transcurrido el tiempo de integracion configurado.

Cuanto menor es el tiempo de integracion, mayor es la accién integral

resultante.

[10 - 04 ] Ganancia derivativa (D) | [Ajuste de fabrica: 0.00

g

Ajustes 0.00 — 1.00 seg.

Este parametro esta asociado a la ganancia D y especifica el control derivativo
(media de la variacién en la entrada). Cuando ajustamos este parametro a 1,
la salida del PID es igual al tiempo diferencial x (desviacion actual —
desviacion anterior). Incrementa la velocidad de respuesta pero podria causar
una sobrecompensacion.

‘ 10-05 ‘ Limite superior del control integral

\ ‘Ajuste de fabrica: 100

(8]

Ajustes 00 — 100 % Unidad: 1%

Este parametro define el limite superior para la ganancia integral (l) y por lo

tanto limita la frecuencia de consigna.
La férmula es: Limite integral = Frecuencia max. salida (Pr.01-00) x (Pr.10-05).
Este parametro puede limitar la frecuencia maxima de salida.

‘ 10-06 ‘ Constante de tiempo del filtro digital

| [Ajuste de fabrica: 0.0

(8]

Ajustes 0.0 — 2.5 seg. Unidad: 0.1 seg.

(1) Para evitar amplificar el ruido de la sefial de realimentacion, hay
implementado un filtro digital derivativo. Este filtro ayuda para que hayan
oscilaciones mas suaves.

(2) Cuando Pr.02-00 se ajusta a 01 6 02, la consigna del PID (presion,
temperatura, etc) se introduce a través de la entrada AVI (0-10V) o a partir de
las “velocidades” programadas. Cuando Pr.02-00 se ajusta a 0, la consigna
del PID se introduce con el panel de programacion.

El diagrama PID completo es el siguiente:

} Limite 4 Limite Filtro
Condsmna ; P I ganancia | + frec, digital Con;.l,g"a
e '() y = integral salida [~ feicuencs
pracesn - 10-02 10-03 10-05 10-07 10-06
10-04
G ia tacién
PID
1260
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‘ 10-07 ‘ Limite de frecuencia de salida del PID ‘ ‘Ajuste de fabrica: 100
Ajustes 00— 110 % Unidad: 1%
) Este parametro define el porcentaje del limite de la frecuencia de salida

durante el control PID. La férmula es:
Limite frecuencia salida = Frecuencia max. salida (Pr.01-00) x Pr.10-07%.
Este parametro limitara la frecuencia maxima de salida.

10 — 08 | Tiempo de deteccién de fallo de la sefial de Ajuste de fabrica: 60.0
feedback
Ajustes 0.0 —3600.0 seg. Unidad: 0.1
‘ 10-16 ‘ Rango de error de la sefial de feedback ‘ ‘Ajuste de fabrica: 100.0 ‘

Ajustes 0.00 —100.00 %

[ El ajuste se basa en el Pr.01-00. Cuando [Consigna del PID — feedback] >
Pr.10-16 y haya sido sobrepasado el tiempo del Pr.10-08, el variador operara
segun lo determinado por el Pr.10-09.

Entre los Pr.10-08 y Pr.10-16 se puede establecer un sistema de alarma en
caso de que se presente alguna anomalia. Al ajustar el Pr.10-08, debe tenerse
en cuenta cual es el tiempo de respuesta de la sefial de realimentacion.
Si desea desactivar este sistema de alarma, ponga estos dos parametros a
valor cero.
‘ 10 - 09 ‘Accic’)n ante el fallo de la sefial de feedback ‘ N ‘Ajuste de fabrica: 00
Ajustes 00 Avisa y continua funcionando

01 Avisa y realiza una parada en rampa

02 Avisa y realiza una parada libre

[ Este parametro establece la reacciéon ante un fallo de la sefial de
realimentacion, tanto se trate de la sefial de feedback del PID, como de la
sefial de encoder en el caso de trabajar en lazo cerrado.

‘ 10-10 ‘ Numero de impulsos del encoder ‘ ‘Ajuste de fabrica: 600
Ajustes 1 a 40000 Unidad: 1
(Max = 20000 para un motor de 2 polos)
L El variador puede trabajar en lazo cerrado de velocidad si se instala una carta

opcional interna (por ejemplo la PG-02). Como transductor de la velocidad del
motor se utiliza un encoder incremental. Debe introducirse en este parametro
el nimero de impulsos que corresponden a cada vuelta del motor.
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\ 10 -11 \ Entrada de encoder

‘ ‘Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00
01
02

03

Deshabilitada (lazo abierto)
Encoder de un solo canal de salida

Marcha adelante / rotacion sentido contrario agujas del
reloj

Marcha atras / rotacion sentido agujas del reloj

L Larelacion entre la rotacion del motor y la entrada de encoder es la siguiente:

Fase A adelanta fase B

Fase A | | |
FUD * ccw FaseB | LI L
10-11=02

Fase B adelanta fase A
REV & Fase A | | | |
W
* Fase B J_I_I_l_
10-11=03

Generador C.l. oW Fase A J_l_l_l_
de Pulso FaseB —] LI L

10 — 12 | Ganancia proporcional al trabajar en lazo Ajuste de fabrica: 1.0

cerrado de encoder (P)

Ajustes 0.0a10.0 Unidad: 0.1

[ Este parametro especifica el control proporcional y su ganancia asociada (P),

utilizada para el control vectorial en lazo cerrado de encoder.

10-13

de encoder (I)

Ganacia integral al trabajar en lazo cerrado Ajuste de fabrica: 1.00

Ajustes

0.00 a 100.00 Unidad: 0.01
0.00 deshabilitado

[ Este parametro especifica el control integral y su ganancia asociada (l),
utilizada para el control vectorial en lazo cerrado de encoder.

‘10 -14 ‘ Limite maximo de la correccion del control Pl ‘ ‘Ajuste de fabrica: 10.00

Ajustes

0.00 a 10.00 Unidad: 0.01 Hz

[ Este parametro limita la correccion del controlador PI, sobre la frecuencia de
salida al trabajar en lazo cerrado. Puede limitar la frecuencia maxima de salida.
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Frecuencia de consigna Frecuencia de Salida
+
1, Limite
2 P + frecuencial
de salida
Deteccion de| 79-72 + Pr.10-14
velocidad

Diagrama Control 10-13
de Velocidad

10 — 15 | Tiempo de muestreo para actualizar el Ajuste de fabrica: 0.10
contenido de 210DH y 210EH

Ajustes 0.01 a 1.00 seg.

) Cuando la sefial de realimentacién procede de un encoder y necesita leer el
ndmero de impulsos desde la comunicacion, este parametro puede utilizarse
para ajustar el tiempo de refresco de dos direcciones de comunicacion
(210DH y 210EH).

Diagrama de los bloques de control del PID:

- Limnite t Limite Fiit
Conds»gna ; P I qana:itia 4 frec. d|g|::I Con:;‘?na
e _.Q_. —* “integral salida [~} frecuencia
proceso | - 10.02 10-03 10-05 10-07 | |10-06
10-04
G ial tacidn
PID
10-01 10-00

Diagrama de blogues de control de velocidad en lazo cerrado:

Frecuencia de consigna Frecuencia de Salida
+
1, Limite
2 P R frecuencial
de salida
Deteccion de| 10-72 + Pr.10-14
velocidad

Diagrama Control 10-13
de Velocidad
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5.12 Grupo 11: Parametros para el control de bombas y ventiladores

[11 - 00 [ Seleccion de la curva V/F | [Ajuste de fabrica: 00

Ajustes 00 Curva V/F determinada por Pr.01-00 a Pr.01-06
01 Curva de potencia 1,5
02 Curva de potencia 1,7
03 Curva cuadratica
04 Curva cubica

[ Seleccione la curva V/F adecuada, en funcion de par-velocidad de la maquina
accionada.
[ La siguiente figura muestra los tipos de curvas V/F seleccionables.

Pr.01-02
100% Voltaje
100
90 Cutva potencia;1.5
80 Curva potencia 1.7
70
60 Curvajcuadratica
50
40 Curva eubita__
30
204, Pr.01-01
10 ) % Frec.
0 20 40 60 80 100
Curva V/F
11 - 01 | Frecuencia de puesta en marcha del motor Ajuste de fabrica: 0.00
auxiliar
Ajustes 0.00 a 120.00 Hz Unidad: 0.01

) Este pardmetro sirve como referencia para el valor de puesta en marcha del
motor auxiliar; si se ajusta a 0, el motor auxiliar no se puede activar.

‘ 11-02 ‘ Frecuencia de parada del motor auxiliar ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00

Ajustes 0.00 a 120.00 Hz Unidad: 0.01

[ Cuando la frecuencia de salida alcanza el valor de este parametro, el motor
auxiliar parara. Debe haber un margen minimo de 5 Hz entre la frecuencia de
marcha y la de paro del motor auxiliar. (Pr.11-01 — Pr.11-02) > 5Hz.

11 - 03 | Tiempo de retardo antes de poner en Ajuste de fabrica: 0.0
marcha el motor auxiliar
Ajustes 0.0 a 3600.0 seg. Unidad: 0.1

- 105 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B



ABEL'M VFD-B Series

11 - 04 | Tiempo de retardo antes de parar el motor Ajuste de fabrica: 0.0
auxiliar
Ajustes 0.0 a 3600.0 seg. Unidad: 0.1

[ Los bornes de salida multifuncién determinan el nimero de motores auxiliares,
el maximo es tres.
[ La frecuencia de marcha/paro del motor auxiliar tiene que tener un ancho de
banda minimo de 5 Hz.
[ El tiempo de retardo de marcha/paro puede prevenir el variador de
sobrecargas durante la puesta en marcha o la parada.
[ Estos parametros determinan la secuencia de inicio de los motores auxiliares.
EI motor auxiliar encendido primero parara también primero.
Ejemplo: Secuencia encendido: motor 1 -> motor 2 -> motor 3
Secuencia de parada: motor 1 -> motor 2 -> motor 3
[ Diagrama de flujo de marcha/paro del motor auxiliar:
Pr.11-01 Frecuencia de puesta en marcha = 50 Hz
Pr.11-02 Frecuencia de paro = 20 Hz
Pr.11-03 Tiempo de retardo antes de la puesta en marcha = 10s.
Pr.11-04 Tiempo de retardo antes de la parada = 5 s.

Frecuencia de salida
del motor maestro

rec. salida
<20

Sl

Sl

Pr.11-03 Pr.11-04

Empieza la temperiza- Empieza latemporiza-
cién para el arranque cién parala parada
de motores auxiliares de motores auxiliares

sl Sl
Arranque del Paro del
—_— motor auxiliar motor auxiliar |
en orden en orden
11 — 05 | Temporizacion de la funcion Ajuste de fabrica: 0.0
“dormir/despertar”
Ajustes 0.0 a 6550.0 seg. Unidad: 0.1
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\ 11-06 ‘ Frecuencia “a dormir” ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a Fmax Unidad: 0.01 Hz

‘11 -07 ‘ Frecuencia “despertar” ‘ ‘Ajuste de fabrica: 0.00
Ajustes 0.00 a Fmax Unidad: 0.01 Hz

[ Cuando la frecuencia de salida real H < Pr.11-06 y el tiempo sobrepasa el
ajustado en Pr.11-05, el variador pasara a modo “dormir”.

[ Cuando la frecuencia de consigna real H > Pr.11-07 y el tiempo sobrepasa el
ajustado en Pr.11-05, el variador se “despertard” y volvera a arrancar
automaticamente.

L) Esta funcion es de utilidad en el control de bombas y ventiladores, para evitar
que el motor continte girando a baja velocidad, sin producir una presién o un
caudal significativo, cuando no hay consumo de fluido por parte del proceso.

-107 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B



AEEL'M VFD-B Series

5.13 Procedimiento de ajuste y puesta en marcha en lazo cerrado de
encoder.

1) Monte la carta PG-02 en el variador siguiendo las instrucciones del apartado B.4
de este manual.

2) Configure la posicion de los interruptores FSW2 y FSW1 de la carta PG-02,
segun el tipo de encoder empleado y siguiendo las instrucciones de apartado
B.4 de este manual.

3) Conecte el encoder a la carta PG-02 segun el esquema del apartado B.4 de
este manual.

4) Parametrice el variador para realizar el autoajuste con el motor. Siga el
siguiente procedimiento:

Pr.1-01= Frecuencia nominal del motor en Hz

Pr.1-02= Tensién nominal del motor en V

Pr.7-00= Intensidad nominal del motor en %, respecto a la nominal del
variador. (Inom motor / Inom variador) x 100.

Pr.7-04= Numero de polos del motor

Pr.7-08= Deslizamiento nominal del motor en Hz. Se calcula mediante
la siguiente formula:

Frec. nom. del motor — ((rom nom.del motor x N° de polos)/120)

Pr.7-05= 02. Pulse “Run” con el motor sin carga, el motor girara
durante unos segundos realizandose el autoajuste.

Después de realizado el autoajuste, configure el lazo cerrado de
encoder:

Pr.10-10= Numero de impulsos por vuelta de encoder

Pr.10-11= 02 (o bien 03). Ver nota al pie.

Pr.0-09= 03 Este ajuste activa el trabajo en modo vectorial de lazo
cerrado.

Nota: Pruebe la maquina. Si se produce un error “PGErr”, cambie el valor del
Pr.10-11 de “02” a “03". El ajuste de este parametro depende del orden de los
canales A, B en el encoder empleado. Si el error no desaparece, verifique las
conexiones del encoder en la carta PG-02.

En caso necesario, aumente las ganancias P, | del lazo cerrado. Ver parametros
Pr.10-12 y Pr.10-13. El Pr.08-22 puede contribuir a mejorar la estabilidad de la
velocidad del motor a bajas frecuencias (pruebe valores entre 500 y 1000 en Pr.08-22).

- 108 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B



A BELTA vrD-8 Series

CAPITULO 6 MANTENIMIENTO E INSPECCION

Los variadores de frecuencia modernos estan basados en la tecnologia electrénica de estado
solido. Es necesario un mantenimiento preventivo para utilizar este variador en sus optimas
condiciones y asegurar una larga vida Util. Se recomienda realizar un chequeo mensual del
variador por técnicos cualificados. Desconecte el variador de la red de alimentacién antes de
empezar la revision. Espere al menos 2 minutos después de que todos los indicadores se
hayan apagado y asegurese que los condensadores estén descargados midiendo el
voltaje entre B1 y tierra, utilizando un multimetro ajustado a c.c.

6.1 Inspeccidn perioédica

Puntos a comprobar durante el funcionamiento del variador:

Los motores funcionen segun lo esperado.

El ambiente donde se encuentra situado el variador es correcto.

El sistema de refrigeracién funcione correctamente.

No haya ninguna vibracién o sonido irregular durante el funcionamiento.
El motor no presente una temperatura excesiva durante el trabajo.

IR

El voltaje de red, medido con un voltimetro, sea correcto.

6.2 Mantenimiento periédico

A iPELIGRO!: desconecte la alimentacion antes de trabajar.

1. Ajuste y apriete los tornillos del variador si fuera necesario, podrian estar sueltos
debido a las vibraciones o cambios de temperatura.

Mire si los conductos o aisladores estuvieran corroidos o dafiados.

Compruebe la resistencia de aislamiento con un Mega-ohmimetro.

A menudo compruebe y cambie los condensadores y relés.

o~ eN

Si el variador va a estar parado durante un largo periodo de tiempo, enciéndalo al
menos una vez cada dos afios y compruebe que todavia funciona adecuadamente.
Para comprobarlo, desconecte el motor y alimente el variador durante un minimo
de 5 horas antes empezar a operar con el motor.

6. Limpie el polvo y cualquier suciedad con un aspirador. Ponga especial énfasis en
limpiar las tomas de ventilacion y las cartas electronicas. Mantenga estas areas
limpias ya que una acumulacién de polvo y suciedad puede causar averias
imprevistas.
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CAPITULO 7 ALARMAS Y BUSQUEDA DE AVERIAS

El variador de frecuencia tiene un sistema de diagnéstico de fallos muy completo que incluye
varias alarmas y mensajes de error. Una vez se detecta el fallo, se activaran las funciones
protectoras correspondientes. Los siguientes errores se visualizaran en el panel de
programacion el variador. Los tres errores mas recientes se pueden leer en el visor del panel
de programacion viendo Pr.6-08 a Pr.6-10.
NOTA: los errores se pueden borrar con un reset desde el panel de programacioén o a través
de la regleta de bornes de control.
Problemas comunes y soluciones:

corriente.

oCC

Proteccion IGBT.

Nombre del L . .
Descripcion del Error Acciones a realizar
Error
Compruebe si la potencia del motor se
. corresponde con la del variador.
- - El variador detecta un Compruebe que no haya ningtn
o incremento anormal de la cortocircuito en los cables que van del

variador al motor.

Incremente el tiempo de aceleracion.
Compruebe si hay condiciones de carga
excesivas en el motor.

Si hay cualquier funcionamiento anormal
cuando el variador opera después de un
cortocircuito, debera ser revisado por el
fabricante o distribuidor.

El variador detecta que el

Compruebe si el voltaje de entrada esta
dentro del rango que admite el variador.
Compruebe que no hubiera sobrevoltajes
transitorios en la red.

Un sobrevoltaje del bus podria también

temperatura excesiva.

- voltaje del bus c.c. ha estar causado por una regeneracion del

U]

-l excedido su valor maximo motor. Incremente el tiempo de

permitido. deceleracién o afiada una resistencia de

frenado opcional.
Compruebe si la potencia de frenado
requerida se encuentra dentro de los limites
especificados.

. Asegurese que la temperatura ambiente se
encuentra dentro del rango de temperatura
especificado.

. Asegurese que los agujeros de ventilaciéon

[} El sensor de temperatura no se encuentran obstruidos
] del variador detecta una . ) . iy
Quite cualquier objeto extrafio en los

radiadores y compruebe si hay cualquier
tipo de suciedad en las aletas del radiador.

. Asegure suficiente espacio para una

ventilacion adecuada.
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NorE?r':rdel Descripcion del Error Acciones a realizar
El variador detecta que el
[] voltaje del bus c.c. ha Compruebe si el voltaje de red se encuentra
] caido por debajo de su dentro del rango que admite el variador.

valor minimo.

El variador detecta una
corriente de salida

excesiva. 1. Compruebe si el motor esta sobrecargado.
- ! Nota: El variador puede 2. Reduzca la compensacion de par ajustada
U] soportar hasta un 150% de | en Pr.7-02.

la corriente nominal 3. Instale un variador de mas potencia.

durante un maximo de 60

segundos.

1. Compruebe una posible sobrecarga del
motor.

2. Compruebe la configuracion de sobrecarga

[} 0 |Bloqueo por sobrecarga térmica electronica.
D'_ ¥ |térmica electronica . 3. In_stal_e un motor mayor. .

4. Disminuya la carga para que la corriente de
salida del variador no exceda al valor
ajustado de la corriente nominal del motor
(Pr.7-00).

Sobrecarga del motor. 1. Reduzca la carga del motor.
] :l Compruebe el ajuste de  [2. Ajuste la deteccion de sobre-par a otra mas
0'_ I_ |los parametros ( Pr.6-03 a apropiada (Pr.06-03 a Pr.06-05).

Pr.6-05)

Error de comunicacién.

1. Compruebe la conexion entre el variador y el
ordenador.

2. Compruebe si el protocolo de comunicacién
esta configurado adecuadamente.

och

Sobre-corriente durante la

aceleracion:

1. Cortocircuito en la
salida hacia el motor.

2. Compensacion del par
excesiva.

3. Tiempo de aceleracion
demasiado corto.

4. La potencia del
variador es insuficiente.

1. Compruebe una posible falta de aislamiento
en la linea de salida.

. Disminuya el valor del parametro Pr.7-02.

. Incremente el tiempo de aceleracion.

. Reemplace el variador por otro de mayor
potencia.

A WN

Sobre-corriente durante la

deceleracion:

1. Cortocircuito en la
salida hacia el motor.

. Tiempo de
deceleracion
demasiado corto.

3. La potencia del

N

variador es insuficiente.

1. Compruebe una posible falta de aislamiento
en la linea de salida.

2. Incremente el tiempo de deceleracion.

3. Reemplace el variador por otro de mayor
potencia.
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de “OFF” a “ON”").

NorEbre del Descripcion del Error Acciones a realizar
rror
Sobre-corriente durante el
trabajo a régimen estable: |1. Compruebe una posible falta de aislamiento
1. Cortocircuito del motor en la linea de salida.
a la salida. 2. Compruebe que no haya ninguna averia
0 2. Incremento repentino mecanica del motor o de la maquina.
- en la carga del motor. |3. Reemplace el variador por otro de mayor
3. La potencia del potencia.
variador es
insuficiente.
Alarma exterior. 1. Al cerrar el borne EF con el borne DCM, el
l: l: El borne de control EF ha |variador se para (inhibicion).
[y} sido activado (ha pasado |2. Efectie un RESET tras haber eliminado la

causa de alarma.

(ap)
)

Parada de emergencia.
Cuando los bornes de
entrada multifuncién (MI1
a MI6) se ajustan para
parada de emergencia, el
variador pone a cero la
tension de salida al
activarse esta alarma.

Efectte un RESET tras haber eliminado la
causa de la emergencia.

1. Devuelva el equipo a fabrica.

-
La memoria IC interna no
- :— : se puede brogramar 2. Compruebe la EEPROM en la placa de
- p prog ) control.
™ =¥ | La memoria IC interna no 1. Devuelva el equipo a fabrica.
g :— = | se puede leer 2. Haga un reset de parametros para volver a
- - p i los valores de fabrica.
)~ =3 | Circuiteria interna del . .
- = : | Devuélvalo a fabrica.
N <! | Variador anormal.
3
Fallo en la proteccion de . -
H:—‘:— hardware P Devuélvalo a fabrica.
Fallo en la proteccién de . .
c Od software Devuélvalo a fabrica.
- ) ‘-l Fallo en la acel/decel No utilice la funcion de aceleracion /
0 00| automatica. deceleracion automatica.
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Nombre del
Error

Descripcion del Error

Acciones a realizar

[ oy

Fuga a tierra:

La salida del variador es
anormal. Cuando se
produce una fuga a tierra
(la corriente de
cortocircuito es un 50%
mayor que la corriente
nominal del variador), el

Fuga a tierra:
1.

Compruebe si hay alguna averia en los IGBT
de potencia del variador.

L médulo de potencia 2. Compruebe una posible falta de aislamiento
podria dafiarse. La en la linea de salida.
proteccién de cortocircuito
esta equipada para la
proteccién del variador,
no para la proteccion del
usuario.
Base Block externo. 1. Cuando es activado un borne de entrada
) El variador pone a cero la externo (B.B), la salida del variador se
'] tension de salida. inhibe.
- 2. Desactive esta conexion y el variador
comenzara a funcionar de nuevo.
AnLEr: fallo de la sefial . Compruebe la configuracién de ambos
HnL Er analdgica de feedback o parédmetros y la conexién de la sefial de
sefial ACI abierta. realimentacion (Ver Pr.10-00).
GEI'l' PGErr: fallo del encoder . Revise posibles desajustes entre el
de realimentacion. tiempo de reaccion del sistema y el tiempo de
deteccion de sefial de feedback (Pr.10-08).
is B 1. Compruebe el cableado entre el variador y el
HUE Error de la funcion de motor.
ajuste automatico 2. Inténtelo otra vez.
EF cuando se alcanza el |[1. Verifique los impulsos de entrada al contador.
EF valor del contador 2. Compruebe la configuracion de Pr.03-09 y
c preliminar. Pr.03-11.
? 1. Verifique el consumo del motor.
Corriente baja 2. Compruebe la configuracion de Pr.06-12 y

LC

Pr.06-15.

PHL

Pérdida de fase

Compruebe la red de alimentacion
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CAPITULO 8 TABLA RESUMEN DE LOS PARAMETROS

©: El pardmetro puede ajustarse con el variador en marcha.

*: Dos veces el valor para la clase 460V.

Grupo 0: Parametros de usuario

Ajuste de
Parametros Explicacién Ajustes fabrica
00-00 C()digo de identidad del Sélo lectura #
variador
00-01 Int(_ansidad nolminal de Sélo lectura e
salida del variador
00-02 . 08: Bloqueo panel de programacion
Reset de parametros 10: Ajusta los valores a los de fabrica 00
00: F (frecuencia de consigna)
01: H (frecuencia real)
00-03 Seleccion de la indicacion [02: U (unidad definida por el usuario) 00
al conectar & 03: Indicador Multifuncién
04: Marcha adelante/atras
00: Intensidad de salida (A)
01: Valor del contador (C)
02: Temporizador de la funcién PLC
(1.tt)
03: Voltaje del BUS c.c. (U)
04: Voltaje de salida (E)
) o 05: Angulo factor de potencia (n.)
00-04  |Contenido delindicador a6 \y ectra potencia de salida (kW) 00
multifuncion @ .
07: Velocidad actual del motor (HU)
08: Valor estimado del par (t)
09: Impulsos de encoder PG/10 ms (G)
10: Sefal analégica del feedback (b)
11: Consigna AVI (U1.) (%)
12: Consigna ACI (U2.) (%)
13: Consigna AUI (U3.) (%)
00-05 Coeficie_nte K definido por 0,01 a 160,00 1,00
el usuario @
00-06 Version de software Solo lectura #.##
00-07 Decodificacion del 1a 65535 00
password
00-08 Registro del password 0 a 65535 00
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00-09 00: Control V/IF
01: V/F + realimentacién por encoder
Tipo de control 02: Control vectorial 00
03: Control vectorial + realimentacion
por encoder
00-10 Reservado
Grupo 1: Parametros basicos
. . L. . Ajuste de
Parametros Explicaciéon Ajustes fabrica

01-00 Frecuencia maxima de salida (50,00 a 400,00 Hz 60,00

01-01 Frecuencia a voltaje maximo 0.10 2 400,00 Hz 60,00
(Fbase)

01-02 Voltaje maximo de salida Serie 230V: 0,1V a 255,0V 220,0
(Vmax) Serie 460V: 0,1V a 510,0V 440,0

01-03  |Frecuenciaen punto 0,10 a 400,00 Hz 0,50
intermedio (Fmid)

01-04 Voltaje en punto intermedio Serie 230V: 0,1V a 255V 1,7
(Vmid) Serie 460V: 0,1V a 510V 3,4

01-05 (Flzrﬁﬁﬁ‘)anc'a minima de salida 4 10 5 400,00 Hz 0,50

01-06 Voltaje minimo de salida Serie 230V: 0,1V a 255,0V 1,7
(Vmin) Serie 460V: 0,1V a 510,0V 3,4

01-07 L|rr_1|te superior frecuencia de 12120% 100
salida

01-08 Limite inferior frecuencia de|qq . 4000, 00
salida
Tiempo de Aceleracion 1

01-09 (Taccl) & 0,01 a 3600,0 seg. 10,0
Tiempo de Deceleracion 1

01-10 (Tdec1) & 0,01 a 3600,0 seg. 10,0

01-11  |liempo de Aceleracion 2 0,01 a 3600,0 seg. 10,0

01-12 Tiempo de Deceleracién 2 € |0,01 a 3600,0 seg. 10,0
Tiempo de

01-13 aceleracion/deceleracion Jog (0,01 a 3600,0 seg. 1,0
(marcha a impulsos) €

01-14  |Frecuencia Jog (marcha a 0,10 Hz a 400,00 Hz 6,00

impulsos) <@
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00:

Aceleracion / Deceleracion
lineales

aceleracion/deceleracion €

02: Unidad: 0,01 seg.

01: Aceleracion automatica,
Deceleracion lineal
Aceleracion / Deceleracion 02: Aceleracién lineal,
01-15 automaticas & Deceleracion automatica 00
03: Aceleracion / Deceleracion
automaticas
04: Aceleracion / Deceleracion
automaticas (véase Pr.01-
09/12 y Pr.01-18/21)
01-16 Curva S de aceleracion 00 a 07 00
01-17 Curva S de deceleracion 00 a 07 00
01-18 Tiempo de aceleraciéon 3 € |0,01 a 3600,0 seg. 10,0
01-19 Tiempo de deceleracion 3 © 0,01 a 3600,0 seg. 10,0
01-20 Tiempo de aceleracién 4 ¢ 0,01 a 3600,0 seg. 10,0
01-21 Tiempo de deceleracion 4 © 0,01 a 3600,0 seg. 10,0
01-22 Tiempo de deceleracion Jog € 0,01 a 3600,0 seg. 1,0
” . 00: Unidad: 1 seg.
01-23 Resolucién de los tiempo de 01: Unidad: 0,1 seg. 01
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Grupo 2: Parametros del modo de operacion

Parametros

Explicacion

Ajustes

Ajuste
de
fabrica

02-00

Primera fuente de
consigna de
velocidad €

00:

01:

02:

03:

04:

05:

06:

Consigna de frecuencia determinada por el
panel de programacion o por las teclas
Aumentar (UP) / Disminuir (DOWN)

Sefial analégica de OV a 10V c.c. del borne
de entrada AVI

Sefial analégica de 4mA a 20mA c.c. del
borne de entrada AVI

Control del potenciometro (-10 a +10 Vc.c.).
Interfaz de comunicacion serie RS-485.
Memoriza la frecuencia en caso de pérdida
de alimentacion.

Interfaz de comunicacion serie RS-485. No
memoriza la frecuencia en caso de pérdida
de alimentacion.

Uso combinado de la frecuencia de
consigna y la auxiliar (Pr.02-10, 02-11, 02-
12).

00

02-01

Primera fuente de
comandos de
operacién €

00:
01:

02:

04:

Control mediante el panel de programacion
Control mediante la regleta de control, tecla
STOP del panel de programacién habilitada
Control mediante la regleta de control, tecla
STOP del panel de programacion
deshabilitada

: Control mediante el interfaz de

comunicacion RS-485, tecla STOP del panel
de programacion habilitada

Control mediante el interfaz de
comunicaciéon RS-485, tecla STOP del panel
de programacién habilitada

00

02-02

Tipo de parada

00:

01:
02:

03:

Rampa de parada; alarma exterior parada
libre

Parada libre; alarma exterior parada libre
Rampa de parada; alarma exterior rampa de
parada

Parada libre; alarma exterior rampa de
parada

00

02-03

Seleccion de la
frecuencia
portadora PWM

0,75-3,7 kW: 01-15 KHz

15

5,5-18,5 kW: 01-15 KHz

09

22-45 KW: 01-09 KHz

06

55-75 kW: 01-09 KHz

06

02-04

Sentido de giro del
motor

00:
01:

02:

Sentido de giro atras/adelante habilitado
Sentido de giro atras deshabilitado
Sentido de giro adelante deshabilitado

00
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con la consigna
auxiliar @

01: Frecuencia de consigna - Frec. auxiliar

Ajuste
Parametros Explicacién Ajustes de
fabrica
Tipo de control 00: FWD/PARO, REV/PARO
02-05 marcha / paro 01: FWD/REV, MARCHA/PARO 00
02: Mediante pulsadores (3 hilos)
Blogueo del auto- [00: Deshabilitado
02-06 arrfnque 01: Habilitado 00
00: Deceleraa 0 Hz
02-07 Corte de la sefial  |01: Para inmediatamente y muestra “EF” 00
ACI (4-20 mA) 02: Continua la operacién con la ultima
frecuencia de consigna.
Velocidad de
incrementar / ) - .
00: Tiempo de aceleracion / deceleracion
02-08  |decrementar del |4 /o0 cidad constante (Pr.02-09) 00
potenciémetro
motorizado” ¢
Valor de la
velocidad
02-09 constante del 0,01-1,00 Hz/mseg 0,01
“potenciémetro
motorizado” €
00: Panel de programacién
Fuente de 01: 0 a +10V desde AVI
02-10 consigna principal |02: 4 a 20mA desde ACI 00
(FCHA) @ 03: -10 a +10Vc.c. desde AUI
04: Interfaz de comunicaciéon RS-485
00: Panel de programacién
Fuente de 01: 0 a +10V desde AVI
02-11 consigna auxiliar  |02: 4 a 20mA desde ACI 00
(FCHB) @ 03:-10 a +10Vc.c. desde AUI
04: Interfaz de comunicaciéon RS-485
Combinacion de la
02-12 consigna principal |00: Frecuencia de consigna + Frec. auxiliar 00

- 118 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B




A&EI.‘M VFD-B Series

Parametros

Explicacion

Ajustes

Ajuste
de
fabrica

02-13

Segunda fuente de
consigna de
velocidad <

06:

: Frec. de consigna determinada por el panel

de programacion o las teclas UP/DOWN

:0a+10V desde AVI

14 a 20mA desde ACI

:-10 a +10Vc.c. desde AUI

. Interfaz de comunicacion RS-485. Memoriza

la frecuencia en caso de pérdida de
alimentacion

. Interfaz de comunicacion RS-485. No

memoriza la frecuencia en caso de pérdida
de alimentacion

Uso combinado de la frecuencia de
consigna y la auxiliar (Pr.02-10, 02-11,
02-12)

00

02-14

Segunda fuente del
comando de
operacion €

00:
: Control mediante la regleta de control, tecla

02:

04:

Control mediante el panel de programacion

STOP del panel de programacion habilitada
Control mediante la regleta de control, tecla
STOP del panel de programacioén
deshabilitada

: Control mediante el interfaz de

comunicacién RS-485, tecla STOP del panel
de programacion habilitada

Control mediante el interfaz de
comunicacion RS-485, tecla STOP del panel
de programacion habilitada

00

02-15

Frecuencia de
consigna del panel
de programacion

0,00 — 400,00 Hz

60,00
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5.4 Grupo 3: Parametros relativos a las salidas

Parametros

Explicacion

Ajustes

Ajuste de
fabrica

03-00

Relé multifuncién (RA,
RB, RC)

03-01

Salida digital
multifuncion M01

03-02

Salida digital
multifuncion M02

03-03

Salida digital
multifuncion M03

00:
01:
02:
03:
04:
05:
06:
07:
08:
09:
10:

11

16:
17:
18:
: Aviso de sobretemperatura en el

19

20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:
27:
28:

Sin funcién

Variador en marcha

Frecuencia de consigna alcanzada
Consigna cero

Deteccion de sobrepar

Indicacion Base Block (B.B.)
Indicacion de voltaje bajo
Indicacion de Modo de Operacion
Indicacion de alarma

Frecuencia deseada N°1 alcanzada
Programa PLC en marcha

: Paso de programa PLC completado
12:
13:
14:
15:

Programa PLC finalizado
Programa PLC en pausa
Alcanzado Valor Final del contador
Alcanzado Valor Preliminar del
contador

Motor auxiliar 1

Motor auxiliar 2

Motor auxiliar 3

radiador

Variador preparado

Indicacion de parada de emergencia
Frecuencia deseada N°2 alcanzada
Sefal de parada suave

Salida de velocidad cero

Deteccion de baja-intensidad
Indicacion de marcha (H>=Fmin)
Error de la sefial de realimentacion
Deteccion de bajo-voltaje definido por
el usuario

08

01

02

20

03-04

Frecuencia deseada
N° 1

0,00 a 400,00 Hz

0,00
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03-05

Sefal anal6gica de

00: Frecuencia de salida
01: Intensidad de salida
02: Voltaje de salida

00

salida (AFM) 03: Frecuencia de salida consignada
04: Velocidad del motor
05: Factor de potencia
0306 |cananciadelasalida o 55000, 100
analégica @
Factor de multiplicacion
03-07 de la salida de impulsos |01 a 20 01
03-08 Valor final del contador |44 4 65500 00
03-09 Valor preliminar del 00 2 65500 00
contador @
03-10 Zf)e;’”enc'a deseada 1, 10 a 400,00 Hz 0,00
EF Activo cuando Valor |00: Sin funcion
03-11 preliminar del contador |01: Valor del contador alcanzado, EF 00
alcanzado activo.
00: Siempre en marcha
01: Apagado 1 minuto después del
apagado del variador
03-12 Control del ventilador  |02: Marcha y paro al mismo tiempo que el 00

variador
03: Marcha cuando se alcanza la
temperatura de consigna
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5.5 Grupo 4: Parametros relativos a las entradas

Ajuste
Parametros Explicaciéon Ajustes de
fabrica
Offset de la entrada
04-00 analogica AVI & 0,00 - 100,00 % 0,00
04-01 gglgr'g:ﬁacg Offset 00: Offset posﬂlyo 00
analogica AVI 01: Offset negativo
Ganancia de la
04-02 entrada analégica 1a200 % 100
AVI @
00: Sin offset negativo AVI
Offset AVI negativo, [01: Offset negativo, marcha atras
04-03 habilitacion sentido habilitada 00
atras 02: Offset negativo, marcha atras
deshabilitada
00: Sin funcién
04-04 Borne de entrada  |01: Entrada 1 para velocidades 01
multifunciéon (MI1) programadas
02: Entrada 2 para velocidades
04-05 Borne de entrada programadas ) 02
multifuncion (MI2)  |03: Entrada 3 para velocidades
programadas
04: Entrada 4 para velocidades
04-06 Borqe de_gntrada programadas 03
multifuncion (MI3) 05: Reset exterior (NO)
06: Inhibicion de la
04-07 Borne de entrada aceleracién/deceleracion 04
multifuncién (MI4)  |07: Entrada 1 para seleccionar el tiempo
de Acel / Decel
08: Entrada 2 para seleccionar el tiempo
04-08  |Borne de entrada de Acel / Decel 05

multifuncién (MI5)

09: Base Block exterior (NO)
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Parametros

Explicacion

04-09

Borne de entrada
multifuncién (M16)

10:

11:
12:
13:
14:
15:
16:
17:
18:
19:
20:
2

e

22:

23:

24

25:
26:
27:
28:
29:

30:
3

=

32:

33:

34:

35:
36:

Ajustes

(Inhibicién + captura “al vuelo”)

Base Block exterior (NC)
(Inhibicién + captura “al vuelo”)

Aumentar la frecuencia de consigna
Disminuir la frecuencia de consigna
Reset del contador

Marcha programa PLC

Pausa programa PLC

Entrada de fallo del motor auxiliar N°1
Entrada de fallo del motor auxiliar N°2
Entrada de fallo del motor auxiliar N°3
Parada de emergencia (NO)

Parada de emergencia (NC)

: Seleccion frecuencia de consigna

AVI/ACI

Seleccion frecuencia de consigna
AVI/AUI

Seleccion comando de operacién
Panel de programacién/Regleta de control

Deshabilitacién de la aceleracion /
deceleraciéon automaticas

Parada forzada (NC)

Parada forzada (NO)

Bloqueo de la parametrizacion
Deshabilitacion de la funcién PID

Sentido de giro de la marcha a
impulsos (JOG)
Reset externo (NC)

: Habilitacién de la segunda fuente de

consigna de velocidad

Habilitacion de la segunda fuente de
comandos de operacion

Arranque del programa PLC mediante
un impulso

Entrada del sensor de proximidad para
la parada orientada simple

Parada libre (NO)

Parada libre (NC)

Ajuste
de
fabrica

06
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Ajuste
Parametros Explicacién Ajustes de
fabrica

Tiempo de respuesta

04-10 de las entradas 1 a 20mseg. (*2ms) 01
digitales
Offset de la entrada o

04-11 analogica ACI & 0,00 — 100,00 % 0,00
Polaridad del Offset |00: Offset positivo

4-12 .

0 de Ia,erltrada 01: Offset negativo 0o
analdgica ACI
Ganancia de la

04-13 entrada analogica 1a200 % 100
ACI®

00: Sin offset negativo ACI

Offset ACI negativo, [01: Offset negativo, marcha atras

04-14 habilitacion sentido habilitada 00
atras 02: Offset negativo, marcha atras

deshabilitada

Offset de la entrada o

04-15 analogica AUl & 0,00 — 100,00 % 0,00
Polaridad del Offset |00: Offset positivo

04-16 de Ia'e_ntrada 01: Offset negativo 0o
analégica AUI
Ganancia de la

04-17 entrada analégica 1a200 % 100
AUl ©

00: Sin offset negativo AUI

Offset AUI negativo, [01: Offset negativo, marcha atras

04-18 habilitaciéon sentido habilitada 00
atras 02: Offset negativo, marcha atras

deshabilitada

Tiempo de respuesta

04-19 de la entrada 0,00 a 10,00 seg. 0,05
analdgica AVI
Tiempo de respuesta

04-20 de la entrada 0,00 a 10,00 seg. 0,05
analogica ACI
Tiempo de respuesta

04-21 de la entrada 0,00 a 10,00 seg. 0,05
analdgica AUI
Resolucién en

) 00: 0,01 Hz
04-22 frecuencia de la 01:0.1 Hz 01

entrada analégica
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Ajuste
Parametros Explicacién Ajustes de
fabrica
Relacion de
0423  [ransmisionparala , g4 200
funcion de parada
orientada simple
Angulo de parada
} para la funcién de _
04-24 parada orientada 0,0 -360,0 180,0
simple
Tiempo de
04-25  |deceleracion parala s o 400 oo 0,00
funcion de parada
orientada simple ¢
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5.6 Grupo 5: Parametros de las velocidades programadas y de las
funciones de PLC

. P . Ajuste de
Parametros Explicacion Ajustes fabrica
05-00 5;?:;323‘3 %e la1% 19,00 a 400,00 Hz 0,00
05-01 \Z‘fgg‘lggg'a g; la2% 15,00 a 400,00 Hz 0,00
05-02 \féfg;ggg'a g; la3* 19,00 a 400,00 Hz 0,00
05-03 Séfggggg'a 2; la4® 15,00 a 400,00 Hz 0,00
05-04 sé‘fgculzgg'a g; 125" 19,00 a 400,00 Hz 0,00
05-05 5;?:;323'3 g; la6% 19,00 a 400,00 Hz 0,00
05-06 Séfggggg'a 2; la7% 10,00 a 400,00 Hz 0,00
05-07 sé‘fgculzgg'a g; la8% 19,00 a 400,00 Hz 0,00
0508 | recuencia 2; 129" 19,00 a 400,00 Hz 0,00
05-09 C;f:;ggg'a 2; 12 10% 15,00 a 400,00 Hz 0,00
05-10 sé‘fgculzgg'a g; la11® 15,00 a 400,00 Hz 0,00
05-11 C;f:;ggg'a g; la12* 15,00 a 400,00 Hz 0,00
05-12 C;f:;ggg'a 2; 12 13* 15,00 a 400,00 Hz 0,00
05-13 sé‘fgculggg'a g; la14% 15,00 a 400,00 Hz 0,00
05-14 5;?:;323'3 g; la15% 15,00 a 400,00 Hz 0,00
00: Modo PLC deshabilitado
01: Ejecuta el programa una sola vez
02: Ejecuta continuamente el programa
de forma ciclica
05-15 Modo PLC 03: Ejecuta el programa una sola vez, 00
paso a paso
04: Ejecuta continua y ciclicamente el
programa, paso a paso
05-16 gsgg‘r’nsadgL%m del 100 a 32767 (00: FWD 01:REV) 00

- 126 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B




ABEI.'M VFD-B Series

;2 er

0517  |Duraciéndel 1%paso | 4, 65500 seg. 0,0
de programa

05-18 Duracion del 2° paso de 0,0 a 65500 seg. 0.0
programa

;2 er

0519  |Duraciéndel 3% paso | , 65500 seg. 0,0
de programa

05-20 Duracion del 4° paso de 0,0 a 65500 seg. 0.0
programa

05-21 Duracion del 5° paso de 0,0 a 65500 seg. 0.0
programa

05-22 Duracién del 6° paso de 0,0 a 65500 seg. 0.0
programa

05-23 Duracion del 7° paso de 0,0 a 65500 seg. 0.0
programa

05-24 Duracion del 8° paso de 0,0 a 65500 seg. 0.0
programa

05-25 Duracion del 9° paso de 0,0 a 65500 seg. 0.0
programa

05-26 Duracion del 10° paso 0,0 a 65500 seg. 0.0
de programa

0527  |Duraciéndel 11°paso | , 65500 seg. 0,0
de programa

0528  |Duraciéndel 12°paso |, , 65500 seg. 0,0
de programa

05-29 Duracion del 13 paso 0,0 a 65500 seg. 0.0
de programa

0530  |Duraciéndel 14°paso | , 65500 seg. 0,0
de programa

05-31  |Duraciéndel 15°paso |, , 65500 seg. 0,0
de programa

. . 00: 1 seg.

05-32 Unidades de tiempo 01: 01 seg 00

05-33  [Anchuradesalode |, o, _ 400,00 Hz 0,00
frecuencia

05-34  [Anchuradeoffsetde | o) _ 400,00 Hz 0,00
frecuencia
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5.7 Grupo 6: Parametros de las protecciones

. Lo . Ajuste de
Parametros Explicacion Ajustes tabrica
Proteccion contra
330V — 410V~ &
06-00  |bloqueo por 0: Deshabilitado 390
sobrevoltaje
Proteccion contra
bloqueo por
06-01 solfrecor?iente durante 202250 % 170
la aceleracién
Proteccion contra
bloqueo por
06-02 sobrecorriente durante (20 a 250 % 170
el funcionamiento a
régimen
00: Deshabilitado
01: Deteccion de sobre-par habilitada
durante la operacion a velocidad
constante, y continia en marcha
hasta OL1 o OL.
02: Deteccion de sobre-par habilitada
i durante la operacion a velocidad
06-03 (Doeliezc);mon de sobrepar constante, e interrumpida después de 00
la deteccion de sobre-par.
03: Deteccion de sobre-par habilitada durante
la aceleracion del variador, y continda en
marcha hasta OL1 o OL.
04: Deteccion de sobre-par habilitada
durante la marcha del variador, y para
después de la deteccion de sobre-par.
06-04 Deteccion de nivel de |, , 549 o, 150
sobrepar
06-05 Tiempo de deteccion de 0,12 60,0 seg. 0.1
sobrepar
Seleccion del tipo de  |00: Estandar autoventilado
06-06 proteccién térmica 01: Motor con ventilacion forzada 02
electronica del motor  |02: Deshabilitado
06-07 Caracteristica térmica |5, . ¢4 seg. 60
electronica
06-08 Registro de la alarma  {00: Ausencia de fallo 00
actual 01: Sobrecorriente (oc)
- 02: Sobretension (ov)
06-09 Registro de la segunda |03 Sobrecalentamiento (oH)
alarma mas reciente 04: Sobrecarga (oL)
06-10 Registro de la tercera 05 Sobrecarga 1 (oL1)
alarma mas reciente 6: Alarma externa (EF)
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07: Proteccion IGBT (occ)

08: Fallo de la CPU (CF3)

09: Fallo de proteccién de hardware
(HPF)

10: La corriente ha excedido 2 veces la
corriente nominal durante la
aceleracion (ocA)

11: La corriente ha excedido 2 veces la
corriente nominal durante la
deceleracion (ocd)

12: La corriente ha excedido 2 veces la
corriente nominal durante la
operacion de velocidad constante
(ocn)

13: Fuga a tierra (GFF)

06-11 Registro de la cuarta :112 ::/O:Itaje bajo (L)

alarma mas reciente : Fallo de Iectqra de la CPU (CF1)

16: Fallo de escritura de la CPU (CF2)

17: Parada base block externa (bb)

18: Motor en sobrecarga (oL2)

19: Fallo de la aceleracion/deceleracion
automatica (CFA)

20: Proteccion de software/password
(code)

21: Parada de emergencia (EF1)

22: PHL (pérdida de fase)

23: cEF (valor preliminar del contador
alcanzado, EF activo)

24: Lc (baja corriente)

25: AnLEr (sefial de error de feedback
analégico)

26: PGETrr (sefial de error de feedback

PG)
06-12 E".’e' de deteccion de |4 _ 100 9 (00: Deshabilitado) 00
aja corriente

Tiempo de deteccion de

06-13 baja corriente

0,1 —-3600,0 seg. 10,0

00: Aviso y se mantiene operativo

01: Aviso y se realiza una rampa de
parada

02: Aviso y se realiza una parada libre 00

03: Aviso, y después de una parada libre,
se reinicia (segun el retardo del
parametro 06-15)

Operacion por baja

06-14 .
corriente

Tiempo de reinicio por

06-15 baja corriente

1—-600 min. 10

Nivel de deteccién de 290 Ve.c. — 300 Ve.c.*

06-16 bajo volt.aje definido por 0: Deshabilitado 00
el usuario
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Tiempo de deteccion de
06-17 bajo voltaje definido por|0,1 — 3600,0 seg. 0,5
el usuario
06-18 Reservado
5.8 Grupo 7: Parametros del motor
A L . Ajuste de
Parametros Explicacion Ajustes fabrica
07-00 Corriente nominal del 303120 % 100
motor €
07-01 Corriente del motor sin 013290 % 40
carga ©
07-02 Compensacion del par 00a10,0 0.0
Compensacioén de
07-03 deslizamiento (sin 00230 0.0
encoder de
realimentacion)®
07-04 Ndmero de polos del |5, _ 4 04
motor
. - 00: Deshabilitado
07-05 Q:Stsrgﬁg{roast'gglde 01: Ajuste automatico de R1 00
motF())r 02: Ajuste automatico de R1 + Test motor
sin carga
07-06  [ResistenciaRide g ggga5ma 00
motor linea a linea
07-07 Reservado
07-08 Deslizamiento nominal 0,00 & 20,00 Hz 3,00
del motor
Limite de
07-09 compensacion de 0a250 % 200
deslizamiento
07-10 Reservado
07-11 Reservado
07-12  |Constante de tiempode |, o1, 4 09 seg. 0,05
compensacion del par
Constante de tiempo de
07-13 la compensacion de 0,05 a 10,00 seg 0,10
deslizamiento
07-14  |liempo operativodel |y, o 440 min 00
motor acumulado (min)
07-15  |Diasoperativos del g, , 65535 iag 00

motor acumulado
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5.9 Grupo 8: Parametros especiales

Parametros Explicacion Ajustes Ajl,’st? de
fabrica
08-00 Nivel de corriente del frenado c.c. |00 a 100 % 00
08-01 Tiempo de frenado c.c. antes del 0,0 2 60,0 seg. 00
arranque
08-02 Tiempo de frenado c.c. durante la 0,0 a 60,0 seg. 00
parada
08-03 Punto de inicio del frenado c.c. 0,00 a 400,00 Hz 0,00
00: El variador se bloquea.
01: La operacién continta. La
sincronizacion con la
velocidad del motor se
Seleccion del tipo de reaccion inicia en base a la
08-04 ante un corte momentaneo de la frecuencia de consigna. 00
red de alimentacion 02: La operacion continta. La
sincronizacion con la
velocidad del motor se
inicia en base a la
Frecuencia minima.
08-05 Tlem_po méaximo permitido de falta 0,1a5,0 seg. 20
de alimentacion
Tiempo Base-Block para la
08-06 busqueda de la velocidad 0.125,0 seg. 0.5
08-07 L|,m|te de corriente Ppara la 30 a 200 % 150
busqueda de velocidad
08-08 Limite superior del salto de 0,00 a 400,00 Hz 0,00
frecuencia 1
08-09 Limite inferior del salto de 0,00 a 400,00 Hz 0,00
frecuencia 1
08-10 Limite superior del salto de 0,00 a 400,00 Hz 0,00
frecuencia 2
08-11 Limite inferior del salto de 0,00 a 400,00 Hz 0,00
frecuencia 2
08-12 Limite superior del salto de 0,00 a 400,00 Hz 0,00
frecuencia 3
08-13 Limite inferior del salto de 0,00 a 400,00 Hz 0.00
frecuencia 3
08-14 Auto-reset después de una alarma|00 a 10 00
00: Deshabilitado
08-15 Ahorro automéatico de energia 01: Habilitado 00
00: Funcion AVR habilitada
08-16 Regulacion automatica del voltaje (01: Funcién AVR deshabilitada 00

(AVR)

02: Funcion AVR deshabilitada

durante la deceleracion
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08-17 Voltaje de frenado dinamico (nivel |230V: 370 a 430V 380
de disparo del frenado resistivo)  [460V: 740 a 860V 760
00: La busqueda de la
; ) velocidad empieza con la
08-18 Busqueda de la velocidad Base ultima consigna de frec. 00
Block 01: Se inicia con la
Frecuencia minima de
salida (Pr.01-05).
00: Busqueda de la velocidad
08-19 Busqueda de la velocidad en la deshabilitada 00
puesta en marcha 01: Busqueda de la velocidad
habilitada
Busqueda de la frecuencia en la 00: Frecuencia de consigna
08-20 uesta en marcha 01: Frecuencia maxima de 00
p salida (Pr.01-00)
08-21 Tlemp9 de autoreset en el reinicio 00 a 60000 seg. 600
después de un fallo
08-22 Coeficiente de compensacién para|,, 4400 00

la inestabilidad del motor ¢
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5.10 Grupo 9: Parametros de la comunicacién

- L . Ajuste de
Parametros Explicacion Ajustes fabrica
09-00 [irecciones de 01a 254 01
comunicacion @
00: Baud Rate 4800 bps
09-01 Velocidad de 01: Baud Rate 9600 bps 01
transmision € 02: Baud Rate 19200 bps
03: Baud Rate 38400 bps
Tratamiento de | 00: Avisa y mantiene la operacion
09-02 ra amlzn ? elos 01: Avisa y realiza una rampa de parada 03
errores de ransmision 5. Avisa y realiza una parada libre
03: Mantiene la operacién sin avisar
Deteccion de fuerade |0,0 — 60,0 segundos
09-03 tiempo & 0,0: Deshabilitado 0.0
00: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
01: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
09-04 Protocolo de 02: 7,0,1 (Modbus, ASCII) 00
comunicacion ¢ 03: 8,N,2 (Modbus, RTU)
04: 8,E,1 (Modbus, RTU)
05: 8,0,1 (Modbus, RTU)
09-05 Registro HMI 1 & 00 - 65535 00
09-06 Registro HMI 2 & 00 - 65535 00
Tiempo de demora de la
09-07 respuesta © 00 - 200 00

-133-

DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B




AEEL'M VFD-B Series

5.11 Grupo 10: Parametros del PID

Parametros Explicacion Ajustes A#';::?cge
00: Deshabilita la funcion PID
Seleccion del terminal  |01: Feedback negativo 0~10V AVI
10-00 de feedback 02: Feedback negativo 4~20mA ACI 00
(realimentacion) del PID |03: Feedback positivo 0~10V AVI
04: Feedback positivo 4~20mA ACI
Ganancia de la sefal de
10-01 feedback 0,00 a 10,00 1,00
10-02 E":‘Dz;nanma proporcional 0,02 10,0 1,0
L 0,00 a 100,00 seg.
10-03 Ganancia integral (1) 0.00: Deshabilitado 1,00
10-04 Ganancia derivativa (D) |0,00 a 1,00 seg. 0,00
10-05  |-imite superior del 00 a 100 % 100
control integral
10-06  |Constante detiempodel |y o 5 5 5 goq 0,0
filtro digital
Limite de frecuencia de o
10-07 salida del PID 0a110 % 100
Tiempo de deteccion de
10-08 fallo de la sefial de 0,0 a 3600,0 seg. 60,0
feedback
» 00: Avisa y continua funcionando
10-09  |Accion ante elfallode la oy ;0 y realiza rampa de parada 00
sefal de feedback <« A h .
02: Aviso y realiza una parada libre
PR
1010 [\° de impulsos del 01 a 40000 600
encoder
00: Deshabilita (lazo abierto)
01: Encoder de un solo canal
10-11 Entrada de encoder 02: Marchg adela_nte / rotaci_c’m sentido 00
contrario agujas del reloj
03: Marcha atras / rotacion sentido
agujas del reloj
Ganancia proporcional al
10-12 trabajar en lazo cerrado |0,0 a 10,0 1,0
de encoder (P)
Ganancia proporcional al
10-13 trabajar en lazo cerrado 0,00 a 100,00 1,00

de encoder (1)

0,00: Deshabilitado
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Limite maximo de la

10-14 " 0,00 a 10,00 Hz 10,00
correccion del control Pl
Tiempo de muestreo
g para actualizar el _
10-15 contenido de 210DH y 0,01 — 1,00 segundos 0,10
210EH
1016  [Rangodeerrordela g o5 100,00 % 100,00
sefial de
Grupo 11: Parametros para el control de bombas y ventiladores
Parametros Explicacion Ajustes A;Z;:fcge
00: Curva V/F determinada por
Pr.01-00 a Pr.01-06
. 01: Curva de potencia 1.5
11-00 Seleccion de la curva V/F 02: Curva de potencia 1.7 00
03: Curva cuadratica
04: Curva cubica
Frecuencia de puesta en
11-01 marcha del motor auxiliar 0,00 a 120,00 Hz 0,00
41-02  [Frecuencia de parada del 0,00 a 120,0 Hz 0,00
motor auxiliar
Tiempo de retardo antes
11-03 de poner en marcha el |0,0 a 3600,0 seg. 0,0
motor auxiliar
1104  |/16mpoderetardoantes |, 5641 () soq. 0,0
de parar el motor auxiliar
Temporizacion de la
105 feincion dormir/despertar” 0.0 - 6550,0 seg. 0.0
11-06 Frecuencia “a dormir” 0,00 - Fmax 0,00
11-07 Frecuencia “despertar” |0,00 - Fmax 0,00
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ESPECIFICACIONES TECNICAS

Clase de Voltaje Clase 230V
Talla del equipo VFD-oooB 007 015 (022 | 037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185|220 | 300 | 370
Potencia Max. de motor (kW) 0,75 151223755 |75 11 15 |18,5] 22 30 37
Potencia Max. de motor (CV) 1,0 2030|150 75 10 15 | 20 | 25 | 30 40 50
. (P}f\t/i”)“a aparente nominal 19 | 25|42]|65| 95 125|183 |24,7|286(343| 457 |550
% Corriente de salida nominal (A) 5,0 70 | 11 ] 17 25 33 | 49 | 65 | 75 | 90 | 120 | 145
@ | Voltaje maximo de salida (V) Proporcional al voltaje de entrada
Frecuencia nominal (Hz) 0,1a400 Hz
Corriente de entrada nominal 11,9/ |15,3/| 22/
A) 57 76 | 155 20,6‘ 26 | 34 | 50 ‘ 60 ‘ 75 | 90 ‘ 110‘ 142
« | Variador monofasico, utilizado
® | como modelo trifasico 7.0 9.4 1140
E Monoféasico/ Trifasico
Voltaje nominal Trifasico
180-264 V 180-264 V

Rango de frecuencia

47 - 63 Hz

Caracteristicas del control

Sistema de Control

SPWM (Modulacién sinusoidal por ancho de pulsos,
frecuencia portadora 1k-15kHz)

Resolucién de la frecuencia de
salida

0,01Hz

Caracteristicas del par

Incluyendo la compensacion del par y la compensacion de deslizamiento; el par
de arranque puede ser 150% a 1,0 Hz

Capacidad de sobrecarga

150% de la corriente nominal durante 1 minuto

Tiempo de Acel/Decel

0,1a 3600 segundos (2 configuraciones independientes para el tiempo de
Acel/Decel)

Modelo V/F

Modelo V/F ajustable

Nivel de proteccion contra
bloqueo

20 a 250%, ajuste de la corriente nominal

Caracteristicas Operativas

Panel de
programac Ajustado por Cad> (¥

Ajuste de la i6n

frecuencia Sefial Potencidmetro-5KQ/0,5W, 0 a +10V o 0 a +5V (impedancia de entrada 47K(Q),
externa interfaz RS-485, 4 a 20mA (impedancia de entrada 250Q2); entradas multifuncion

1 a6 (15 velocidades, Jog, “potenciémetro motorizado”)

Panel de

Sefial de programac Mediante teclas RUN, STOP y JOG

marcha/paro on - - —
Senial MO a M5 se pueden combinar para ofrecer varios modos de operacion, interfaz
externa serie RS-485 (MODBUS).

Sefial de entrada multifuncion

15 velocidades, Jog, inhibidor acel/decel, selector primera a cuarta acel/decel,
contador, operacion PLC, Base Block externo (NC, NO)

Indicacion de salida
multifuncion

Variador en funcionamiento, frecuencia alcanzada, no-cero, Base Block,
indicacion de alarma, indicacién Local/Remoto, indicacion funcionamiento PLC y
salida motor auxiliar.

Sefial de salida analdgica

Representativa de frecuencia de salida o de la corriente de salida.

Otras Funciones

AVR, rampas en “S”, sobretension, prevencion de sobrecorriente critica,
memorizacioén de fallos, frecuencia portadora ajustable, frenado c.c., reinicio tras
una falta de alimentacion momentanea, autoajuste, limites de frecuencia,
Bloqueo/Reset de parametros, inhibicién de marcha atras, etc.

Proteccion

Auto-diagnostico, sobretension, sobrecorriente, voltaje bajo, sobrecarga,
sobrecalentamiento, fallo externo, corriente térmica electronica, fuga a tierra.
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Refrigeracion Conveccion { Ventilador

Ubicacion Altitud max.1.000 m , mantenerlo alejado de gases corrosivos. liquido y polvo
° Proteccién contra el polvo Grado 2
| Temperatura ambiente -10°C 2 40'C (-10°C a 50°C sin tapas). Sin condensacion ni escarcha.
.g Temperatgra enel 20'Ca60C
Z almacenaje

Humedad Por debajo de 90% RH (sin condensacién)

Vibracién 9,81m/s” (1G) menos que 20Hz, 5,88m/s” (0.6G) entre 20 y 50Hz
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Clase de Voltaje Clase 460V

Talla del equipo VFD-oooB 007 |015|022|037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 | 370 | 450 |550| 750
Potencia Max. de motor (kW) | 0,75 115|122 (3,7 |55 [ 75| 11 15 [18,5] 22 | 30 | 37 | 45 [55| 75
Potencia Max. de motor (CV) | 1,0 [2,0|3,0(50| 75| 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 [ 75100

5(0\‘/‘;“)0'3 aparente nominal | 5 5 | 35 | 42|65 |99 137|183 |24,4(289(34,3|457(556(69,3| 84 [114
8 (C)L\")"'e“te de salidanominall , 7 | 45| 55|85 13 | 18 | 24 | 32 | 38 | 45 | 60 | 73 | 91 [110]150
©
@ Voltaje maximo de salida Proporcional al voltaje de entrada

Frecuencia nominal (Hz) 0,1 2400 Hz
o | Corriente de entrada 32 [43]59(112| 14 | 19 | 25 | 32 | 39 | 49 | 60 | 63 | 90 |130] 160
k] nominal (A)
E Voltaje nominal Trifasico 342 - 528 V

Rango de frecuencia 47 —63 Hz

Sistema de Control SPWM (Modulacién sinusoidal por ancho de pulsos, frecuencia portadora 1k-15kHz)

Resolucion de la 0.01Hz

Caracteristicas del control

frecuencia de salida

Caracteristicas del par

Incluyendo la compensacion del par y la compensacién de deslizamiento; el par de
arranque puede ser 150% a 1,0 Hz

Capacidad de sobrecarga

150% de la corriente nominal durante 1 minuto

Tiempo de Acel/Decel

0,1a 3600 segundos (2 configuraciones independientes para el tiempo de Acel/Decel)

Modelo V/F

Modelo V/F ajustable

Nivel de proteccion contra
blogueo

20 a 250%, ajuste de la corriente nominal

Panel de

multifuncion

Ajuste de | programacion Ajustado por G&>
ol Potencidmetro-5KQ/0.5W, 0 a +10V o 0 a +5V (impedancia de entrada 47KQ), interfaz
$ | frecuencia | Sefial externa | RS-485, 4 a 20mA (impedancia de entrada 25002); entradas multifuncién 1a 6 (15
© velocidades, Jog, "potenciémetro motorizado”)
93
& | sefialde | Panelde Mediante teclas RUN, STOP y JOG

A programacion

@ | ajuste de la - n - n
8 | operacion | sefial externa MO a M5 se pueden combinar para ofrecer varios modos de operacion, interfaz serie
B RS-485 (MODBUS).
& | Senal de entrada 15 velocidades, Jog, inhibidor acel/decel, selector primera a cuarta acel/decel,
S [ multifuncion contador, operacion PLC, Base Block externo (NC, NO)
I} s . Variador en funcionamiento, frecuencia alcanzada, no-cero, Base Block, indicacion de
O | Indicacién de salida

alarma, indicacién Local/Remoto, indicacion funcionamiento PLC y salida motor
auxiliar.

Sefial de salida analégica

Representativa de frecuencia de salida o de la corriente de salida.

Otras Funciones

AVR, rampas en “S”, sobretension, prevencion de sobrecorriente critica, memorizacion
de fallos, frecuencia portadora ajustable, frenado c.c., reinicio tras una falta de
alimentacion momentanea, autoajuste, limites de frecuencia, Bloqueo/Reset de
parametros, inhibicién de marcha atras, etc.

Proteccién

Auto-diagnéstico, sobretension, sobrecorriente, voltaje bajo, sobrecarga,
sobrecalentamiento, fallo externo, corriente térmica electronica, fuga a tierra.

Refrigeracion Conveccion Ventilador

Ubicacion Altitud méx.1.000 m , mantenerlo alejado de gases corrosivos. liquido y polvo
° Proteccion contra el polvo Grado 2
:‘,:: Temperatura ambiente -10°C a 40°C (-10°C a 50°C sin tapas). Sin condensacion ni escarcha.
5 | Temperatura en el . .
E almacenaje 20Ca60C

Humedad Por debajo de 90% RH (sin condensacién)

Vibracién 9,81m/s” (1G) menos que 20Hz, 5,88m/s” (0.6G) entre 20 y 50Hz
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Caracteristicas Eléctricas

. Media .
Vo(I‘t:je motor Potencia Cor:‘l:nte Corriente
MODELO entrada Fases trifasico | aparente entrada de salida
h (KW) | (KVA) N (A)
(CV)
200-240 | 1fase | 0,75 (1) 19 11,9

VFDO07B21A | 200 — 3fases | 0,75(1) 1,9 7,0

240
VFD007B23A 2320— 3fases | 0,75 (1) 1,9 57 5
VFDOO7B43A ngo_ 3fases | 0,75 (1) 23 3,2 2.7

2320_ Tfase | 15(2) 2,5 15,3 7

VFDO15B21A (220

240 3 fases 1,5(2) 25 9,4 7
VFDO15B23A 2320— 3fases | 1,5(2) 25 76 7
VFDO15B43A 3‘?&)‘ 3fases | 1,5(2) 3,2 43 42

2007 | tfase | 22(3) 42 22 11

VFD022B21A ot

240 3 fases 2,2 (3) 4,2 14 1
VFD022B238 2320‘ 3fases | 22(3) 42 15,5 11
VFD022B43B 34?5(;)0_ 3fases | 22(3) 42 59 5,5
VFDO37B23A 2320‘ 3fases | 3,7 (5) 6.5 20,6 17
VFD037B43A | 50~ | 3fases | 37(5) 6,5 112 8,5
VFDOSS5B23A | 200~ | 3fases | 55(75) | 95 26 25
VFDOS5B43A | o0~ | 3fases | 55(75) | 9.9 14 13
VFDO75B23A | 250~ | 3fases | 75(10) | 125 34 33
VFDO75B43A 3230‘ 3fases | 7,5(10) | 13,7 19 18
VFD110B23A | 200~ | 3fases | 11(15) 18,3 50 49
VFD110B43A 3ng_ 3fases | 11(15) 18,3 25 24
VFD150B23A 2320‘ 3fases | 15(20) 24,7 60 65
VFD150B43A 3?2(3)0_ 3fases | 15(20) | 24,4 32 32
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200 -

VFD185B23A | “D0~ | 3fases | 185(25) | 286 75 75
VFD185B43A 3530‘ 3fases | 18,5(25) | 28,9 39 38
VFD220B23A 2320‘ 3fases | 22 (30) 343 90 90
VFD220B43A | 050~ | 3fases | 22(30) | 343 49 45
VFD300B23A | 200~ | 3fases | 30(40) | 457 110 120
VFD300B43A | 50~ | 3fases | 30(40) | 457 60 60
VFD370B23A 2320‘ 3fases | 37 (50) 55,0 142 145
VFD370B43A | 50~ | 3fases | 37(50) | 556 63 73

VFD450B43A | 0| 3fases | 45(60) | 693 90 91

VFD550B43A 3530‘ 3fases | 55(75) 84 130 110
VFD750B43A 3fg0‘ 3fases | 75(100) | 114 160 150

Frecuencia de entrada: 47 — 63 Hz

Voltaje de salida: Proporcional al voltaje de entrada

Frecuencia de salida: 0,1 a 400 Hz

Temperatura ambiental maxima: 40 °C (50 °C para los equipos de 5,5 a 11 kW)
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ACCESORIOS
B.1 Tabla de fusibles y magnetotérmicos

Segun UL 508C, paragrafo 44.8.6, parte a:

1. Para variadores monofésicos, la corriente nominal del magnetotérmico debe ser,
como maximo, cuatro veces mayor que la corriente nominal de entrada.

2. Para variadores trifasicos, la corriente nominal del magnetotérmico debe ser, como
maximo, cuatro veces mayor que la corriente nominal de salida.

3.

(Nota: De acuerdo con nuestra experiencia, le sugerimos escoger 1,5 - 2 veces la

corriente maxima de entrada/salida).

Monofasico Trifasico
Modelo Corriente(:)e entrada Modelo Corrient;aAc)!e Salida

VFD0O07B21A 11,9 VFDO07B23A 5,0
VFD015B21A/B 15,3 VFD0O07B43A 2,7
VFD022B21A 22,0 VFD015B23A/B 7,0
VFDO015B43A 4,2

VFD022B23A 11

VFD022B43B 55

VFDO037B23A 7

VFD037B43A 8,5

VFDO055B23A 25

VFDO055B43A 13

VFDO075B23A 33

VFD0O75B43A 18

VFD110B23A 49

VFD110B43A 24

VFD150B23A 65

VFD150B43A 32

VFD185B23A 75

VFD185B43A 38

VFD220B23A 90

VFD220B43A 45
VFD300B23A 123

VFD300B43A 60
VFD370B23A 142

VFD370B43A 63

VFD450B43A 90
VFD550B43A 110
VFD750B43A 150
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Tabla de fusibles

Fusibles menores que los de la tabla, son también admisibles.

. Fusible de linea
Modelo I (A) Entrada I (A) Salida T(A) Bussmann PIN
VFD007B21A 11,9 5,0 30 JJIN-30
VFD007B23A 57 5,0 20 JJIN-20
VFDO007B43A 3,2 2,7 10 JJS-10
VFDO015B21A/B 15,3 7,0 40 JIN-40
VFD015B23A/B 7,6 7,0 25 JIN-25
VFDO015B43A 43 4,2 15 JJS-15
VFD022B21A 22,0 11 60 JJIN-60
VFD022B23A 15,5 11 40 JJIN-40
VFD022B43B 59 55 20 JJS-20
VFD037B23A 20,6 17 60 JJIN-60
VFDO037B43A 11,2 8,5 30 JJS-30
VFD055B23A 26 25 100 JJIN-100
VFDO055B43A 14 13 50 JJS-50
VFDO75B23A 34 33 125 JJIN-125
VFDO075B43A 19 18 70 JJS-70
VFD110B23A 50 49 175 JIN-175
VFD110B43A 25 24 90 JJS-90
VFD150B23A 60 65 250 JJIN-250
VFD150B43A 32 32 125 JJS-125
VFD185B23A 75 75 300 JJN-300
VFD185B43A 39 38 150 JJS-150
VFD220B23A 90 90 350 JJN-350
VFD220B43A 49 45 175 JJS-175
VFD300B23A 110 120 450 JJIN-450
VFD300B43A 60 60 225 JJS-225
VFD370B23A 142 145 500 JJIN-500
VFD370B43A 63 73 250 JJS-250
VFD450B43A 90 91 350 JJS-350
VFD550B43A 130 110 400 JJS-400
VFD750B43A 160 150 600 JJS-600
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B.2 Resistencias de frenado y unidades de frenado

Nota: Le aconsejamos que utilice solamente resistencias Delta y sus valores recomendados.
Otras resistencias y valores invalidaran la garantia de Delta. Por favor contacte con nuestro
representante Delta mas cercano para el uso de resistencias especiales. Por ejemplo, para el
variador de 55 kW serie 460 V, se utilizan 2 unidades de frenado y 16 resistencias; es decir, 8
resistencias para cada unidad de frenado. Deberia haber por lo menos 10 cm. de separacion
con el variador para evitar posible ruido. Véase “Manual de Usuario para Unidades de
Frenado” para mas detalles.

1. Seleccione la resistencia de frenado de acuerdo con esta tabla en cuanto a la
potencia (Watt) y en cuanto a la frecuencia de utilizacién (ED%).

2. Si se ocasionara algun dafio en el variador o en otros equipos habiendo utilizado

° Potencia Para M%dzlo dg M.o:ielo.d% Par d \{a!or
2 motor P unidades de resistencia de ar de minimo
S oto plena Esplemflc.att:lon(.as de frenado. N° | frenado. Numero | frenado | equivalente
§ CV | kW Iiarga a resistencia de unidades de unidades 10%ED de la
gi-M utilizadas utilizadas resistencia
1 0,75 0,427 80W 200Q BR080W200 1 125 80Q
2 1,5 0,849 300W 100Q BR300W100 | 1 125 55Q
3 2,2 1,262 300W 70Q BR300W070 | 1 125 35Q
5 3,7 2,080 400W 40Q BR400W040 | 1 125 25Q
375 55 3,111 500W 30Q BR500W030 | 1 125 16Q
Q10 75 4,148 1000W 20Q BR1KOW020 | 1 125 12Q
.g 15 11 6,186 2400W 13,6Q 2015 1 | BRIK2WEPS | 2 125 13,6Q
Sl 20 15 8,248 3000W 10Q 2015 1 | BR1IKSW005 | 2 125 10Q
25 | 18,5 10,281 4800W 8Q 2022 1 BR1K2W008 | 4 125 8Q
30 22 12,338 4800W 6,8Q 2022 1 | BRIK2W6EP8 | 4 125 6,8Q
40 30 16,497 6000W 5Q 2015 2 | BR1K5WO005 | 4 125 5Q
50 37 20,6 9600W 40 2015 2 | BR1K2W008 | 8 125 4Q
1 0,75 0,427 80W 750Q BRO80OW750 | 1 125 260Q
2 1,5 0,849 300W 400Q BR300W400 | 1 125 190Q
3 2,2 1,262 300W 250Q BR300W250 | 1 125 145Q
5 37 2,080 400W 150Q BR400W150 | 1 125 95Q
7,5 5,5 3,111 500W 100Q BR500W100 | 1 125 60Q
>/ 10 7,5 4,148 1000W 75Q BR1KOWO075 | 1 125 45Q
315 1 6,186 1000W 50Q 4030 1 BR1KOWO050 | 1 125 50Q
: 20 15 8,248 1500W 40Q 4030 1 BR1K5W040 | 1 125 40Q
5l 25 | 185 10,281 4800W 32Q 4030 1 | BR1IK2w008 | 4 125 32Q
@a| 30 22 12,338 4800W 27,2Q 4030 1 BR1K2W6P8 | 4 125 27,2Q
40 30 16,497 6000W 20Q 4030 1 BR1K5WO005 | 4 125 20Q
50 37 20,6 9600W 16Q 4050 1 | BR1IK2w008 | 8 125 16Q
60 45 24,745 9600W 13,6Q 4050 1 BR1K2W6P8 | 8 125 13,6Q
75 55 31,11 12000W 10Q 4030 2 BR1K5WO005 | 8 125 10Q
100 75 42,7 19200W 6,8Q 4050 2 BR1K2W6P8 | 16 125 6,8Q
Notas:

resistencias de frenado y médulos de frenado no proporcionados por Delta, la garantia
quedaria anulada.
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3. Tome en consideracion la seguridad del lugar donde se instalen las resistencias de
frenado.

4. Si se va a emplear el valor minimo de resistencia, consulte con proveedores locales
para el calculo de la potencia.

5. Disponga un relé térmico para proteger la resistencia contra una sobrecarga..
6. Cuando utilice 2 o mas resistencias de frenado en paralelo, el valor equivalente de

la resistencia no puede ser menor que el valor de la columna “Valor minimo
equivalente de la resistencia” (la columna de mas a la derecha de la tabla).
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Dimensiones de la resistencia de frenado

DE0.5
1
0=
=

Ww+4.5

e
I
F

L

Teminal de Anillo

i 15042 i

H+D.5

‘ L1£2

PESO
TIPO L1 L2 H D w MAX. (q)

MHR200W120 | 165 150 20 53 40 240

MHR400W120 | 165 150 20 5,3 40 240
BR0O80W200 140 125 20 5,3 60 160
BRO8OW750 140 125 20 5,3 60 160
BR300W070 215 200 30 5,3 60 750
BR300W100 215 200 30 5,3 60 750
BR300W250 215 200 30 5,3 60 750
BR300W400 215 200 30 5,3 60 750
BR400W150 265 250 30 5,3 60 930
BR400W040 265 250 30 5,3 60 930
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Dimensiones de la resistencia de frenado

L2+2
9
(=]
A
Fluo
1%
|| =
y T) ? C
TERMINAL: 21X125X26.3
9
L=}
2 L1+2
r
PESO
TIPO L1 L2 H D w ;
MAX. (g)
MHR025W500 335 320 30 5,3 60 1100
MHR050W500 335 320 30 53 60 1100
MHR100W500 335 320 30 5,3 60 1100
BR500W030 335 320 30 5,3 60 1100
BR500W100 335 320 30 5,3 60 1100
BR1KOW020 400 385 50 5,3 100 2800
BR1KOWO075 400 385 50 53 100 2800
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Dimensiones de la resistencia de frenado

Referencia de las resistencias de frenado: BR1KOW050, BR1K2W008,
BR1K2W6P8, BR1K5W005, BR1K5W040

‘ 445

B4.6¢2%> \_ (i

H
o

0 67,5(2%>

‘ 95.0
=
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B.3 Filtros de RFI

. . . . Montaje debajo del
Variadores de frecuencia Referencia del filtro variador (FootPrint)
VFDO07B21A,

VFDO15B21A RF015B21AA Sl
VFD022B21A RF022B21BA SI
VFDO07B43A,

VFDO015B43A, RF022B43AA SI
VFD022B43B

VFDO037B43A RF037B43BA SI
VFDO055B43A,

VFDO75B43A, RF110B43CA S|
VFD110B43A

VFDO07B23A,

VEDO15B23A 10TDT1W4C NO
VFDO022B23A,

VFD037B23A 26TDT1W4C NO
VFDO055B23A,

VFDO75B23A,

VFD150B43A, 50TDS4W4C NO
VFD185B43A

VFD110B23A,

VFD150B23A,

VFD220B43A, 100TDS84C NO
VFD300B43A,

VFD370B43A

VFD550B43A,

VED750B43A 200TDDS84C NO
VFD185B23A,

VFD220B23A,

VFD300B23A. 150TDS84C NO
VFD450B43A

VFD370B23A 180TDS84C NO
VFD022B23B 20TDT1W4D NO
VFD022B21B 35DRT1W3C NO
VFD037B43B,

VFD037B23B 26TDT1W4B4 NO
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Referencias RF015B21AA / RF022B43AA
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Referencias: RF022B21BA / RF037B43BA
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Referencia: RF110B43CA

unlR
BOD 200
T {23677 17.87Y
‘111333JT (1:270’1)
RN T
o 4 O
=] s
ol
ag2 382 398
{15.04) {(15.04¥15.67)
=]
. O
2 &
O M i :
20 _J_ 26 1
(0.797 {1.02) i 0.28)

- 151 - DELTA ELECTRONICS - Serie VFD-B



AhEL‘M VFD-B Series

Referencia: 10TDT1W4C
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Referencia: 50TDS4W4C
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Referencia: 200TDDS84C
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Referencia: 180TDS84C
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AhEL‘M VFD-B Series

Referencia: 26TDT1W4B4
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A BELTA vrD-8 Series

B.4 Cartas de realimentacion por encoder (véase Pr.10-10 a Pr.10-15)

Apartado 1: Instalacion
1.1)0,75kW a 1,5 kW (1 a2 CV)
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ABEL'M VFD-B Series

1.3) 5,5 kW (7,5 CV) y superiores

Apartado 2: Conexionado
2.1) Diagrama Basico de Conexionado (Encoder colector abierto, alim.12V)
Magnetotérmico
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AQEIIA VFD-B Series

2.2) Diagrama Basico de Conexionado, con un tacémetro para indicacién de la
velocidad.
Magnetotémico

RALT

sz

T3

A A
PG-02 A 2YP3) Encoder
b b:
=]
oc1zy _— B
DCM GND
TP 5V :
A/O B
#0 36000
COM | | Indicador rpm
I

Conexiones de la carta PG-02 y del generador de pulsos

2.3) Diagrama Basico de Conexionado (Encoder colector abierto, alim.5V)
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AEEL'M VFD-B Series

Seccion 3: Descripcion de los bornes de la carta PG-02
3.1) Bornes

Simbolos Descripcion
Salida positiva para alimentar el encoder.
(Mediante el selector FSW1 puede escogerse 12V
VP o 5V).
Especificacion: 12 Vc.c. +/- 5% 200 mA

5 Vc.c. +/- 2% 400 mA
DCM Borne para conectar el polo negativo del
encoder.(Comun).
Bornes de entrada de las sefiales del encoder. El
tipo de entrada se selecciona con el selector
A, 4,B,B | FSW2.
Véase el apartado 3.4.
Frecuencia maxima 500 KHz
Bornes de salida para conectar un tacémetro
A/O,B/O | digital. (Salida de colector abierto)
Maximo 24Vc.c. y 100 mA
COM Borne para conectar el polo negativo del
tacémetro digital. (Comun).

3.2) Cables
Los cables de control deben ir separados de los de alimentacién y de los del
motor. No deben pasar a través de la misma conduccion.

1. Utilice un cable apantallado para prevenir interferencias. No disponga un cable de
control paralelo a la linea de alimentacién de alto voltaje del variador (220V o mas).

2. Conecte la malla del cable apantallado solamente a borne de tierra @ E.
3. La seccion recomendada del cable es de 0,25 a 1 mm? (AWG24 a AWG18).
4. Longitud maxima del cable de encoder:

Tipos de encoder Longltugargla;uma del Seccion del cable
Salida de tensién 50m
Colector abierto 50m 1,25mm? (AWG16) o
Line Driver 300m superior
Push-pull 70m
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3.3) Situacién de los bornes en la carta PG-02
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3.4) Configuracion de los selectores FSW2 y FSW1
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A&EIIA VFD-B Series

B.5 Control remoto RC-01

Unidad: mm (pulgadas)
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Programacion del VFD-B

Pr.02-00 ajustado a 1

Pr.02-01 ajustado a 1 (control de marcha/paro a través de la regleta de control)
Pr.02-05 ajustado a 1 (control “Marcha/Paro”; “Adelante/Atras”)

Pr.04-08 (MI5) ajustado a 5 (Reset externo)
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A BELTA vrD-8 Series

B.6 Adaptador para remotizacion del panel (RPA 01)

Adaptador para remotizar el panel de programacion VFD-PUO1.

Ensamblaje del VFD-PUO1

5 G\ Tornillo M4*p0.7*8

Dimensiones de la ventana a realizar en la puerta del armario o panel
de control, segun el grosor de la chapa:

t=1.0MM—1,4MH t=1.6MM—2.0MM 1=2.2MM—3.0MM

83.0 pabely:]

B1.0

115.0
115.0
118.0
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B.7 Inductancias de atenuacion de perturbaciones radiadas

1. Dimensiones
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Diagrama A

Realice 4 vueltas de cable alrededor del nucleo. La inductancia debe instalarse lo mas
cerca posible del variador.

Inductancia

Red de
alimentacion

Diagrama B
Pase todos los cables a través de los 4 nlcleos en serie sin bobinarlos.

Inductancia

Red de
alimentacion
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A BELTA vrD-8 Series

Motor Tamaiio del
. cable Método de
HP | kW Cantidad recomendado cableado
(mm?)
1/4] 0,2
1/2] 05 05-55
1 0.75 1 Diagrama A
2 |15 9
3 2,2 35-55
2[5 |37 55
K[ 75565 8
2110 | 75
A RN -
25 [ 185 4 30 Diagrama B
30 22 38
40 30
50 37 38-100
1/4] 0,2
1/2] 05
1 0,75 0,5-5,5
2 1,5 .
3 22 1 Diagrama A
5 3,7
>| 75|55 35-55
810 [75 55
MEFEE
(] -
5120 15 8-14
»n| 25 1185 14
30 22 29
40 30 4 Diagrama B
50 37 30
60 | 45 50
75 55
100 | 75 38-100
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DIMENSIONES

VFD007B23A 0,75 kW (1HP) 230V / Trifasico
VFD007B43A 0,75 kW (1HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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A BELTA vrD-8 Series

VFD007B21A 0,75 kW (1HP) 230V / Monofasico
VFD015B21A 1,50 kW (2HP) 230V / Monofasico
VFDO015B23A 1,50 kW (2HP) 230V / Trifasico
VFDO015B43A 1,50 kW (2HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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AhEL‘M VFD-B Series

VFD015B21B 1,50 kW (2HP) 230V / Monofasico
VFD015B23B 1,50 kW (2HP) 230V / Trifasico
VFD022B23B 2,20 kW (3HP) 230V / Trifasico
VFD022B43B 2,20 kW (3HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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A BELTA vrD-8 Series

VFD022B21A 2,20 kW (3HP) 230V / Monofasico
VFDO037B23A 3,70 kW (5HP) 230V / Trifasico
VFDO037B43A 3,70 kW (5HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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Unidad: mm (pulgadas)
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VFDO055B23A 5,50 kW (7,50HP) 230V / Trifasico
VFDO055B43A 5,50 kW (7,50HP) 460V / Trifasico
VFDO075B23A 7,50 kW (10,0HP) 230V / Trifasico
VFDO075B43A 7,50 kW (10,0HP) 460V / Trifasico
VFD110B23A 11,0 kW (15,0HP) 230V / Trifasico
VFD110B43A 11,0 kW (15,0HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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A BELTA vrD-8 Series

VFD150B23A 15,0 kW (20,0HP) 230V / Trifasico
VFD150B43A 15,0 kW (20,0HP) 460V / Trifasico
VFD185B23A 18,5 kW (25,0HP) 230V / Trifasico
VFD185B43A 18,5 kW (25,0HP) 460V / Trifasico
VFD220B23A 22,0 kW (30,0HP) 230V / Trifasico
VFD220B43A 22,0 kW (30,0HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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Unidad: mm (pulgadas)
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VFD300B23A 30,0 kW (40HP) 230V / Trifasico
VFD370B23A 37,0 kW (50HP) 230V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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VFD300B43A 30,0 kW (40HP) 460V / Trifasico
VFD370B43A 37,0 kW (50HP) 460V / Trifasico
VFD450B43A 45,0 kW (60HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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VFD550B43A 55,0 kW (75HP) 460V / Trifasico

VFD750B43A 75,0 kW (100HP) 460V / Trifasico

Unidad: mm (pulgadas)
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